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D.02.03.01 Wykonanie nasypow

D.03.01.01 Przepust z rur polietylenowych HDPE spiralnie karbowanych
D.04.01.02 Profilowanie i zageszczenie podloza

D.04.03.01 Oczyszczenie i skropienie warstw

D.04.04.02 Podbudowa z mieszanki niezwiazanej

D.04.05.02 Podbudowa z mieszanki zwigzanej cementem

D.05.03.05 Warstwa wiazgca z betonu asfaltowego

D.05.03.06 Warstwa $cieralna z betonu asfaltowego

D.05.03.11 Frezowanie nawierzchni na zimno

D.06.01.01 Umocnienie powierzchni skarp

D.07.02.01 Oznakowanie pionowe
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. D.08.04.01 Zjazdy

. D.09.07.01 Zakladanie trawnika na powierzchniach plaskich
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DM.00.00.00. Wymagania ogolne

1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych (STWiORB)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robdot Budowlanych sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru Robdt budowlanych w ramach realizacji zadania:

,»Budowa drogi wewnetrznej w miejscowosci Adelina wraz z budowa zjazdu z drogi wojewodzkiej Nr 850”

1.2. Zakres stosowania STWiORB

STWiORB stanowia cze¢§¢ Dokumentéw Przetargowych i Kontraktowych i nalezy je stosowa¢ w zlecaniu i wykonaniu
Robot opisanych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Robot objetych STWiORB
Wymagania ogélne nalezy rozumiec¢ i stosowaé w powigzaniu z nizej wymienionymi Specyfikacjami Technicznymi
Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych:

CZESC DROGOWA
CZESC BRANZOWA

1.3.2. Nazwy i kody Wspoélnego Stownika Zamoéwien (CPV) dla zakresu robot budowlanych objetych
przedmiotem zamoéwienia i w/w specyfikacjami technicznymi wykonania i odbioru rob6t budowlanych:

45111000-8 Roboty w zakresie burzenia, roboty ziemne
45112000-5 Roboty w zakresie usuwania gleby
45230000-8 Roboty budowlane w zakresie budowy rurociaggdéw, linii komunikacyjnych i elektroenergetycznych,
autostrad, drog, lotnisk i kolei; wyréwnanie terenu
45232000-2 Roboty pomocnicze w zakresie rurociggow i kabli
45233000-9 Roboty w zakresie konstruowania, fundamentowania oraz wykonywania nawierzchni autostrad,
drog

1.3.3. Wykonawca w cenie oferty uwzglgdni normy panstwowe, instrukcje i przepisy wymienione w STWiORB oraz
przepisy prawa polskiego, ktore beda stosowane przez Wykonawce w jezyku polskim, a dla elementow
nieuregulowanych zapisami STWiORB beda obowigzywac pozostate opublikowane i aktualne na dzien
ztozenia oferty warunki techniczne, normy europejskie i polskie. Normy te winny by¢ odczytywane w
powiazaniu z Rysunkami oraz STWiORB i by¢ uwazane za integralng czg¢s¢ tychze, jak gdyby byly w nich
powielone. Uwaza si¢ Wykonawce za w pelni zaznajomionego z ich tre$cig i wymaganiami. Konsekwencje
wynikajgce z nieznajomosci w/w norm, instrukcji, przepisow itp. obcigzaja Wykonawce.

Gdziekolwiek w Dokumentacji Projektowej pojawia si¢ termin Specyfikacje Techniczne (STWiORB) nalezy przez to

rozumie¢ Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra

Infrastruktury z dnia 02.09.2004 (Dz. U. Nr 202 poz. 2072 z 2004r.)

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w STWiORB wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowigcy catos¢ techniczno-uzytkowa

(drogg) albo jego cze$¢ stanowiaca odrgbny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiekt mostowy,
korpus ziemny, wezet).

1.4.2. Chodnik — cz¢$¢ drogi przeznaczona do ruchu pieszych,

1.4.4. Dokumentacja powykonawcza - dokumentacja sporzgdzana przez Wykonawce 1obot zgodnie z
obowigzujacym Prawem Budowlanym wraz z pdzniejszymi zmianami, ujmujaca cato$¢ robot wykonanych z
naniesionymi zmianami dokonanymi w toku wykonywanych robdt oraz zgodna z Prawem geodezyjnym i
kartograficznym i przepisami wykonawczymi dokumentacja z geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.
1.4.5. Dokumentacja projektowa — zbior opracowan i analiz przedprojektowych oraz rysunkéw (projektow),
przedstawiajacych obiekt budowlany, ktéry ma powsta¢ (lub ulega zmianom) w wyniku realizacji robot
budowlanych wynikajacych z danego projektu,



1.4.6. Dokumentacja techniczna - zespo! dokumentow zawierajacy niezbedne dane techniczne, ktore umozliwiajg

wykonanie okreslonego przedmiotu. Zakres dokumentacji i jej sktad jest uzalezniony od przeznaczenia.

1.45. Droga — budowla wraz z drogowymi obiektami inzynierskimi, urzadzeniami oraz instalacjami, stanowigca

calos¢
techniczno — uzytkows, przeznaczona do prowadzenia ruchu drogowego, zlokalizowanego w pasie drogowym,

1.4.7. Dziennik Budowy - opatrzony piecze¢cig Zamawiajacego zeszyt, z ponumerowanymi stronami, stuzacy do

notowania wydarzen zaistniatych w czasie wykonywania zadania budowlanego, rejestrowania dokonywanych
odbioréw Robot, przekazywania polecen i innej korespondencji technicznej pomigdzy Inzynierem, Wykonawca i
Projektantem.

1.4.8. aInzynier - oznacza osob¢ wyznaczong przez Konsultanta do dziatania jako Inzynier dla celow Kontraktu,

okreslong w umowie z Konsultantem jako Inzynier Kontraktu lub inng osob¢ wyznaczona w razie potrzeby przez
Zamawiajacego. W przypadku koniecznosci zastagpienia Inzyniera Kontraktu lub innej osoby wyznaczonej w razie

potrzeby przez Zamawiajacego, Zamawiajacy powiadomi Wykonawce w trybie zgodnym z Kontraktem.

1.4.8.b

1.4.9.
1.4.10.

1.4.11.

1.4.12.

1.4.13.

1.4.15.

1.4.16.
1.4.17.

1.4.18.

1.4.19.

1.4.21.

Konsultant - oznacza wykonawce wylonionego w drodze postgpowania o udzielenie zamoéwienia publicznego

na zarzadzanie i nadzor lub inng osob¢ wyznaczong przez Zamawiajgcego.

Jezdnia - cze$¢ drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania budowa wg zasad
okreslonych Ustawg - Prawo budowlane.

Kierownik Projektu — osoba wymieniona w danych kontraktowych bedaca przedstawicielem Zamawiajacego, o
ktérej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca, odpowiedzialna za zarzadzanie kontraktem.

Korona drogi - jezdnia z poboczami, pasami awaryjnego postoju lub pasami przeznaczonymi do ruchu pieszych,
zatokami autobusowymi lub postojowymi, a przy drogach dwujezdniowych — réwniez z pasem dzielacym
jezdnie,.

Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia.

Korpus drogowy - nasyp lub ta czes¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi i skarpami rowow.

Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukeji nawierzchni.

Ksiega (Rejestr) Obmiarow - akceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanymi
stronami, shuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych Robdt w formie wyliczen,
szkicow 1 ew. dodatkowych zalacznikdéw. Wpisy w Rejestrze Obmiaréw podlegaja autoryzacji przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego , niezbedne do
przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwigzanych z oceng jakosci materialow oraz wykonanych robot.

Materialy - wszelkie wyroby niezbedne do wykonania Robét, zgodne z Dokumentacjg Projektowa i
Specyfikacjami Technicznymi (STWiORB), zaakceptowane przez Inzyniera

Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstw stuzacych do przejmowania i rozkladania obcigzen od ruchu na
podtoze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa $cieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu i czynnikoéw
atmosferycznych.

b) Warstwa wiazaca - warstwa znajdujaca si¢ miedzy warstwa $cieralng a podbudowa, zapewniajaca lepsze
roztozenie naprezen od kot pojazdow i ich przekazywanie na podbudowe.

€) Warstwa wyrownawcza - warstwa stuzaca do wyrdwnania nieréwnosci podbudowy lub profilu istniejacej
nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna cz¢$¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obciazen od ruchu na podtoze. Podbudowa
moze sktada¢ sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;j.

e) Podbudowa zasadnicza — warstwa konstrukcji nawierzchni spetniajaca podstawowa funkcj¢ w roztozeniu
naprezen od kot pojazdow. Podbudowa zasadnicza moze by¢ jednowarstwowa lub dwuwarstwowa.

f) Podbudowa pomocnicza — warstwa tworzaca platforme umozliwiajagcg prawidtowe wbudowanie
podbudowy zasadniczej, a w czasie eksploatacji nawierzchni wspomagajaca warstwy gorne konstrukcji
nawierzchni w rozlozeniu napr¢zen od kot pojazddéw oraz ochrone nawierzchni przed wysadzinami
powodowanymi przez szkodliwe dziatanie mrozu,

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktérej gtdwnym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed
wysadzinami powodowanymi przesz szkodliwe dziatanie mrozu i zwigkszenie nosnosci warstw dolnych
konstrukcji nawierzchni,

h) Warstwa odcinajaca — warstwa separujaca dolne warstwy konstrukcji nawierzchni lub warstwe
ulepszonego podloza, o ile wykonane sg z materiatu ziarnistego, od przenikania do nich drobnych czastek
ze spoistego podtoza gruntowego,



1.4.22.

1.4.23.
1.4.25.

1.4.26.

1.4.27.

1.4.28.

1.4.29.
1.4.30.

1.4.31.

1.4.32.

1.4.33.

1.4.34.

1.4.35.

1.4.36.

1.4.38.

1.4.39.
1.4.40.

1.4.41.

1.4.43.

1.4.44.

1.4.45.

i) Warstwa odsgczajaca - warstwa zapewniajaca odprowadzenie wody przedostajacej si¢ do spodu
nawierzchni.

Niweleta - wysoko$ciowe i geometryczne rozwini¢cie na plaszczyznie pionowego przekroju w osi drogi lub
obiektu mostowego.

Obiekt inzynierski — obiekt mostowy, tunel, przepust i konstrukcja oporowa

Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchu
publicznego na okres budowy.

Odpowiednia zgodno$é¢ - zgodnos¢ wykonywanych Roboét z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli przedziat
tolerancji nie zostal okreslony - z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju
Robot budowlanych.

Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi grunt wraz z przestrzenig nad i pod jego powierzchnia, w
ktorym sg zlokalizowane droga oraz obiekty budowlane i urzadzenia techniczne zwigzane z prowadzeniem,
zabezpieczeniem i obstugg ruchu, a takze urzadzenia zwigzane z potrzebami zarzadzania droga;

Pobocze - czg¢é¢ drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazdéw, umieszczenia urzadzen organizacji i

bezpieczenstwa ruchu oraz ruchu pieszych, stuzaca jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

Podloze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do glgbokosci przemarzania.

Podloze ulepszone nawierzchni- gorna warstwa podtoza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnia, ulepszona W
celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i wlasciwego wykonania nawierzchni.

Polecenie Inzyniera lub Kierownika projektu - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera lub
Kierownika projektu, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji Robot lub innych spraw zwigzanych z
prowadzeniem budowy.

Projektant - osoba fizyczna bedaca autorem Dokumentacji Projektowej, wystepujaca na budowie wg zasad
Ustawy- Prawo budowlane.

Przedsiewziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego potaczenia drogowego lub catkowita
modernizacja/przebudowa trasy w planie i w przekroju podtuznym istniejacego potaczenia.

Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zamkni¢tym, przeznaczona do przeprowadzenia ciekow, szlakow
wedrowek zwierzat dziko zyjacych lub urzadzen technicznych przez nasyp drogi,

Przeszkoda naturalna - element s$rodowiska naturalnego, stanowigcy utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad dolina, bagno, rzeka itp.

Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanowigce utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na przyktad
droga, kolej, rurociag, kanat, ciag pieszy itp.

Rekultywacja - Roboty majgce na celu uporzadkowanie i przywrdocenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

Rozpietosé teoretyczna - odlegto$é miedzy punktami podparcia (fozyskami), przesta mostowego.

Szerokos¢ calkowita obiektu - odleglo$¢ miedzy zewngtrznymi krawedziami konstrukcji obiektu, mierzona w
linii prostopadtej do osi podiuznej, obejmuje catkowitg szeroko$¢ konstrukcyjng ustroju niosgcego.

Szerokos¢ uzytkowa obiektu - szerokosc¢ jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegdlnych rodzajéow ruchu
oraz szeroko$¢ chodnikow mierzona w $wietle poreczy mostowych z wylaczeniem konstrukeji przy jezdni
dotem oddzielajacej ruch kotowy od ruchu pieszego.

Wiadukt - obiekt zbudowany nad linig kolejowg lub inng drogg dla bezkolizyjnego zapewnienia komunikacji
drogowej i ruchu pieszego.

Zadanie budowlane - cze$¢ przedsiewzigcia budowlanego, stanowigca odrebng cato$¢ konstrukcyjng lub
technologiczna, zdolna do samodzielnego spelnienia przewidywanych funkcji techniczno-uzytkowych.
Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu Robdt zwigzanych z budowa, modernizacja/przebudows,
utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowej lub jej elementu.

Teren budowy — teren udostepniony przez Zamawiajgcego dla wykonania na nim robdt oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako tworzace czg$¢ terenu budowy.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace Robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z Warunkami Ogolnymi i
Szczegdlnymi STWiORB, Dokumentacja Projektowa i poleceniami Inzyniera lub Kierownika Projektu zgodnie z
warunkami kontraktu. Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonywanych robdt i bezpieczenstwo wszelkich
czynnosci na terenie budowy i terenie przyleglym do budowy oraz bezpieczenstwo terendw, na ktdérych moga wystapi¢
zagrozenia dla ludzi i mienia w zwigzku z prowadzonymi robotami. Metody uzyte przy budowie wyrazajace si¢
rodzajem zastosowanej technologii, maszyn, urzadzen i Sprzetu muszg zapewnia¢ skuteczng ochrone ludzi, srodowiska
budynkow i budowli na tych obszarach w szczegolnosci przed:



halasem

wibracja

drganiami i wstrzgsami

zanieczyszczeniem odpadami poprodukcyjnymi i komunalnymi gleb wod i powietrza

zanieczyszczeniem powietrza emisjg gazow, pytow i dymow

zniszczeniem cennych przyrodniczo elementéw w rejonie prowadzonych robot

zanieczyszczeniem srodowiska przetrwalnikami zarazkow chorobotwoérczych i metalami
ciezkimi

znaczacymi lub gwaltownymi zmianami poziomu wod gruntowych,

bezprawnym zniszczeniem chronionych gatunkéw roslin i zwierzat i ich siedlisk.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w Dokumentach Kontraktowych przekaze Wykonawcy Plac Budowy wraz z
wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, Dziennik Budowy oraz co najmniej dwa egzemplarze
Dokumentacji Projektowej i dwa komplety STWiIORB.

Dane dotyczace osnowy geodezyjnej poziomej i wysokosciowej oraz punktéw granicznych Wykonawca powinien
pobra¢ z wlasciwego powiatowego osrodka dokumentacji geodezyjnej i kartograficznej. Po przekazaniu placu budowy
Wykonawca wyznaczy i utrwali punkty gtéwne trasy.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrong znakow osndéw geodezyjnych i granicznych do chwili odbioru
ostatecznego robdt. W przypadku natrafienia na znaki geodezyjne roboty w ich rejonie nalezy prowadzi¢ recznie.
Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne i graniczne Wykonawca odtworzy i utrwali na wiasny koszt.

Wykonawca winien przedstawi¢ Inzynierowi Program robot, Wykaz Platnosci oraz polisy ubezpieczeniowe zgodnie z

warunkami okre§lonymi w Specyfikacji Istotnych Warunkéw Zamoéwienia.

1.5.2.

Dokumentacja  projektowa

Dokumentacja Projektowa skitada si¢ z:

Dokumentacji Projektowej Zamawiajacego,
Dokumentacji Projektowej sporzadzonej przez Wykonawce.

Dokumentacja Projektowa Zamawiajacego zawiera:

Projekt Zagospodarowania Terenu,

Projekt Architektoniczno-Budowlany,

Projekt Techniczny,

Projekt Statej Organizacji Ruchu,

Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych,

Przedmiar Robot,

Wersje elektroniczng Projektu Zagospodarowania Terenu, Architektoniczno-Budowlany i Tecznicznego (w
wersji nieedytowalnej),

Dokumentacj¢ geotechniczna,

1.5.2.1. Dokumentacja Projektowa oraz czynno$ci, ktbre Wykonawca opracuje i wykona we wlasnym zakresie w ramach

Zaakceptowanej Kwoty Kontraktowej

Wykonawca zobowigzany jest do opracowania we wlasnym zakresie nastgpujgcych projektow:

dokumentacje z geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej obejmujace rowniez aktualizacje danych ewidencji
gruntow i budynkow w formie operatu technicznego zaewidencjonowanego we wiasciwym PODGIK.
powykonawczg dokumentacje odbiorowa,

projekty Technologii i Organizacji Robot oraz Program Zapewnienia Jakosci dla poszczegolnych STWiORB

Plan Bezpieczenstwa i Ochrony Zdrowia

plan zabezpieczenia dowozu materiatbw budowlanych po istniejacej sieci droég oraz ewentualnych drog
technologicznych

projekt zabezpieczenia i odwodnienia wykopow na czas budowy (dla wszystkich wykopow),

projekty wykonawcze zabezpieczenia skarp wykopow,

projekt warsztatowy balustrad,

projekt warsztatowy i montazowy wpigcia do istniejacych sieci,

Wykonawca we wlasnym zakresie uwzgledni zabezpieczenie wszystkich ogrodzen nieruchomosci na czas trwania
budowy poprzez montaz ogrodzenia tymczasowego,



* inwentaryzacja fotograficzna stanu technicznego drég oraz budynkdéw przed realizacja zadania wraz z
podpisaniem dwustronnych protokotéw z ich wlascicielami lub zarzadcami,
» dokumentacja fotograficzna i archiwalna dla wszystkich prowadzonych robot, w szczegoélnosci dla robot
zanikajacych,
* inne projekty robocze wyszczegdlnione w STWiORB,
*  Wszelkie optaty do wniesienia na etapie realizacji wynikajace z uzgodnien i warunkéw naleza do Wykonawcy.
» Ewentualne kary z tytulu opdznien z ich wniesienia ponosi Wykonawca.
+ operat odbiorowy, zgodnie z postanowieniami punktu 8.3.1 niniejszej STWiIORB
» projekt czasowej organizacji ruchu,
* projekty urzadzen technologicznych zabezpieczajacych ciaglto§¢ ruchu pojazdéw i pieszych po drogach oraz
zapewniajacych dojazd i dojscie do obiektéw na odcinku prowadzenia robot,
* projekt organizacji oraz technologii robot dla poszczegodlnych obiektow i robot,
* czynnoSci i zwigzane z tym koszty zapewnienia nadzoréw wiascicieli sieci, przekazan, odbiorow itp.
* uzyska decyzje administracyjne pozwalajgce na uzytkowanie inwestycji,
+ oraz wszelkg inng dokumentacje nie wymieniong powyzej a konieczng do wykonania robdt w terminie.
Wszelkie decyzje administracyjne, uzgodnienia, pozwolenia, zgody, warunki itp. Wykonawca zobowigzany jest
przekazywaé¢ Zamawiajagcemu w terminie 7 dni od daty ich otrzymania. W przypadku decyzji administracyjnych
Zamawiajacy wymaga przekazania rowniez decyzji z klauzulg ostatecznosci.
W/w projekty muszg by¢ zatwierdzone przez Inzyniera oraz przekazane do uzgodnienia w 3 egzemplarzach w formie
wydruku oraz elektronicznej edytowalnej na ptycie CD/DVD.
Wszelkie prawa autorskie do dokumentacji sporzadzanej przez Wykonawce przechodza na Zamawiajacego w
najszerszym zakresie przewidzianym przez prawo polskie z chwila przekazania tej dokumentacji do uzgodnienia.
Wykonawca, przed przystapieniem do robdt zobowiazany jest rowniez do uzyskania zatwierdzenia Projektu organizacji
ruchu na czas budowy, przez wlasciwe organy administracji zarzadzajacej ruchem.
Wszelkie koszty wynikajace z powyzszych wymagan nie podlegaja odrebnej zaptacie i przyjmuje si¢, ze sa wlaczone w
Zaakceptowang Kwote Kontraktowa jak rowniez wszelkie koszty robot wynikajace z w/w projektow. Za wyjatkiem
sytuacji, gdy koszty te zostaty ujete W przedmiarze robot jako wydzielone pozycje.
Opracowania muszg by¢ przekazane do uzgodnienia i zatwierdzenia w terminach zgodnych z Warunkami Ogo6lnymi
Kontraktu i Warunkami Szczeg6lnymi Kontraktu, a przed harmonogramowymi terminami rozpoczecia odpowiednich
robot. Opdznienia w powyzszym terminie sg jednoznaczne z opdznieniami z winy Wykonawcy w terminach realizacji
Robot.
Jezeli w trakcie wykonywania Robot okaze si¢ koniecznym uzupelnienie Rysunkoéw z uwagi na wybrang technologi¢
Wykonawcy, Wykonawca sporzadzi brakujace rysunki i Specyfikacje na wlasny koszt w 3 egzemplarzach oraz w
formie elektronicznej i przedtozy je Inzynierowi do zatwierdzenia.
Opracowania muszg by¢ przekazane do zatwierdzenia na 6 tygodni przed harmonogramowymi terminami rozpoczecia
odpowiednich robét, za wyjatkiem opracowan, dla ktorych ustalono odrebnie inne terminy wykonania.
Wszelkie koszty zwigzane z przygotowaniem, zaopiniowaniem i uzgodnieniem w/w dokumentacji s3 zawarte w
Zaakceptowanej Kwocie Kontraktowej i nie bedg podlegaly odrebnej zaptacie.

1.5.2.2. Projekty i rysunki przedstawione przez Wykonawce

Dodatkowo poza Specyfikacjami, Rysunkami i innymi informacjami zawartymi w Kontrakcie, Wykonawca powinien
dostarczy¢ wszystkie rysunki, dokumenty, zezwolenia zwigzane i inne dane potrzebne do wykonania robdt oraz
osiggniecia parametrow technicznych wymaganych w Kontrakcie. Wykonawca moze sktada¢ te informacje kolejno w
cze¢$ciach, lecz komplet Dokumentacji musi zosta¢ ztozony w terminach okreslonych w pkt. 1.5.2.1.

Wykonawca przed zlozeniem rysunkéw, dokumentacji i danych powinien skonsultowaé si¢ z Inzynierem i ustali¢
wstgpnie przyjmowane rozwigzania i terminy sktadania Dokumentacji (ewentualnie terminy sktadania poszczegoélnych
czesci Dokumentacji oraz zawarto$¢ poszczeg6lnych czegsci).

Konsultacje wraz z ustaleniami spisanymi w formie notatki, powinny si¢ odby¢, co najmniej 7 dni przed data zlozenia
w/w dokumentow.

1.5.2.3. Rysunki przyjete przez Inzyniera

Inzynier powinien sformutowa¢ komentarz i/lub zastrzezenia dotyczace rysunkow, dokumentacji i danych
przedstawionych przez Wykonawce, w ciggu 7 dni od daty ich otrzymania. Te komentarze lub zastrzezenia nalezy
uwazacé za przyjete przez Wykonawce, jesli w ciggu 7 dni od daty otrzymania nie zglosi zastrzezen na pismie.




1.5.2.4. Rysunki powykonawcze

Wykonawca powinien bezzwlocznie uzupehi¢ dokumentacje oraz rysunki dostarczone Inzynierowi w zakresie zmian
wprowadzonych w czasie wykonania robot, w formie i zakresie wynikajacym z przepisOw prawa budowlanego.
Wykonawca powinien dostarczy¢ Inzynierowi Rysunki powykonawcze kompletne i bez wad w przejrzystej, prostej
formie w czterech egzemplarzach dla kazdego ukonczonego odcinka robot, ktory bedzie przekazany do uzytkowania, w
formie i treéci zgodnej z przepisami prawa polskiego, nie pdzniej niz 28 dni roboczych przed datg ztozenia dokumentow
odbiorowych do wlasciwego Organu. Opdznienia w przekazaniu dokumentacji powykonawczej beda traktowane jako
opo6znienia w terminowym wykonaniu robot.

1.5.3. Nadzor autorski
Zamawiajacy zapewni nadzor autorski dla dokumentacji przekazanej przez Zamawiajacego.
1.5.4. Zgodnos$é Robot z Dokumentacja Projektowa i STWiORB

Na etapie postgpowania przetargowego, podczas procesu przygotowywania oferty, kazdy oferent (Wykonawca) ma
obowiazek zapozna¢ si¢ z kompletem zalagczonych dokumentéw, dokonaé wizji terenowej oraz na podstawie
pozyskanej wiedzy sporzadzi¢ oferte obejmujacag wszystkie koszty realizacji Kontraktu z uwzglednieniem wymagan
zawartych w zataczonych dokumentach. Wymagania wyszczegdlnione w cho¢by jednym z zalaczonych dokumentow,
sa obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumentacji Kontraktowe;j.

Jezeli na tym etapie, Wykonawca znajdzie btedy lub niescistosci w jakimkolwiek zataczonym dokumencie, jego
obowigzkiem jest zglosi¢ do Zamawiajacego w formie zapytan ofertowych zgodnie z obowigzujaca procedura
postepowania przetargowego. Odpowiedzi sformulowane przez Zamawiajacego, uzupetniajg tre§¢ dokumentow i
stanowig podstawe do sporzadzenia oferty.

Po zakonczonym postgpowaniu przetargowym, Wykonawca nie moze wykorzystywaé bledow lub opuszczen w
Dokumentach Kontraktowych.

Brak wyszczegdlnienia w pkt. 9 ,,Podstawa ptatnosci” odpowiedniej STWiORB robét, a wymienionych cho¢by w jedne;j
z czg$ci Dokumentacji Projektowej nie moze by¢ podstawa roszczen finansowych.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obowigzuje kolejnos$¢ ich waznosci wymieniona
w Akcie Umowy.

W przypadku rozbieznosci, opis wymiardw wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow i potwierdzony przez Inzyniera
po konsultacji z Projektantem.

Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone materialy beda zgodne z Dokumentacja Projektowa i wymaganiami
zawartymi w poszczegolnych STWiORB.

Dane okre$lone w Dokumentacji Projektowej i wymagania zawarte w STWiORB bedg uwazane za warto$ci docelowe,
od ktorych dopuszczalne sa odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow i elementow
budowli muszg by¢ jednorodne i wykazywaé zgodno$¢ z okreslonymi wymaganiami. W przypadku, gdy:

a) materiaty zgloszone do akceptacji przez Inzyniera nie beda zgodne z wymaganiami Dokumentacji Projektowej
lub STWIORB, to takie materialy beda odrzucone, a Wykonawca jest zobowigzany niezwlocznie zastapic¢
innymi zgodnymi z wymaganiami.

b) roboty zgloszone Inzynierowi do odbioru nie beda zgodne z wymaganiami Dokumentacji Projektowej lub
STWiORB (po uwzglednieniu tolerancji), to wowczas Inzynier ma prawo:

- odrzucié¢ roboty jako niezgodne z wymaganiami i wyda¢ polecenie rozebrania i ponowne ich wykonanie na
koszt Wykonawcy,

- zazgda¢ programu naprawczego, w przypadku, gdy niezgodno$¢ da si¢ naprawi¢ bez jej wptywu na trwatosé
lub bezpieczenstwo uzytkowania danego elementu Iub obiektu budowlanego,

- wyda¢ polecenie rozbiorki, gdy wprowadzony program naprawczy nie doprowadzit do zgodnosci z
wymaganiami, a dana niezgodno$§¢ moze mie¢ wplyw na trwatos¢ i/lub bezpieczenstwo uzytkowania
elementu.

1.5.5. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania istniejacych obiektow (jezdnie,
obiekty mostowe, Sciezki rowerowe, ciagi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne, urzadzenia odwodnienia, zielen,
pozostate elementy wyposazenia drogi itp.) na terenie budowy, w okresie od dnia przejecia terenu budowy do dnia
przekazania odcinka drogi w utrzymanie odpowiedniemu organowi administracji drogowej, po uprzednim uzyskaniu od
Inzyniera Swiadectwa Przejecia Robot.

Wymaga si¢, aby na odcinkach drogi dopuszczonych do ruchu pojazdéw budowy, Wykonawca nie pozostawiat na
nawierzchni jezdni brudu (resztek gruntu, btota, kruszywa, gruzu) oraz nie deformowal poboczy, co moze stwarzaé
zagrozenie warunkow bezpieczenstwa ruchu drogowego lub utrudnia¢ prowadzenie robot utrzymaniowych. Wszelkie



ewentualne zanieczyszczenia musza by¢ natychmiast usunigte. Przed uruchomieniem transportu budowy, Wykonawca
jest zobowigzany do:
. wykonania inwentaryzacji ,,przegladu zerowego” z opisem stanu technicznego drég przewidywanych do
transportu, = wykonania dokumentacji fotograficznej,
. spisania porozumienia z zarzadca drogi, ktorego treécia beda ustalenia dotyczace warunkow korzystania z
uzgodnionych drog. Zalacznikiem bedzie dokumentacja inwentaryzacyjna (w tym fotograficzna), Protokot powyzszy,
Wykonawca przedtozy Inzynierowi i Ubezpieczycielowi.
Wykonawca begdzie mogt transportowaé materialy i wyposazenie na i z terenu budowy wylacznie po drogach, ktorych
stan zostal zinwentaryzowany w w/w sposob i na warunkach okreslonych w powyzszym porozumieniu. Dokumentacj¢
powyzsza Wykonawca przekaze do wiadomo$ci Inzyniera i Zamawiajacego w formie elektronicznej i w formie
wydruku.
Przed przystagpieniem do robot Wykonawca przedstawi Inzynierowi, uzgodniony i zatwierdzony z odpowiednim
zarzadem drogi i organem zarzadzajacym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robdt w okresie trwania
budowy. W zaleznosci od potrzeb i postepu robdt projekt organizacji ruchu powinien by¢ na biezgco aktualizowany
przez Wykonawcg. Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu organizacji ruchu, wymaga kazdorazowo
ponownego zatwierdzenia projektu. W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie
obshugiwal wszystkie tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, §wiatla ostrzegawcze, sygnaly, itp.,
zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.
Wykonawca zapewni state warunki widoczno$ci w dzien i w nocy tych zapdr i znakow, dla ktorych jest to nieodzowne ze
wzgledow bezpieczenstwa.
Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez Inzyniera.
Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymania, to na polecenie Inzyniera powinien zarecagowac
natychmiast nie p6zniej jednak niz w przeciagu do 24 godzin i przystapi¢ do kontynuacji utrzymania.
Reasumujac:
» zabezpieczenia terenu budowy,
* utrzymanie organizacji ruchu w tym: obstuga tymczasowych urzadzen zabezpieczajacych,
* utrzymania ciggéw ruchu kotowego tacznie z trasami objazdow,
* korzystanie z drog transportowych na warunkach okre§lonych w porozumieniach z Zarzadcami drog nie
podlegaja odrebnej zaptacie i utrzymuje sig, ze sa wlaczone w Zaakceptowang Kwote Kontraktowa.
Wykonawca niezwlocznie po rozpoczeciu realizacji kontraktu dostarczy, zainstaluje i utrzyma w czasie trwania
kontraktu tablice informacyjne dotyczace robot kontraktowych o tresci uzgodnionej z Kierownikiem Projektu. Tablice
informacyjne budowy beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caty okres realizacji kontraktu.
Dojazdy do posesji zlokalizowanych w poblizu placu budowy winny by¢ utrzymywane przez Wykonawce na jego koszt
przez caly czas budowy.
Kierownik budowy jako przedstawiciel Wykonawcy bierze pelng odpowiedzialnos¢ za wszystkie zdarzenia drogowe,
ktore wystapity na jezdni pod ruchem publicznym na terenie przejetego terenu budowy, w wyniku braku dziatan lub
zaniedban utrzymaniowych Wykonawcy.
W przypadku realizowania robot na drogach pod ruchem, Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu
publicznego na terenie budowy, w okresie trwania realizacji Kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.
Wykonawca ponosi koszty utrzymania ciaglosci ruchu na przekraczanych drogach. Dotyczy to obiektow pod, jak i nad
droga. W miejscach przylegajacych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodzi lub wyraznie oznakuje teren
budowy, w sposob uzgodniony z Inzynierem.
Wijazdy 1 wyjazdy z terenu budowy, w innych miejscach niz powyzsze, a przeznaczone dla pojazdéw i maszyn
pracujacych przy realizacji Robot, Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposob uzgodniony z Inzynierem.
Fakt przystgpienia do robot Wykonawca obwie$ci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposdb uzgodniony z
Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscach i iloSciach okreslonych przez Inzyniera, tablic informacyjnych,
ktorych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w
dobrym stanie technicznym przez caly okres realizacji robot.
Zaakceptowana Kwota Kontraktowa obejmuje réwniez ustawienie i utrzymanie tablic informacyjnych o inwestycji i
uczestnikach procesu inwestycyjnego.

1.5.6. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony
srodowiska naturalnego. Wykonawca zobowiazany jest do stosowania si¢ do wymogoéw zawartych w decyzji
srodowiskowej oraz zezwoleniu na realizacje inwestycji drogowej wraz z raportami ochrony $rodowiska oraz we



wszelkich uzyskanych przez Zamawiajacego decyzjach z zakresu ochrony przyrody i uzgodnieniach zawartych w
Dokumentacji Projektowej oraz uzyskanych przez Wykonawcg po przekazaniu przez Zamawiajacego terenu budowy.
Wszelkie koszty wynikajace z powyzszych przepisoéw nie podlegaja odrebnej zaptacie i przyjmuje si¢, ze sa wlaczone w
Zaakceptowang Kwote Kontraktowa.

Przed rozpoczgciem prac przygotowawczych, Wykonawca winien zinwentaryzowaé teren budowy oraz teren
potencjalnie narazony na zmiany w trakcie prowadzenia robot budowlanych. Wszelkie obowigzki, utrudnienia,
konieczne dziatania wynikajace z powyzszych decyzji przejmuje Wykonawca i nie mogg one stanowi¢ podstawy do
roszczen czasowych i finansowych.

W okresie trwania budowy i wykanczania rob6t Wykonawca bedzie:

a) utrzymywacé teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

b) podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie si¢ do przepisow i norm dotyczacych ochrony
srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unikaé uszkodzen lub ucigzliwosci dla osob lub dobr
publicznych i innych, a wynikajacych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn
powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania,

C) przedstawiac raporty opisujace wypetnianie wymogow okreslonych w dokumentacji projektowej oraz uzyskanych
decyzjach jak rowniez wszelkie dziatania podejmowane w zakresie ochrony $rodowiska, do 10 dnia kazdego
miesigca.

Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na:
1) lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopow i drog dojazdowych,
2) $rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,

b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

¢) mozliwos$cig powstania pozaru,

d) mozliwoscia zagrozenia gatunkow i siedlisk chronionych.
W celu prawidlowego przestrzegania przepisow ochrony srodowiska wynikajacych z ww. aktow prawnych oraz
prawidtowego zapewnienia wykonania ww. wymagan w tym okre§lonych w punkcie 1.5.2.1 Dokumentacja Projektowa,
ktorg Wykonawca opracuje we wiasnym zakresie w ramach Zaakceptowanej Kwoty Kontraktowej,
Wykonawce uznaje si¢ za wytworce odpadow powstajacych w czasie budowy. Usuniecie odpadow, ich wykorzystanie
lub unieszkodliwienie sg obowigzkiem Wykonawcy. Zamawiajacy nie bedzie z tego tytutu ponosit zadnych kosztow w
tym z tytulu oplat za gospodarcze korzystanie ze srodowiska.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie szkody w $rodowisku powstate w wyniku realizacji robo6t.
Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan ochrony $rodowiska okreslonych powyzej nie
podlegaja odrgbnej zaptacie i sg uwzglednione w Zaakceptowanej Kwocie Kontraktowej oraz nie beda stanowic
podstawy do wydtuzenia terminu wykonania zamowienia.

1.5.7. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisdw ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzgt przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na terenie
baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i pojazdach.
Materialy fatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostgpem
0sob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji Robot
albo przez personel Wykonawcy.

1.5.8. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza si¢ uzycia materialow wywotujacych szkodliwe promieniowanie o st¢zeniu wigkszym od dopuszczalnego,
okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialty odpadowe uzyte do Robot beda mialy $wiadectwa dopuszczenia, wydane przez uprawniong
jednostke, jednoznacznie okreslajace brak szkodliwego oddzialywania tych materiatéw na srodowisko.

Materiaty, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Robét, a po zakonczeniu Robot ich szkodliwo$¢ zanika (np.
materiaty pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Zgode na
ich wbudowanie powinien wyrazi¢ Inzynier ustalajac odpowiednie wymagania i warunki.



1.5.9. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak rurociagi,
kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiladz bedacych wilascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji
dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wilasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem przepisowych wymagan nie podlegaja odrebnej zaptacie i sa
uwzglednione w Zaakceptowanej Kwocie Kontraktowej.

Wykonawca przed rozpoczgciem robot jest zobowigzany do zinwentaryzowania przebudowywanej sieci oraz do
sprawdzenia zgodnos$ci z mapa do celéw projektowych i uzgodnieniem ZUD.

W przypadku natrafienia na niezidentyfikowane sieci oraz w przypadku zlokalizowania istniejacych sieci w innym
miejscu niz wskazano na mapie Wykonawca jest zobowigzany powiadomi¢ o tym fakcie Inzyniera. Inzynier powinien
okresli¢, wspolnie z Wykonawca, zakres robot niezbednych do wykonania przy usunieciu wymienionej kolizji, facznie z
ustaleniem wlasciciela sieci, wykonaniem inwentaryzacji geodezyjnej oraz niezbedny zakres robot, ktéry zostanie
wykonany na podstawie odrgbnej umowy, w oparciu o dokumentacj¢ techniczng dostarczona przez Zamawiajacego.
Wykonawca zobowiazany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowa dla wszelkiego rodzaju Robot, ktore
majg by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadomié
Inzyniera i wladze lokalne o zamiarze rozpoczecia Robot.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inzyniera i zainteresowane
wladze oraz bedzie z nimi wspotpracowal dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.
Wykonawca bedzie odpowiadaé za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni
ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

Jezeli teren budowy przylega do terendéw z zabudowa mieszkaniowg, Wykonawca bedzie realizowaé roboty w sposéb
powodujacy minimalne niedogodnosci dla mieszkancow. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy
mieszkaniowe] w sasiedztwie budowy, spowodowane jego dziatalnoscig. W celu uniknigcia niestusznych roszczen
odszkodowawczych ze strony wilasdcicieli istniejacych nieruchomosci, Wykonawca przed rozpoczgciem robot
budowlanych sporzadzi inwentaryzacj¢ stanu istnicjacej zabudowy zlokalizowanej w bezposrednim sgsiedztwie pasa
drogowego oraz planowanych drog dojazdowych do terenu budowy dokumentujac stan techniczny tych obiektow.
Nieodtaczng czgsécig tej dokumentacji beda zdjecia, skatalogowane w sposob niebudzacy watpliwosci, co do momentu
ich wykonania oraz obiektu, ktory dokumentuja, inwentaryzacja taka zostanie przekazana w formie wydruku i wersji
elektronicznej do wiadomosci Inzyniera i Zamawiajgcego w ciggu 30 dni od podpisania Umowy.

Wykonawca podpisze dwustronne protokoly z inwentaryzacji z wlascicielami budynkow, ktérych zatacznikiem bedzie
dokumentacja z inwentaryzacji.

Inzynier bedzie na biezaco informowany o wszystkich umowach zawartych pomiedzy Wykonawca a wiascicielami
nieruchomosci i dotyczacych korzystania z wlasno$ci i drog wewnetrznych. Jednakze ani Inzynier ani Zamawiajacy nie
bedzie ingerowal w takie porozumienia, o ile nie beda one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w warunkach
umowy. Wykonawca winien powiadomi¢ na 7 dni przed wejsciem w teren - wlasciciela nieruchomosci, na ktérym beda
prowadzone prace zwigzane z czasowym zajeciem terenu. Z czynnos$ci przejgcia od wilasciciela czesci nieruchomosci
Wykonawca sporzadzi protokot opisujacy stan przejmowanej nieruchomosci. Protokdt ten winien by¢ podpisany przez
obie strony i uzupeliony dokumentacja fotograficzng. Kopig protokotu nalezy dostarczy¢ za posrednictwem Inzyniera
do Zamawiajacego przed rozpoczeciem prac. Po zakoniczeniu robét Wykonawca winien uporzadkowac teren, naprawié
zaistniate szkody spowodowane poprzez wykonywanie Robot i wyptaci¢ wiascicielom zajmowanych nieruchomosci
stosowne, uzgodnione odszkodowania za niemozno$¢ uzytkowania tych nieruchomosci, badz inne wyrzadzone w
wyniku wykonywania Robot trwale szkody na tych nieruchomos$ciach. Na koniec Wykonawca podpisze protokot
zwrotu nieruchomosci z opisem stanu w jakim nieruchomos¢ jest zwracana oraz o$wiadczeniem odno$nie zaspokojenia
roszczen wladciciela z tytulu niemozno$ci uzytkowania nieruchomosci, badz innych trwatych szkéd potwierdzajacy
réwniez, iz wlasciciel nie ro$ci sobie juz zadnych innych roszczen z tytulu ograniczenia sposobu korzystania z
nieruchomosci. Koszty ewentualnych odszkodowan i naprawienia szkod beda po stronie Wykonawcy. Kopi¢ protokotu
nalezy dostarczy¢ za posrednictwem Inzyniera do Zamawiajgcego niezwlocznie po jego podpisaniu.

W przypadku uszkodzen uktadéw drenarskich na dziatkach wtascicieli nieruchomosci, Wykonawca jest zobowiazany
do ich naprawy w sposob zapewniajgcy ich funkcje przed uszkodzeniem tacznie z wykonaniem projektu (jezeli zajdzie
taka potrzeba) — uzgodnionym z Inzynierem.

Wykonawca demontujgc ogrodzenia posesji, W zwigzku z prowadzonymi robotami, zobowigzany jest do zabezpieczenia
terenu posesji poprzez wykonanie nowego ogrodzenia z zachowaniem bram i furtek. Sposéb wykonania ogrodzenia
Wykonawca uzgodni z wlascicielem posesji oraz Inzynierem Kontraktu.

W przypadku wystapienia ewentualnej kolizji wysoko$ciowej projektowanych zjazdéw z ogrodzeniem poses;i,
Wykonawca w porozumieniu z Wtascicielem oraz Inspektorem Nadzoru dokona korekt wysokosciowych furtek i bram



oraz dokona innych niezb¢dnych czynnoéci koniecznych do odtworzenia i wlasciwego funkcjonowania bram i furtek na
posesje.

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelieniem wymagan okre§lonych powyzej nie podlegaja odrebnej zaptacie
i s uwzglednione w Cenie Kontraktowe;.

1.5.10. Ograniczenie obciazen osi pojazdow

Wykonawca bedzie stosowac si¢ do ustawowych ograniczen naciskow osi na drogach publicznych przy transporcie
materiatow i wyposazenia na i z terenu budowy. Wykonawca uzyska wszelkie niezbedne zezwolenia i uzgodnienia od
wlasciwych organdéw administracji, co do przewozu nietypowych wagowo tadunkow (ponadnormatywnych) i o kazdym
takim przewozie begdzie powiadamial Inzyniera. Inzynier moze polecié, aby pojazdy nie spehlniajace tych warunkow
zostaly usunigte z terenu budowy. Pojazdy powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie beda dopuszczone na §wiezo
ukonczony fragment budowy w obrgbie terenu budowy i Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich robot w
ten sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inzyniera.

1.5.11. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji Robot Wykonawca bedzie przestrzegac przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy oraz
opracuje Plan Bezpieczenstwa i Ochrony Zdrowia (,,Plan BiOZ”) wynikajacy z Art. 21a Prawa Budowlanego w
szczegolnym zakresie zgodnym z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dn 27. 08 2002 DZ. U Nr 151 i uzgodni
go z Inzynierem.

W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych,
szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzgt i odpowiednia
odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.
Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrebnej
zaplacie 1 s3 uwzglednione w Zaakceptowanej Kwocie Kontraktowe;.

1.5.12. Ochrona i utrzymanie Rob6t

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong Roboét i za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane do Robét od daty
rozpoczecia do daty wystawienia Swiadectwa Przejecia przez Inzyniera.

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego na terenie budowy, w okresie trwania realizacji
Kontraktu az do zakonczenia i wystawienia Swiadectwa Przejecia w zakresie wynikajacym z warunkéw zatwierdzenia
projektu organizacji ruchu na czas budowy.

Wszystkie ciagi ruchu drogowego objete obszarem budowy a eksploatowane komunikacyjnie w trakcie budowy,
zgodnie z etapami realizacji wynikajgcymi z projektow organizacji ruchu na czas budowy, beda podlegaty utrzymaniu
(likwidacja ubytkdéw w nawierzchni, likwidacja nierownosci, czyszczenie jezdni, itp.).

Wykonawca jest zobowigzany do czyszczenia opon samochodow wyjezdzajacych z terenu budowy na droge np. przy
pomocy stanowisk do czyszczenia opon strumieniem wody badz sprezonym powietrzem.

Wykonawca jest zobowigzany zorganizowaé na terenie budowy miejsce postoju pojazdéw uszkodzonych,
wymagajacych naprawy. Miejsce to ma umozliwiaé postdj pojazdu w sposob niezagrazajacych s$rodowisku
naturalnemu. Wykonawca ma obowigzek zapewnienia przejezdnoséci w catym okresie trwania robot.

Jezeli Zamawiajacy przekaze Projekt lub wytyczne czasowej organizacji ruchu Wykonawca jest zobowigzany do
zastosowania zasad w nim zawartych podczas opracowywania wiasnej czasowej organizacji ruchu (w przypadku nie
przekazania tych danych Wykonawca przed opracowaniem Projektu winien o nie wystapi¢). Opracowany Projekt
czasowej organizacji ruchu podlega uzgodnieniu z odpowiednimi instytucjami oraz zatwierdzeniu w organie
zarzadzajacym ruchem.

1.5.13. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wladze centralne i miejscowe oraz inne
obowiazujace przepisy, regulaminy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwigzane z wykonywanymi robotami i
bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowien podczas prowadzenia robot.

Jezeli w trakcie realizacji zadania okre$§lonego umowa, zostang wydane nowe: przepisy, rozporzadzenia, uzupetnienia
(erraty do opublikowanych dokumentdw), normy PN-EN, Wymagania Techniczne - Wykonawca bezwzglednie musi je
wdrozy¢ jako przepisy uzupelniajgce i/lub zastepujace (dotychczasowe) - do przekazanej dokumentacii.

Wykonawca bedzie przestrzegaé praw patentowych i bedzie w peini odpowiedzialny za wypehienie wszelkich
wymagan prawnych odnosnie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionych praw w odniesieniu do sprzgtu,
materialow lub urzadzen uzytych lub zwiagzanych z wykonywaniem robdt i w sposob ciagly bedzie informowaé



Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odno$ne dokumenty. Wszelkie straty, koszty
postepowania, obcigzenia i wydatki wynikle z lub zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych pokryje
Wykonawca.

1.5.14. Zgodno$¢ z wymaganiami zezwolen

Wykonawca uzyska wszystkie pozwolenia (poza przekazanymi przez Zamawiajacego) niezbgdne do realizacji robdt na
wilasny koszt.

Wykonawca opracuje i uzgodni z gestorami sieci harmonogram niezbednych wyltaczen.

W ciagu dwoch tygodni od przekazania placu budowy Wykonawca powinien przedstawi¢ Inzynierowi list¢ wszystkich
pozwolen wymaganych do rozpoczecia robdt zgodnie z Projektem.

Wykonawca powinien stosowaé si¢ do wymagan tych zezwolen i powinien umozliwi¢ jednostkom kontrolujagcym
wykonanie inspekcji i sprawdzenia sposobu ich realizacji. Ponadto, powinien umozliwi¢ uczestniczenie w procedurach
badawczych. Wszelkie prowadzone kontrole nie zwalniaja Wykonawcy z odpowiedzialno$ci prowadzenia Kontraktu
zgodnie z prawem, stosownymi zapisami w dokumentach budowy i Warunkami Kontraktu.

1.5.15. Prace archeologiczne

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty warto$ciowe, budowle oraz inne pozostatoéci o znaczeniu geologicznym
lub archeologicznym odkryte na terenie budowy beda uwazane za wlasno$¢ Zamawiajacego. Wykonawca zobowigzany
jest powiadomi¢ Inzyniera i postgpowac zgodnie z jego poleceniami. Jezeli w wyniku tych polecen Wykonawca
poniesie koszty i/lub wystapig opdznienia w robotach, Inzynier po uzgodnieniu z Zamawiajacym i Wykonawca ustali
wydtuzenie czasu wykonania robét i/lub wysokos$é kwoty, o ktora nalezy zwiekszy¢ ceng kontraktowa.

1.5.16. Niewypaly, niewybuchy

Przed rozpoczgciem Robot budowlanych Wykonawca zobowigzany jest sprawdzi¢ teren budowy pod katem
wystepowania niewybuchow. W razie natrafienia w czasie prowadzenia prac na niewypaly/niewybuchy Wykonawca
zobowigzany jest do niezwlocznego przerwania robdt, zabezpieczenia terenu oraz wezwania odpowiednich shuzb
(policja, straz pozarna, pogotowie saperskie) i niezwlocznego powiadomienia Inzyniera. Koszty zabezpieczenia terenu
oraz akcji usunigcia niewypatdow/niewybuchéw poniesie Zamawiajacy.

Prowadzenie prac saperskich wymaga uzyskania zgody Konserwatora Zabytkow, zgodnie z ustawg o ochronie zabytkow
i opiece nad zabytkami.

1.5.17. Zaplecze Wykonawcy

Wykonawca wykonuje zaplecze we wlasnym zakresie.

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwiazane z budowa zaplecza Wykonawcy nie podlegaja odrebnej zaplacie i sa
uwzglednione w Cenie Kontraktowe;j.

2. Materialy

Jakakolwiek nazwa handlowa uzyta w STWiORB lub Dokumentacji Projektowej oznacza¢ bedzie definicje standardu a
nie specyficzny produkt do zastosowania w projekcie.

2.1. Zrédla uzyskania materialéw

Co najmniej na szes¢ tygodni przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materialow przeznaczonych do
Robot, Wykonawca przedstawi szczegdétowe informacje dotyczace proponowanego ich zrédta wytwarzania lub
wydobywania wraz z orzeczeniem laboratoryjnym o ich jakosci i probkami - do zatwierdzenia przez Inzyniera.
Zatwierdzenie partii materialow z danego zrodla nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materialy z danego Zrodta
uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materiaty uzyskane z dopuszczonego
zrodta w sposob ciggly spetniaja wymagania Specyfikacji Technicznych w czasie postgpu Robot.

2.2. Pozyskiwanie materialéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i wlasciwych organow administracji na pozyskanie
materiatow z jakichkolwiek Zrodet miejscowych i jest zobowigzany dostarczy¢ Inzynierowi wymagane dokumenty
przed rozpoczgciem eksploatacji zrodia.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do zatwierdzenia dokumentacje zawierajacg raporty z badan terenowych i
laboratoryjnych oraz proponowana przez siebie metod¢ wydobycia i selekcji, uwzgledniajac aktualne decyzje o
eksploatacji, organow administracji panstwowej i samorzadowe;j.



Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagan ilo§ciowych i jako$ciowych materiatlow z jakiegokolwiek
zrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty a w tym: optaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty zwigzane z
dostarczeniem materialow do Robot.

Humus i nadklad czasowo zdj¢te z terenu wykopdéw, dokopdéw i miejsc pozyskania materiatlow miejscowych beda
formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukonczeniu roboét. Nadmiar humusu
pozostajacego po wykorzystaniu przy robotach wykonczeniowych nalezy do Wykonawcy. Wykonawca jest
zobowigzany do odwiezienia humusu z terenu robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopow na terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych w
Kontrakcie bedg wykorzystane do Robét lub odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan Kontraktu.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inzyniera, Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykopow w obrebie
terenu budowy poza tymi, ktore zostaty wyszczegolnione w Kontrakcie.

Eksploatacja zrodet materiatow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujacymi na danym obszarze.

2.3. Inspekcja wytworni materialow

Wytwornie materiatdw mogg by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera w celu sprawdzenia zgodnos$ci stosowanych

metod produkcyjnych z wymaganiami. Probki materiatbw moga by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich wlasciwosci.

Wynik tych kontroli bedzie podstawg akceptacji okreslonej partii materiatdéw pod wzglgdem jakosci.

W przypadku, gdy Inzynier b¢dzie przeprowadzal inspekcje wytworni beda zachowane nastgpujace warunki:

a) Inzynier bedzie mial zapewniong wspodlprace i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatow w czasie
przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier bedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czeSci wytworni, gdzie odbywa sie produkcja
materiatow przeznaczonych do realizacji Kontraktu.

c) Jezeli produkcja odbywa si¢ w miejscu nie nalezgcym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla Inzyniera
zezwolenie dla przeprowadzenia inspekcji i badan w tych miejscach.

Z kazdej inspekcji, Inzynier lub jego upowazniony przedstawiciel jest zobowigzany spisaé Protokot ktory powinien by¢

podpisany przez strony przedmiotu inspekcji i zalaczony do dokumentéw dotyczacych technologii, stanowiagcych

zatgczniki do Raportu Koncowego opracowywanego przez Inzyniera.

2.4. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom
Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy zgodnie z zasadami
okreslonymi w Ustawie o odpadach -na wiasny koszt.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca, zapewni, aby tymczasowo skiadowane materiaty, do czasu, gdy beda one potrzebne do Robot, byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swoja jako$é i wlasciwosé do Robdt i byty dostepne do kontroli
przez Inzyniera.

Miejsca czasowego skladowania bedg zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z
Inzynierem lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce. Miejsce i sposob sktadowania
materialow winien uwzglednia¢ wymogi ochrony $rodowiska, o ktérych mowa w pkt. 1.5.6. niniejszej specyfikacji.

2.6. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli Dokumentacja Projektowa lub STWiORB przewiduja mozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju materialu w
wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze co najmniej 4 tygodnie przed uzyciem
materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to wymagane dla badan prowadzonych przez Inzyniera. Wybrany i
zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢ p6zniej zmieniany bez zgody Inzyniera.

2.7. Materialy z rozbiorek i odpadowe

2.7.1. Elementy i materialy z rozbiérek powinny by¢ usunigte z terenu budowy i wykorzystane w sposob i terminie nie
kolidujacym z wykonaniem innych robot.

Koszt zwiazany z rozbiorka, transportem, utylizacja materialow z rozbidrek nie nadajacych si¢ do ponownego
whbudowania Wykonawca powinien zawrze¢ w Zaakceptowanej Kwocie Kontraktowej, w odpowiednich pozycjach
kosztorysowych.



Materiaty z rozbiorki nieprzydatne do wbudowania Wykonawca usunie poza teren budowy przy przestrzeganiu zapisow
ustawy o odpadach z dn.14.12.2012r. (Dz. U. 2013 poz.21 z pézn. zmianami).

Materialty wskazane w Warunkach gestoréw zostang im przekazane w miejsca przez nich wskazane.
Pozyskanie miejsca utylizacji tych materialdw stanowi obowiazek Wykonawcy.

Wykonawca jest zobowigzany do pozyskania miejsca utylizacji materialow przed przystgpieniem do robot. Opdznienia
zwiazane z brakiem takiego miejsca bedzie rownowazne z opdznieniem realizacji robot z winy Wykonawcy.
Wykonawca powinien na etapie przygotowania oferty ustali¢ rzeczywiste odlegto$ci odwozu materiatow
przeznaczonych do utylizacji i uwzgledni¢ to w Zaakceptowanej Kwocie Kontraktowej. Ewentualna zmiana tych
odleglosci w stosunku do zatozonych w ofercie stanowi ryzyko Wykonawcy.

2.7.2. Jezeli zaistnieje taka potrzeba lub wynika to z uzgodnien z wilascicielami sieci uzbrojenia terenu, elementy
pochodzace z rozbidrek uzbrojenia, Wykonawca zdemontuje i przetransportuje (na koszt wlasny) w miejsce wskazane
przez wihasciciela tych sieci. (Wykonawca na etapie przygotowania oferty powinien ustali¢ z wiascicielem sieci
rzeczywiste odleglo$ci odwozu materialow i uwzgledni¢ to w Zaakceptowanej Kwocie Kontraktowej. Ewentualna
zmiana tych odlegtosci w stosunku do zatozonych w ofercie stanowi ryzyko Wykonawcy).

Jezeli gestor uzbrojenia nie jest zainteresowany materiatami z rozbiorki, nalezy traktowac je jako nieprzydatne i postapic¢
jak w pkt. 2.7.1.

3. Sprzet

3.1. Wymagania dotyczace sprzgtu

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na
jakos¢ wykonywanych Robot. Sprzet uzywany do Robot powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien
odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w STWiORB, PZJ lub projekcie organizacji Robot,
zaakceptowanym przez Inzyniera; w przypadku braku ustalen w w/w dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i
zaakceptowany przez Inzyniera.

Liczba i wydajno$¢ sprzetu bedzie gwarantowal przeprowadzenie Robodt, zgodnie z zasadami okreslonymi w
Dokumentacji Projektowej, STWiORB i wskazaniach Inzyniera w terminie przewidzianym Kontraktem.

Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania Robdt musi by¢ utrzymywany w dobrym stanie i
gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.
Wykonaweca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie sprzg¢tu do uzytkowania, tam
gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub STWiORB przewiduja mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzetu przy
wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed
uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera, nie moze by¢ pozniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkow Kontraktu, zostang przez
Inzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do Robét. Sprzet stosowany do wykonania robot podlega zatwierdzeniu
przez Inzyniera.

4. Transport

Wykonawca stosowac¢ si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ przy transporcie materialow/sprzgtu na i z
terenu Robot. Uzyska on wszelkie niezbgdne zezwolenia od wilasciwych organéw, co do przewozu nietypowych
fadunkow 1 w sposob ciagly bedzie o kazdym takim przewozie powiadamial Inzyniera

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktore nie wptyng niekorzystnie na
jakos¢ wykonywanych Robot i wlasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie Robot zgodnie z zasadami okre$lonymi w Dokumentacji
Projektowej, STWiORB i wskazaniach Inzyniera, w terminie przewidzianym Kontraktem.

Wykonawca bgdzie usuwac na biezgco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia i uszkodzenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy. Wykonawca jest zobowigzany do czyszczenia
opon samochodéw wyjezdzajacych z budowy na droge np. przy pomocy stanowisk do czyszczenia opon strumieniem
wody badz sprezonym powietrzem.

Wykonawca zapewni wykonanie i utrzymanie wszelkich, niezbednych drog technologicznych i dojazdowych na terenie
budowy, w czasie prowadzonych robot.



5. Wykonanie robét
5.1. Ogoélne zasady wykonywania Robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robdt zgodnie z Kontraktem oraz za jako$¢ zastosowanych
materiatdw i wykonywanych Robot, za ich zgodno$¢ z Dokumentacjg Projektowa, wymaganiami STWiORB, PZJ,
Projektu Technologii i Organizacji Robot oraz poleceniami Inzyniera.
Kolejnos¢ robot przyjeta w w/w Projektach musi zapewnia¢ usunigcie kolizji z elementami istniejacymi i
projektowanymi, spetnia¢ wymogi ochrony $rodowiska.
Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.
Przed przystapieniem do robdt Wykonawca uzgodni Projekty Technologii i Organizacji Robot, Programy Zapewnienia
Jakosci oraz Projekty uzupetniajace z Inzynierem.
Na 40 dni przed przystapieniem do wykonania robdt bitumicznych i/lub betonowych, Wykonawca przedtozy
Inzynierowi projekty recept na mieszanki mineralno-bitumiczne oraz mineralno-cementowe do zatwierdzenia wraz ze
wszystkimi wymaganymi wynikami badan z zarobow prébnych, probkami materiatow wsadowych oraz deklaracjami
zgodnosci na te materiaty.
Powyzsze projekty recept, Inzynier powinien skierowa¢ do sprawdzenia przez laboratorium Zamawiajacego i po
otrzymaniu pozytywnej opinii, zatwierdzi¢ je i pozwoli¢ Wykonawcy na wytwarzanie mieszanek. Kopia zatwierdzonej
recepty powinna trafi¢ do Wykonawcy.
Wszelkie koszty z tytutu przygotowania recepty oraz dostarczenia wymaganych materiatéw wsadowych do Laboratorium
Zamawiajacego (za posrednictwem Inzyniera), nie podlegaja odrebnej zaptacie i nalezy je uja¢ w Zaakceptowanej
Kwocie Kontraktowej.
Roboty budowlane Wykonawca winien prowadzi¢ wylacznie na dzialkach, przekazanych jako plac budowy, do ktoérych
Inwestor posiada prawo wtadania terenem.
W przypadku konieczno$ci zajgcia nieruchomosci przyleghlych do terenu inwestycji, do ktorych Inwestor nie dysponuje
prawem wiladania, wynikajacych np. z przyjetej technologii robdt, Wykonawca jest zobowigzany uzyskaé stosowne
dokumenty i uzgodnienia z wtascicielem nieruchomosci umozliwiajace wejScie czasowe w teren i jest zobowigzany
zastosowa¢ odpowiednie $rodki techniczne minimalizujace ucigzliwo$¢ dziatan dla otoczenia w stopniu mozliwym do
zaakceptowania przez wlasciciela przyleglego terenu. Dziatania te powinny by¢ wliczone w Zaakceptowana Kwote
Kontraktow3.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno§¢ za wytyczenie w terenie i wyznaczenie wysokosci wszystkich elementow
Robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okre§lonymi w Dokumentacji Projektowej lub przekazanymi na pismie przez
Inzyniera. Wykonawca w czasie realizacji inwestycji, do czasu wystawienia Swiadectwa Przejecia jest odpowiedzialny
za ochrong wszystkich znakéw geodezyjnych i znakéw granicznych wraz ze stupkami ,,PAS DROGOWY™ jak rowniez
innych oznaczen pasa drogowego. Po zakonczonej budowy Wykonawca na whasny koszt i wiasnym staraniem dokona:
stabilizacji znakami granicznymi punktéw zatamania pasa drogowego oraz zamarkowania kotkami pozostatych
punktoéw granicznych, zgodnie z procedura opisang w pkt. I11.

Przed przystapieniem do wykonania prac geodezyjnych i kartograficznych Wykonawca zobowigzany jest zgltosi¢ prace
do wtasciwego terenowo osrodka dokumentacji geodezyjnej i kartograficznej, pozyskaé aktualne dane odno$nie
panstwowej osnowy poziome i wysoko$ciowej oraz punktach granicznych dziatek, a nastepnie po zakonczeniu budowy
— opracowa¢ wyniki pomiaru powykonawczego i ztozy¢ je w formie operatu do PODGIK celem wiaczenia do
panstwowego zasobu geodezyjno-kartograficznego.

Pracami geodezyjnymi i kartograficznymi powinna kierowa¢ i sprawowaé¢ nad nimi bezposredni nadzoér i kontrole
wylgcznie osoba posiadajgca odpowiednie uprawnienia zawodowe — zgodnie z wymaganiami ustawy Prawo geodezyjne
i kartograficzne.

Geodezyjna Obstuga Budowy obejmuje W szczegolnosci:

l. przed przystapieniem do robot:

a) zalozenie poziomej i wysokosciowej osnowy realizacyjnej, w dowigzaniu do punktow osnowy panstwowe;j,

b)wykonanie pomiaru kontrolnego na odcinkach wigczenia do istniejgcego uktadu drogowego,

c) odszukanie i oznaczenie (w sposob trwaty i widoczny na czas realizacji robot) granic pasa drogowego,

d)wytyczenie i stabilizacje punktow glownych trasy i obiektow inzynierskich i sieci, Il. w trakcie prowadzenia
robot:

e)biezacg obstuge geodezyjng budowy w tym obmiary,

f) pomiary przemieszczen i odksztalcen prowadzone w miarg potrzeby do konca okresu gwarancyjnego,

g)geodezyjna inwentaryzacje powykonawcza podziemnych sieci uzbrojenia terenu i urzadzen melioracji
szczegblowej,

1. po zakonczeniu robot

h) wykonanie geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej wraz z mapa powykonawcza,



Wykonawca jest zobowigzany do sprawdzenia skrajni pod istniejacymi oraz nowoprojektowanymi obiektami oraz
sieciami przed przystapieniem do robot i na kazdym etapie prowadzenia robdt. Wykonawca jest zobowiagzany do
wykonania kart studni.

Przy podejmowaniu decyzji Inzynier uwzgledni dopuszczalne tolerancje w ocenie wynikow badan.

Wszelkie Polecenia Inzyniera powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie zgodnym z warunkami Kontraktu
i okre§lonym przez Inzyniera. W przypadku niewykonania w terminie Polecen Inzyniera skutki finansowe z tego tytutu
poniesie Wykonawca.

Kazdorazowo przed przystapieniem do robot ziemnych nalezy wykona¢ przekopy probne dla identyfikacji uzbrojenia
podziemnego.

Wykonawca powinien zapoznaé si¢ z cato$cig dokumentacji (wszystkimi branzami), ustali¢ miejsca kolizyjne i
opracowac szczeg6ly przej$¢ infrastruktur przez elementy konstrukcyjne.

Wykonawca jest zobowiazany do oczyszczenia terenu robdt z ewentualnych pozostalych w gruncie fundamentow,
fragmentow pali, przepustow, gruzu itp. Wszelkie koszty z tego tytutu nie podlegaja odrebnej zaptacie i nalezy ujaé je
w Zaakceptowanej Kwocie Kontraktoweyj.

Wykonawca prowadzi Roboty na podstawie przyjetej whasnej technologii robot.

Dla przyjetej technologii Wykonawca opracowuje Projekty Technologii i Organizacji Robdt oraz inne Projekty
wymagane w STWIiORB (pkt. 1.5.2.1). Zastosowany sprzet, wszystkie materiaty, roboty i ich zabezpieczenie
wynikajace z przyjetych rozwigzan technicznych i technologicznych w ramach opracowan Wykonawcy nie podlegaja
odrgbnej zaptacie, wszelkie koszty z tego tytutu nalezy ujaé w Zaakceptowanej Kwocie Kontraktowej.

Wykonawca jest zobowigzany do wykonania odwodnienia na czas budowy. Wykonawca moze wykorzysta¢ docelowy
uktad odwodnienia w trakcie prowadzenia prac lecz wszelkie konsekwencje w zwiazku z uszkodzeniem, zniszczeniem
itp. ponosi Wykonawca. Wykonaweca jest zobowigzany zachowaé swobodny przeptyw wod w istniejacych rowach w
czasie budowy. Wykonawca jest zobowigzany aby nowobudowane rowy polaczy¢ z istniejagcymi zachowujac swobodny
sptyw wad.

5.2. Tyczenie robot
Celem zapewnienia wiasciwego tyczenia elementéw Projektu Zamawiajacy przekazuje Wykonawcy w wersji wydruku i
wersji elektronicznej:

. plan zagospodarowania terenu (wersja edytowalna),

. lansze zbiorcza uzbrojenia (wersja nieedytowalna), oraz wydruk raportu tyczenia osi uktadu
drogowego. Otrzymane wspotrzedne x, y Wykonawca zobowigzany jest sprawdzi¢ w stosunku do wytyczonej osi
uktadu drogowego na podstawie raportu tyczenia osi uktadu drogowego (w tym réwniez odczytywane dodatkowe pkt.
na osi uktadu drogowego).

Poniewaz dane te nie sa zabezpieczone przed zmianami, w przypadku bledow odczytu odpowiedzialno$é ponosi
Wykonawca, a rozstrzygajaca jest warto$¢ z odczytu wprost z przekazanego Zamawiajacemu nieedytowalnego
elektronicznego nos$nika danych np. CD R.

Dane na no$niku danych wykonane sa w trzech kopiach, ktore posiadaja Projektant i Zamawiajacy; trzecia kopia staje
si¢ wlasnoscia Wykonawcy, ktory zobowigzany jest do zabezpieczenia jej przed zniszczeniem, zagubieniem itp.
Wykonawca ponosi wszystkie konsekwencje zwigzane z zagubieniem no$nika danych.

W przypadku zagubienia, zniszczenia lub uszkodzenia wersji elektronicznej podstawg do wykonania robdt bedzie wersja
papierowa, a Wykonawca nie moze rosci¢ z tego tytutu dodatkowej zaplaty.

Wykonawca wyznaczy na podstawie tych danych wspotrzedne x, y potrzebnych mu elementéw. Dla wspotrzednej ,,z”°
obowiazuje nastgpujaca zasada:

93,99

* dla elementéw zlokalizowanych na terenie istniejacym wspoirzedna ,,z” elementu jest nowe ,,”z” terenu
istniejacego,
» dla elementow zlokalizowanych na terenie zmienionym przez projekt (nasypy, wykopy itp.) wspotrzedna ,,z”
elementu jest nowe ,,z” projektowanego terenu.
Sieci lokalizuje si¢ na gigbokosciach okreslonych w Projekcie Wykonawczym przez ich niwelety lub na podstawie
podanych zasad ogolnych.

5.3. Warunki wykorzystania terenu w fazie realizacji i eksploatacji, ze szczegélnym uwzglednieniem koniecznosci
ochrony cennych wartos$ci przyrodniczych, zasobéw naturalnych i zabytkéw oraz ograniczenia uciazliwoSci
terenow sgsiednich.

Wykonawca powinien stosowaé si¢ do wymogow zawartych w decyzji sSrodowiskowej, postanowieniu uzgadniajgcym
realizacje przedsigwzigcia i w raporcie oddziatywania na srodowisko, wszelkich uzyskanych uzgodnieniach zawartych
w Dokumentacji Projektowej oraz zezwoleniu na realizacje inwestycji drogowej, jak rowniez wszelkich decyzji i



postanowienn z zakresu ochrony przyrody i $rodowiska uzyskanych dotychczas przez Zamawiajacego oraz

Wykonawce. Oprocz szczegdtowych wymagan zawartych w/w dokumentach Wykonawca zobowigzany jest do

spelnienia wymagan minimalnych zwigzanych z prowadzonymi robotami w fazie realizacji i eksploatacji.

1. Place budowy, zaplecza oraz drogi techniczne nalezy zorganizowaé¢ w sposob zapewniajacy oszczedne korzystanie z
terenu oraz minimalne jego przeksztatcenie.

2. Zaplecze budowy nalezy zorganizowaé poza:

a) obszarami zabudowy mieszkaniowej,
b) dolinami rzek,

c) korytarzami ekologicznymi,

d) rezerwatami przyrody,

3. Zaplecze budowy nalezy zorganizowa¢ zgodnie z wymogami Srodowiska, a w szczegolnosci zapewnic:

a) uszczelnienie nawierzchni placow postojowych dla maszyn, $srodkow transportu, parkingdéw dla pracownikow
itp.,

b) uszczelnienie nawierzchni, gdzie magazynowane beda odpady niebezpieczne np. zanieczyszczone grunty,

c) wilasciwe gromadzenie odpaddw, a szczegblnie odbieranie odpadow i §ciekOw przez koncesjonowane firmy.

4. Nalezy stosowac sprawny sprzet i $rodki transportu, przy czym wazna jest tutaj zarowno jako$¢ sprzgtu, jego
prawidtowa eksploatacja i konserwacja, jak i dodatkowe wyposazenie w urzadzenia zmniejszajace niekorzystne
oddzialywanie na §rodowisko.

5. Magazyny, sklady i bazy transportowe nalezy wyposazy¢ w sprawne urzadzenia gospodarki wodno-Scickowej,
zaplecza budowy nalezy wyposazy¢ w przenosne toalety.

6. Nalezy uporzadkowac teren budowy po zakonczeniu etapu realizacji oraz wykonaé prace porzadkowe, a teren
tymczasowych placéw budowy przywroci¢ do poprzedniego stanu.

7. Masy ziemne, w jak najwickszym stopniu nalezy zagospodarowywaé na terenie inwestycji, dopuszcza si¢ inny
sposob zagospodarowania mas ziemnych przy uwzglednieniu nastepujacych warunkow:

a) mozliwe jest wykorzystanie mas ziemnych do: urzadzania terenéw zieleni miejskiej, do rekultywacji terenow
zdegradowanych, do rekultywacji sktadowisk odpadow,

b) dopuszczalne jest przekazanie osobom fizycznym na ich potrzeby,

C) nie nalezy dopuszczaé do pylenia podczas transportu,

d) nalezy prowadzi¢ ewidencj¢ przekazanych mas osobom prawnym i osobom fizycznym.

8. Powstajace w trakcie przebudowy odpady nalezy segregowaé i magazynowaé¢ w wydzielonym miejscu, w
pojemnikach, zapewniajac ich regularny odbiér przez uprawnione podmioty. Odpady niebezpieczne, jakie moga si¢
pojawi¢ w ramach robdt budowlanych nalezy segregowaé i oddziela¢ od odpadow obojetnych i nie szkodliwych
celem wywozu do specjalistycznych przedsigbiorstw zajmujacych si¢ utylizacja.

9. Drzewa i krzewy znajdujace si¢ w obrebie placu budowy, nieprzeznaczone do wycinki nalezy zabezpieczy¢ przed
uszkodzeniami mechanicznymi.

10. Wycinke drzew i krzewow nalezy prowadzi¢ zgodnie z terminami wskazanymi w dokumentacji projektowe;.

11.Konieczne obnizenie poziomu wod podziemnych zwigzane z wykonywaniem wykopow nie moze zakldcac
stosunkéw wodnych, nie nalezy powodowa¢ zmiany lub ograniczenia wielko$ci przeptywdéw w ciekach
powierzchniowych i wodach podziemnych oraz nie powodowaé zmiany kierunkéw i predkosci przeplywow waod.

12.Nalezy w maksymalny sposob ograniczy¢ czas prowadzonych odwodnien i stosowa¢ metody ograniczajace ilos¢
odpompowywanej wody.

13. Prace niwelacyjne nalezy prowadzi¢ w taki sposob, aby unikna¢ odwodnienia pobliskich terenow.

14. W celu ograniczenia ucigzliwosci hatasowej prace budowlane w sasiedztwie terenéw objgtych ochrona przed hatasem
nalezy prowadzié wylacznie w porze dziennej (w godz. 6%° — 22%),

Wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan ochrony S$rodowiska nie podlegaja odrgbnej zaptacie i sa

uwzglednione w Zaakceptowanej Kwocie Kontraktowe;.

6. Kontrola jakosci robét

6.1. Program zapewnienia jakoSci (PZJ)
Do obowiazkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do akceptacji Inzyniera programu zapewnienia
jakosci, w ktéorym przedstawi on zamierzony sposob wykonywania Robdt, mozliwosci techniczne, kadrowe i
organizacyjne gwarantujace wykonanie Rob6t zgodnie z Dokumentacjg Projektowa, STWiORB oraz poleceniami i
ustaleniami przekazanymi przez Inzyniera.
Program zapewnienia jakosci bedzie zawierac:

a) cze$¢ ogodlng opisujacy:



* organizacje wykonania Robot, w tym terminy i sposob prowadzenia Robot,

* organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem Robot,

* bhp, szczegdtowy Plan BiOZ, (w tym przy robotach ,,pod ruchem samochodowym”, robotach rozbidrkowych,
itp.)

* wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

* wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jakos$¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegolnych elementéw Robot,

* system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jako$cig wykonywanych Robot,

* wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiarow i kontroli (opis laboratorium wlasnego lub laboratorium,
ktoremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan) z zataczonymi odpowiednio $wiadectwami
legalizacji i kalibracji dla wszystkich urzadzen laboratoryjnych stuzacych do prowadzenia badan oraz
deklaracjami zgodnosci z obowigzujacymi normami PN-EN,

*  Sposob oraz forme gromadzenia wynikéw badan laboratoryjnych,

* rodzaj i ilo$¢ badan zgodng ze STWiORB,

*  zapis pomiar6w, nastaw mechanizmow sterujacych z analiza wynikéw pomiarow,

* ocene wynikow badan oraz sposob reagowania na zte wyniki w procesie badania materiatow badz w procesie
technologicznym

. - proponowany sposob i forme przekazywania tych informacji Inzynierowi;

b) czes¢ szczegotowa opisujaca dla kazdego asortymentu Robét: « wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na
budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia
pomiarowo-kontrolne,

* rodzaje i ilo$¢ $rodkéw transportu dla poszezegdlnych rodzajow materialow (sypkich, ptynnych, prefabrykatow
betonowych, konstrukcji stalowych) oraz dla sprzetu wolnobieznego,

* Sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przed utratg ich wlasciwos$ci w czasie transportu,

* sposob i procedurg pomiarow i badan (rodzaj i czgstotliwosé, pobieranie probek) prowadzonych podczas dostaw
materiatbw oraz wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegdlnych elementéw Robdt,

*  sposob postgpowania z materiatami i Robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci Robot przez Wykonawce

Celem kontroli Robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggng¢ wymagania okreslone
w STWiORB, Dokumentacji Projektowej. W przypadku braku wymagan w przywotanych dokumentach, nalezy
korzysta¢ z wymagan okreslonych w aktualnie obowiazujacych: Rozporzadzeniach umieszczonych w Dziennikach
Ustaw, normach PN-EN i PN, Wymaganiach Technicznych, Aprobatach Technicznych i Europejskich.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelnag kontrole Robot i jakosci materiatdw. Wykonawca zapewni odpowiedni
system kontroli, wlaczajac personel, Laboratorium, sprzet pomiarowy i wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania
probek i badan materialow oraz Robét.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli, Inzynier zobowigzany jest dokona¢ inspekcji zaplecza technicznego
Wykonawcy oraz Laboratorium w celu sprawdzenia czy sprzet i urzadzenia zadeklarowane w PZJ znajduje si¢ na
zapleczu i we wlasciwym miejscu oraz czy sprzet laboratoryjny jest sprawny i odpowiada zataczonym w PZJ
dokumentom. W celu ustalenia poprawnos$ci dziatania sprze¢tu, moze réwniez zazadal przeprowadzenia badan
sprawdzajacych.

Z kazdej inspekcji, Inzynier lub upowazniony jego przedstawiciel jest zobowiazany spisa¢ Protokot ktory powinien by¢
podpisany przez strony przedmiotu inspekcji i zataczony do dokumentéw dotyczacych technologii , stanowiacych
zalgczniki do Raportu Koficowego opracowywanego przez Inzyniera.

Przed przystapieniem do realizacji zadania, Wykonawca jest zobowigzany ustali¢ i przedtozy¢ Inzynierowi, minimalna
ilo$¢ badan dla poszczegolnych rodzajéw Robot: ziemnych, poditoza, poszczegdlnych warstw konstrukcji nawierzchni,
betonu konstrukcyjnego i jego zabezpieczenia.- wynikajaca ze STWiORB. Inzynier jest zobowigzany uczestniczyé w
50% minimalnej iloci badan i pomiardéw, wykonywanych przez Wykonawce. W przypadku, gdy nie zostaly okreslone
wymagania dla materialdow lub Robot nieprzewidzianych w Dokumentacji Projektowej, Inzynier ustali, jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wymagang jakos$¢ okre§long w dokumentach wymienionych na wstepie punktu
6.2.

Inzynier bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociggnieciach dotyczacych
urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, pracy personelu lub metod badawczych. Wszystkie zgloszone niedociggniccia (za
wyjatkiem niesprawnosci sprzetu badawczego), Wykonawca jest zobowigzany usungé w terminie uzgodnionym z
Inzynierem. Natomiast niesprawnos¢ sprzetu musi by¢ usunicta w przeciggu doby, w przeciwnym wypadku, Inzynier
wstrzyma realizacje tych Robdt, ktore wymagaja badan na sprzgcie uszkodzonym, do czasu jego naprawy i zgloszenia o



poprawnosci dziatania. W tym przypadku, okres wstrzymania Robo6t, nie moze mie¢ wplywu na terminowe wykonanie
Kontraktu. Wszystkie koszty zwiagzane z organizowaniem i prowadzeniem wszelkich badan dowodzacych o jako$ci
materiatéw i Robdt ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy
produkcji moga by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

Probki pobierane przez Wykonawce, beda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez
Inzyniera. Inzynier bedzie mie¢ zapewniong mozliwo$¢ obecnosci przy pobieraniu probek.

Pojemniki do pobierania probek musza by¢ uprzednio zatwierdzone przez Inzyniera.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami dokumentéw przywotanych w pkt. 6.2.
Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadamia Inzyniera o miejscu i terminie ich
wykonywania. Wyniki z przeprowadzonych pomiaréw lub badan, Wykonawca przedstawia Inzynierowi, na pismie w
postaci sprawozdan. Wyniki w nich zawarte, Inzynier weryfikuje zleceniem przeprowadzenia badan kontrolnych przez
Laboratorium Zamawiajacego. O kazdym negatywnym wyniku z badan kontrolnych, powiadamiany jest Wykonawca.
Nastepnie, na wskazanie Inzyniera, w reakcji na wynik niespetniajacy wymagan, Wykonawca przedstawia program
naprawczy. Po jego zrealizowaniu, w obecno$ci Inzyniera lub jego przedstawiciela, wykonuje powtdrne pomiary lub
badania po naprawie. Tylko wyniki spetniajace wymagania, pozwalajg potwierdzi¢ poprawno$¢ wykonanych Robot.
Jezeli Inzynier lub jego przedstawiciel nie jest obecny przy badaniach powtdérnych Wykonawcy, moze zlecié
przeprowadzenie badan kontrolnych dodatkowych do Laboratorium Zamawiajgcego. W przypadku otrzymania
wynikow negatywnych, Wykonawca moze zazadaC przeprowadzenia badan arbitrazowych. Wyniki badan
arbitrazowych sg ostatecznymi. Koszty tych badan pokrywa Wykonawca.

6.5. Raporty z badan
Wykonawca begdzie przekazywaé Inzynierowi raporty zawierajace sprawozdania z wynikami badan .
Formularze sprawozdan zatwierdzone przez Inzyniera powinny zawiera¢ n/w informacje:
- date,

*  numer sprawozdania,

* nazwg Kontraktu,

*  nazw¢ Wykonawcy,

* lokalizacje,

e warunki Srodowiskowe,

* rodzaj badania lub pomiaru,

* podstawa wykonania badan lub pomiarow,

* wyniki
* podpisy z pieczatkami imiennymi (imi¢, nazwisko, stanowisko) os6b wykonujacych badanie i obecnych przy
badaniach.

6.6. Badania kontrolne prowadzone przez Inzyniera

Inzynier jest uprawniony do przeprowadzania badan kontrolnych w tym funkcjonalnych w nawierzchni asfaltowej (na
podstawie odwiertow). Odwierty powinny by¢ wykonywane na wskazanie Inzyniera z czgstotliwo$ciag min. jeden
odwiert na 500m dtugosci jezdni (jezeli nie ma innych wskazan w odpowiednich STWiORB). Na kazdej jezdni krotszej
od 500m, nalezy wykona¢ min. jeden odwiert. Wszystkie otwory po odwiertach, wypetnia Wykonawca.

Wykonanie badan, Inzynier zleca do Laboratorium wskazanego przez Zamawiajacego w ilosci zgodnej z tabela
,,Minimalnej czestotliwosci badan kontrolnych Zamawiajgcego” zatgczonej do pisma DS.WT.4110.8.2017 Warszawa, 24
stycznia 2018 lub wedlug wskazan Inspektora Nadzoru dla zapewnienia jakosci.

Badania kontrolne, pozwalaja Inzynierowi dokona¢ weryfikacji systemu kontroli Jakosci prowadzonego przez
Wykonawcg.

Wszystkie koszty badan zlecanych przez Inzyniera, ponosi Zamawiajacy.

6.6.1. Badania kontrolne dodatkowe
W wypadku uznania, ze jeden z wynikoéw badan kontrolnych nie jest reprezentatywny dla ocenianego odcinka budowy



(dziatki roboczej, dziennej) lub zachodzi konieczno$¢ zweryfikowania wynikow badan powtérnych wykonanych przez
Wykonawce, Inzynier ma prawo zleci¢c do Laboratorium Zamawiajacego, przeprowadzenie badan kontrolnych
dodatkowych.

Inzynier decyduje o miejscach pobierania probek. Do odbioru ostatecznego, uwzgledniane sa m.in. wyniki badan
kontrolnych dodatkowych.

6.6.2. Badania i pomiary arbitrazowe

Badania 1 pomiary arbitrazowe sg powtdrzeniem badan kontrolnych, co do ktorych istnieja watpliwosci ze strony
Inzyniera lub Wykonawcy w zakresie ich poprawnos$ci (np. na podstawie wiasnych badan). Wniosek na ich
przeprowadzenie sktada Wykonawca do Inzyniera. Po wyrazeniu zgody przez Inzyniera, Wykonawca zleca wykonanie
badan do niezaleznego laboratorium ktére nie wykonywato badan na kontrakcie i posiadajacego akredytacje na dany
rodzaj badan lub pomiarow.

O miejscach pobierania probek i1 ewentualnie wyznaczeniu odcinkéw czeSciowych do pobrania probek lub
przeprowadzenia pomiaréw, decyduje Inzynier przy udziale Wykonawcy.

Koszty tych badan wraz ze wszystkimi kosztami ubocznymi ponosi strona, ktora wnioskowata o ich zlecenie.

Do odbioru ostatecznego, uwzgledniane sg m.in. wyniki badan arbitrazowych.

6.7. Identyfikacja materialow

Inzynier moze dopusci¢ do wbudowania w obiekt budowlany tylko te materiaty, ktdre zostalty wprowadzone do obrotu
zgodnie z Ustawa z dnia 21 maja 2010 r. o wyrobach budowlanych (Dz. U nr 114 poz. 760 z 2010 r. z pdzn. zm.).
Wiasciwosci uzytkowe tych materiatow musza by¢ potwierdzone odpowiednimi dokumentami, okreslonymi powyzsza
Ustawa. Rowniez w sposob trwaly musza umozliwia¢ prawidlowo zaprojektowanym i1 wykonanym obiektom
budowlanym spetnienie wymagan podstawowych o ktérych mowa w art. 5 ust.1 pktl. Ustawy - Prawo budowlane.
Wyrob budowlany, ktéry posiada oznakowanie CE lub znak budowlany, nie moze by¢ modyfikowany bez utraty
waznosci dokumentow dopuszczajacych do wbudowania.

Kazda partia materialow dostarczona na budowg, musi posiada¢ dokumenty (o ktdérych mowa wyzej), okreslajace w
jednoznaczny sposob jego cechy i przeznaczenie.

Produkty przemystowe musza posiada¢ odpowiednie dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte
wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikdéw tych badan bedg dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi.
Wszystkie materiaty musza spetnia¢ wymagania STWiORB i Dokumentacji Projektowej. Jakiekolwiek materiaty, ktore
nie spetniaja tych wymagan beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik Budowy Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem obowigzujacym zgodnie z przepisami Prawa
Budowlanego. Odpowiedzialno$§¢ za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z obowigzujacymi przepisami
spoczywa na Kierowniku budowy. Wpisow do Dziennika Budowy moga dokonywaé tylko osoby do tego
uprawnione.

Wszystkie wpisy do Dziennika Budowy dokonane przez uprawione osoby, nie bedace reprezentantami Zamawiajacego,

Wykonawcy lub Inzyniera, Przedstawiciel Wykonawcy powinien bezzwlocznie zglosi¢ Inzynierowi. Zapisy

w Dzienniku Budowy bgda dokonywane na biezaco i bgda dotyczy¢ przebiegu Robot.

Kazdy zapis w Dzienniku Budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata zapisu, z

podaniem jej imienia i nazwiska, funkcji pelnionej w procesie budowlanym oraz nazwy jednostki organizacyjnej lub

organu, ktory reprezentuje. Zapisy bedg czytelne, dokonane trwatg technikg, w porzadku chronologicznym,
bezposrednio jeden pod drugim, w sposob uniemozliwiajacy dokonanie pozniejszych uzupehien.

(2) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnoS$ci lub certyfikaty zgodno$ci materialow, orzeczenia o jakosci materiatow,
recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodnionej z Inzynierem.
Dokumenty te stanowig zalaczniki do odbioru Robot. Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Inzyniera.

(3) Pozostale dokumenty budowy
Do dokumentow budowy zalicza si¢, oprocz wymienionych w pkt. (1)-(2) nastepujace dokumenty:
a) pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
d) protokoty z narad i ustalen:



f) korespondencje¢ na budowie.

(4) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.

Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej
prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inzyniera i1 przedstawiane do wgladu na Zyczenie
Zamawiajacego.

7. Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru Robét
Obmiar Robét bedzie okre$la¢ faktyczny zakres wykonywanych Robot zgodnie z Dokumentacjg Projektows i
STWiORB, w jednostkach ustalonych w Kosztorysie. Dodatkowe ilo$ci obmiarowe wynikajace z zatozonych tolerancji
wykonania nie podlegaja dodatkowej zaptacie. Niewielkie odchylenia ilo§ci robdt zawarte w przedmiarze robot nie
beda modyfikowane na etapie Procedury przetargowej ze wzgledu na obmiarowe rozliczanie robot.
Pomiary grubo$ci warstw dla danej konstrukcji nalezy sprawdza¢ w tym samym miejscu.
Obmiaru Robot dokonuje uprawniony geodeta zatrudniony przez Wykonawce po pisemnym powiadomieniu Inzyniera o
zakresie obmierzanych Robot i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.
Wykonany przez Wykonawce obmiar robdt podlega sprawdzeniu i potwierdzeniu przez Inzyniera.
Wyniki obmiaru beda wpisane do Rejestru Obmiarow.
Jakiekolwiek przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w Przedmiarze robot nie zwalnia Wykonawcy od
obowiazku ukonczenia wszystkich Robot.

Obmiar gotowych Robét bedzie przeprowadzony z czgstoscia wymagang do celu miesigeznej platnosci na rzecz
wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w Kontrakcie lub oczekiwanym przez Inzyniera.
Kazdy wniosek Wykonawcy zglaszajacy przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w przedmiarze robot musi
by¢ zlozony w terminie umozliwiajacym weryfikacj¢ wniosku na budowie z uwzglednieniem specyfiki robot
zanikajacych i ulegajacych zakryciu.
Dla kazdego asortymentu robdt nalezy wykona¢ Inwentaryzacje geodezyjna i fotograficzng terenu (miejsca wykonania)
przed przystapieniem do nich.

7.2. Zasady okreslania ilosci Robot i materialow

Z wyjatkiem przypadkow, ustalonych w inny sposéb w Kontrakcie:

- obmiary majg by¢ dokonane w ilo$ciach netto kazdego z elementéw Robdt statych,

- metody obmiaru maja by¢ zgodne z przedmiarem rob6t lub innymi odpowiednimi wykazami.

Dlugosci i odlegtosci pomigdzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymi bgda obmierzone poziomo wzdtuz linii osiowe;.
Jesli STWIORB wiaéciwe dla danych robét nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda wyliczone w m® jako dtugosé
pomnozona przez sredni przekroj.

Ilo$ci, ktore majg by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami STWiORB.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wykonawca jest zobowigzany wykaza¢ sie Laboratorium wyposazonym we wszystkie urzgdzenia, sprzet pomiarowy i
laboratoryjny przez caly okres trwania budowy.

Wszystkie urzadzenia, sprzgt pomiarowy i laboratoryjny, stosowany w czasie Robot podlega akceptacji przez Inzyniera
przed przystapieniem do robot.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w calym okresie trwania
Robot.

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzone przed czgsciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw Robot, a takze w przypadku
wystepowania dluzszej przerwy w Robotach.

Obmiar Robét zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar Robdt podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru wykonuje geodeta uprawniony sporzadzajac odpowiednie szkice z podaniem
niezb¢dnych wymiardw, z ktorych jednoznacznie moze by¢ wyliczona obmiarowa: dlugo$¢ (m), szerokosé (m), grubosé
(m), powierzchnia (m?), objetosé (m®). Wzor szkicu powinien by¢ uzgodniony z Inzynierem.



Dokumentacje zlozong ze: szkicéw, wyliczonego 1 zapisanego obmiaru w ksigzce obmiarow, dokumentacji
fotograficznej obmiarow (skatalogowanej w sposob niebudzacy watpliwosci, co do momentu jej wykonania oraz
obiektu, ktory dokumentuje), Wykonawca przekazuje do sprawdzenia i akceptacji Inzynierowi w dwoch egzemplarzach
(oryginat kopi¢). Po zatwierdzeniu, kopia trafia do Wykonawcy i stanowi element dokumentow odbiorowych jak
réwniez podstawe do sporzadzania faktury.

8. Odbiér robot
W zalezno$ci od ustalen odpowiednich STWiORB, Roboty podlegaja nast¢pujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czesciowemu (jesli takie zapisy s w Warunkach Kontraktu),
c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.1. Odbiér Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidér Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakos$ci wykonywanych Robét, ktore
w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbior Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postgpu Robot. Odbioru Robot dokonuje Inzynier.

Gotowo$¢ danej czgsci Robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inzyniera. Odbior bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pdzniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty
zgloszenia wpisem do Dziennika Budowy.

Jakos$¢ i ilos¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentow zawierajagcych komplet wynikow
badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary geodezyjne, w konfrontacji z dokumentacja projektowa,
STWIiORB i uprzednimi ustaleniami. Wykonawca jest zobowiazany roéwniez do dokumentowania odbieranych robot w
postaci fotograficznej.

Koszt przygotowania dokumentacji odbiorowej, w tym fotograficznej, nie podlega odrgbnej zaptacie i przyjmuje sig, ze
jest wlaczony w Zaakceptowang Kwote Kontraktows.

8.2. Odbidr czesciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie iloéci i jakosci wykonanych jednej zamknigtej czgsci robot. Odbioru czgsciowego
robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robdt. Odbioru rob6t dokonuje Komisja w obecnosci
Wykonawcy i Inzyniera przy udziale Kierownika Projektu. Komisja jest powotywana przez Zamawiajacego.
Warunkiem dokonania odbioru cze$ciowego jest uprzednie wystawienie przez Inzyniera Swiadectwa Przejecia w
zakresie cze$ci robot, o ile Wykonawca jest uprawniony do uzyskania takiego $wiadectwa zgodnie z warunkami
Kontraktu.

8.3. Odbidr ostateczny Robot
Odbiodr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Robdot w odniesieniu do ich ilosci, jako$ci i
wartosci.
Calkowite zakonczenie Rob6t oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do
Dziennika Budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pi$mie o tym fakcie Inzyniera.
Odbiodr ostateczny Robot nastapi w terminie ustalonym w Dokumentach Kontraktowych, liczac od dnia potwierdzenia
przez Inzyniera zakonczenia Roboét i przyjecia dokumentow, o ktorych mowa w punkcie 8.3.1. Warunkiem dokonania
odbioru ostatecznego jest uprzednie wystawienie przez Inzyniera Swiadectwa Przejecia. Odbioru ostatecznego Robot
dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inzyniera i Wykonawcy. Komisja odbierajaca
podejmuje decyzje na podstawie:

* oceny wizualnej wykonanych Robot,

* oceny technicznej opartej na analizie przedtozonych dokumentéw (okreslonych w pkt. 8.3.1), « ocenie opartej na

informacjach z calego przebiegu realizacji, przekazanych przez Inzyniera,

* listy usterek i wad sporzadzonej na dzien odbioru.
Komisja swoje stanowisko wyraza w protokoéle spisywanym w dniu odbioru.
W przypadku, gdy komisja z okreslonego powodu (lezacego po stronie Wykonawcy) przerwie odbiér to Kierownik
Projektu w porozumieniu z Zamawiajacym 1 Wykonawca ustali termin nastgpny.



8.3.1. Dokumenty do odbioru ostatecznego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego Robot jest protokdt odbioru ostatecznego Robot

sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:

1. Dokumentacje¢ projektowa podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata sporzadzona w trakcie

realizacji umowy; wymaga si¢ przy tym, zeby dokumentacja zostata tak opracowana graficznie, aby wszelkie
naniesione zmiany byty tatwo rozpoznawalne,
W przypadku zmian nie odstepujacych w sposéb istotny od zatwierdzonego projektu lub warunkéw pozwolenia na
budow¢ Wykonawca jest zobowigzany dodatkowo do przedstawienia o$wiadczenia Projektanta i Inzyniera o
zgodnosci wykonania obiektu budowlanego zgodnie z projektem budowlanym i warunkami pozwolenia na budowe
oraz przepisami.

2. Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych (podstawowe z Kontraktu i ew. uzupelniajace
lub zamienne).

3. Recepty i ustalenia technologiczne.

4. Dzienniki Budowy i Rejestry Obmiarow (oryginaty).

5. Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodnie z STWiORB i ew. PZJ oraz ustawg o
wyrobach budowlanych (Dz.U nr 92 poz. 881 z 2004r.)

6. Deklaracje zgodno$ci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow zgodnie z STWiORB i ew. PZJ na
wszystkie materialy wbudowane. W Deklaracji powinna by¢ podana lokalizacja wbudowania danego materiatu.

7. Opinie technologiczne opracowane przez Wykonawce i Laboratorium Zamawiajacego, na podstawie wszystkich
wynikdéw badan i pomiaréw zalaczonych do dokumentéow odbioru, wykonanych zgodnie STWiORB i PZJ.

8. Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przetozenie linii telefonicznej, energetycznej,
gazowej, o$wietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych robot wlascicielom urzadzen.

9. Dokumentacje¢ fotograficzng skatalogowana w sposob nie budzacy watpliwos$ci, co do dat wykonania fotografii oraz
obiektow, ktore dokumentuje

10. Geodezyjng inwentaryzacje powykonawczg Robot i sieci uzbrojenia terenu

11. Kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej z klauzula Powiatowego
Osrodka Dokumentacji Geodezyjno Kartograficznego, oraz wersje cyfrowa mapy zasadniczej w pliku dwg.

12. Operat z pomiarow odksztalcen i przemieszczen obiektow inzynierskich prowadzonych w trakcie budowy.

13. Protokoty podpisane z wiascicielami nieruchomosci zajetych czasowo pod wykonanie infrastruktury technicznej -
dotyczace zaspokojenia roszczen.

14. Protokoty z odbioréw technicznych branzowych.

15. Projekt systemu bezpieczenstwa.

Wykonawca opracuje operat odbiorowy w jednym egzemplarzu oryginalnym i w trzech kopiach. Dodatkowo
Wykonawca zeskanuje wszystkie dokumenty wchodzace w sktad operatu odbiorowego, za wyjatkiem pozycji 10, w
rozdzielczos$ci umozliwiajacej czytelny wydruk w formacie odpowiadajgcym oryginatowi i zapisze na no$niku danych
w jednym egzemplarzu w formacie zapisu danych uzgodnionym z Inzynierem. Pozycja 10 zostanie zapisana na no$niku
danych w formacie *.dwg lub *.dgn.

Koszt przygotowania wszystkich egzemplarzy dokumentacji odbiorowej wraz z wersja elektroniczng jest zawarty w
cenie kontraktowej i nie podlega odrgbnej zaptacie.

8.4. Odbidér pogwarancyjny

Odbidér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych Robdt zwigzanych z usunieciem wad i usterek stwierdzonych
przez Zamawiajacego lub zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbioér pogwarancyjny bedzie dokonany przez Komisj¢ powotana przez Zamawiajacego w oparciu o wykonana oceng
wizualng oraz analiz¢ przedtozonych Protokotow z przegladéw w trakcie trwania okresu gwarancyjnego.

Komisja rozpoczyna odbiér na minimum 3 miesigce przed data konca okresu gwarancyjnego.

Jezeli koniec okresu gwarancyjnego przypada na okres jesienno-zimowy (1 listopad — 31 marzec), to wowczas
wyprzedzenie trzymiesi¢gczne musi mie¢ miejsce przed tym okresem.

Potwierdzeniem wykonania Robot gwarancyjnych dla Wykonawcy bedzie Protokét podpisany przez Komisje ze
stwierdzeniem: ,,Wszystkie zgloszone roboty poprawkowe w okresie gwarancyjnym zostaty wykonane bez zastrzezen”.
W przypadku wystapienia zastrzezef, Komisja wyznacza nowy termin na ich usunigcie.



9. Podstawa platnosci

9.1. Ustalenia Ogélne Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowga ustalong dla danej pozycji Kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa platnosci jest warto$¢ (kwota) podana przez
Wykonawce w danej pozycji kosztorysu. Inzynier moze wzia¢ pod uwage podzial kwoty ryczattowej proponowany
przez Wykonawece, zgodnie z odpowiednig Klauzulg Warunkéw Ogoélnych Kontraktu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji Kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania i
badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okre$lone dla tej Roboty w Specyfikacji Technicznej i w Dokumentacji

Projektowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe Robot beda obejmowac:

- Robocizng bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami

- Warto$¢ zuzytych Materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, uzasadnionych ubytkéw i transportu na

teren budowy.

- Warto$¢ pracy Sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami

- Koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko
W sktad kosztow posrednich wchodza: ptace personelu i kierownictwa budowy, pracownikéw nadzoru i laboratorium,
koszty urzadzenia, eksploatacji i likwidacji zaplecza budowy (w tym doprowadzenie energii i wody, budowa drog
dojazdowych, itp.), koszty dotyczace oznakowania Robot, wydatki dotyczace bhp, ustugi obce na rzecz budowy, koszty
zwigzane z zawarciem umow uzyczenia gruntdow, koszty platnego nadzoru, odbioru itp. wiascicieli, uzytkownikow
infrastruktury teletechnicznej, energetycznej itp., koszty zwigzane =z przebudowsg lub zabezpieczeniem
niezidentyfikowanych sieci, kosztow nadzoru zarzadcow ciekéw, oplaty za dzierzawg terenu, koszty transportu
materialdow na miejsce utylizacji i utylizacja materialow, koszty projektow uzupemhiajacych i ich uzgodnien, koszty
szkolenia BHP pracownikéw i dozoru budowy, koszty utrzymania obiektow tymczasowych w nalezytym stanie
techniczno-eksploatacyjnym, wszystkie koszty technologii rob6t wynikajace przyjetych rozwigzan technicznych i
technologicznych w ramach opracowan Wykonawcy, koszt opracowania i uzgodnienia wszystkich Dokumentacji
Projektowych Wykonawcy oraz koszt wszystkich rozwigzan z nich wynikajacych, koszty dostosowania sie do
wymogow wynikajacych z decyzji srodowiskowej oraz wszelkich uzyskanych uzgodnien zawartych w Dokumentacji
Projektowej, koszty zwigzane z czasowymi zajgciami terenu (w tym odszkodowania), koszty zwigzane z
dostosowaniem si¢ do wszelkich uzgodnien i warunkow, koszty zwigzane z wykonaniem organizacji ruchu, oplaty za
dzierzawe placow, ekspertyzy dotyczace wykonanych Robot, koszty nadzoru gestorow nad budowa infrastruktury i jej
zabezpieczenia na czas robot, oplaty za dzierzawe placow, ekspertyzy dotyczace wykonanych Roboét, koszty nadzoru
gestorow nad budowa infrastruktury i jej zabezpieczenia na czas robot, wszelkie koszty wynikajace z warunkow
wykorzystania terenu w fazie realizacji i eksploatacji, ze szczegbélnym uwzglednieniem konieczno$ci ochrony cennych
wartos$ci przyrodniczych, zasobow naturalnych i zabytkéw oraz ograniczenia ucigzliwosci dla terenéow sgsiednich (pkt
5.3 niniejszej STWiORB), ubezpieczenia oraz koszty zarzadu przedsigbiorstwa Wykonawcy, koszty opracowania
powykonawczej dokumentacji geodezyjno-kartograficznej oraz dokumentacji odbioru ostatecznego, zysk kalkulacyjny
zawierajacy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytutu innych wydatkow mogacych wystapi¢ w czasie realizacji Robot i
w okresie gwarancyjnym. - Podatki obliczane zgodnie z obowigzujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych oraz kwot ryczattowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne DM.00.00.00.

Wykonawca jest zobowigzany do szczegétowego zapoznania si¢ z wymaganiami zawartymi w DM 00.00.00, a koszty
wynikajace z tych wymagan powinien ujaé¢ w poszczegolnych pozycjach kosztorysu.

Uznaje si¢, ze koszty dostosowania si¢ do wymagan STWiORB DM 00.00.00 nie wyszczegoélnione w tabeli
przedmiarowej dla wymagan ogdlnych zostaty uwzglednione przez Wykonawce W pozycjach przedmiaru wynikajacych
ze szczegdtowych specyfikacji technicznych.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu
Po stronie Wykonawcy lezy spelnienie roszczen osob i podmiotow, ktére w zwigzku z wprowadzeniem Organizacji
Ruchu na czas budowy i prowadzeniem robét doznaja jakiegokolwiek uszczerbku.
1. Koszt wybudowania objazdéw/przejazdoéw i organizacji ruchu obejmuje:
a. opracowanie oraz uzgodnienie z odpowiednimi instytucjami i zatwierdzenie w organie zarzadzajacym
ruchem projektu organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu



3.

a
b.
C.
d
e

Inzynierowi oraz zainteresowanym zarzadcom drog i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien
wynikajacych z postgpu robot,
zakupy i koszty zakupu potrzebnych materiatow,
dostarczenie i koszty dostarczenia potrzebnych materiatow,
koszt zapewnienia niezbednych czynnikow produkcji
koszt zakupu i dostarczenia materiatoéw niezbednych do wykonania robot
zaprojektowanie i wybudowanie niezb¢dnych objazdow,
ustawienie tymczasowego oznakowania i oswietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa ruchu, h.
optaty/dzierzawy terenu,
i przygotowanie terenu,
j- konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kraweznikow, barier, oznakowan i drenazu,
k. tymczasowa przebudowe urzadzen obcych,
l. zaprojektowanie oznakowania poziomego i pionowego i jego wykonanie.
Koszt utrzymania objazdow/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:
a) oczyszczanie i mycie nawierzchni z btota naniesionego przez pojazdy budowy, mycie kot pojazdéw budowy,
b) przestawianie, przykrywanie, usuniecie tymczasowych oznakowan pionowych, poziomych, barier i $wiatet, c)

Q@ o o0 o

utrzymanie ptynnos$ci ruchu publicznego,

d) ewentualne wzmocnienie nawierzchni drog, po ktérych prowadzone beda objazdy i ruch technologiczny zwigzany
z budowa.

Koszt likwidacji objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:
usunig¢cie wbudowanych materiatdéw i oznakowania,
doprowadzenie terenu do stanu umozliwiajagcego normalny ruch publiczny,
oczyszczenie terenu,
koszty demontazu,
doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego w tym przywrocenie oznakowania zgodnego z uprzednig stalg
organizacjg ruchu, zgodnie z wymaganymi standardami,
ewentualne remonty uszkodzonych drog, po ktorych prowadzone byly objazdy i ruch technologiczny.

10. Przepisy zwiazane
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[12] Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrze$nia 2003 r. w sprawie szczegétowych warunkow

zarzadzanie ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru nad tym zarzadzaniem (Dz. U. 2003 nr 177, poz. 1729).

[13] Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. w sprawie informacji dotyczacej

bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (Dz. U. 2003 Nr 120 poz. 1126)

[14] Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r o wyrobach budowlanych (t.j. Dz. U. 2014 poz. 883),

[15] Ustawa z dnia 30 sierpnia 2002 r. o systemie oceny zgodnosci (j.t. Dz.U.2014, poz. 1645 z p6zn. zm.). [16]

Ustawa z dnia 23.07.2003 o ochronie zabytkdéw i opiece nad zabytkami (j.t. Dz.U.2014, poz. 1446 z
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pozn.zm.), [17] Ustawa z dnia 16.04.2004 o ochronie przyrody (t.j. Dz.U. 2013, poz. 627 z p6zn.

zm.),

Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 6 pazdziernika 2014r. w sprawie ochrony gatunkowej zwierzat
(Dz. U. 2014, poz. 1348),

Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 9 pazdziernika 2014 w sprawie ochrony gatunkowej roslin (Dz.

U. 2014, poz. 1409),

Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 9 pazdziernika 2014 r. w sprawie ochrony gatunkowej grzybow
(Dz. U. 2014 poz. 1408)

Ustawa z dnia 10 kwietnia 2003 r. o szczegdlnych zasadach przygotowania i realizacji inwestycji w zakresie
drog publicznych (t.j. Dz.U. 2013 poz. 687 z pdzniejszymi zmianami)

Rozporzadzenie Ministrow Infrastruktury oraz Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 31 lipca 2002 w
sprawie znakow i sygnatow drogowych. (Dz.U. 2002, Nr 170 poz. 1393 z pdzn. zm.)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 11 sierpnia 2004 r. w sprawie sposobdéw deklarowania zgodnosci
wyrobéw budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem budowlanym (Dz. U. nr 198, poz. 2041 z
pézn.zm.)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 08 listopada 2004 r. w sprawie aprobat technicznych oraz
jednostek organizacyjnych upowaznionych do ich wydawania (t.j. Dz. U. 2014, poz. 1040),

Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 9 grudnia 2014 r. w sprawie katalogu odpadéw (Dz. U. 2014 nr
poz. 1923),

Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 12 grudnia 2014 r. w sprawie wzoréw dokumentéw stosowanych
na potrzeby ewidencji odpadéow (Dz. U 2014 poz. 1973),

Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 13 kwietnia 2010 r. w sprawie siedlisk przyrodniczych oraz
gatunkéw bedacych przedmiotem zainteresowania Wspolnoty, a takze kryteriow wyboru obszaréw
kwalifikujacych si¢ do uznania lub wyznaczenia jako obszary Natura 2000 (j.t. Dz.U. 2014 poz. 1713)
Rozporzadzenie Ministra Gospodarki, Pracy i Polityki Spotecznej z dnia 2 kwietnia 2004 r. w sprawie
sposobow i warunkoéw bezpiecznego uzytkowania i usuwania wyrobow zawierajacych azbest (Dz.U. 2004 nr
71 poz. 649 z p6zn. zm.).

Dz. U. 2016 poz. 124 Obwieszczenie Ministra Infrastruktury i Budownictwa z dnia 23 grudnia 2015 r. w
sprawie ogloszenia jednolitego tekstu rozporzadzenia Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej w sprawie
warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich usytuowanie.

Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 16 czerwca 2011r. w sprawie wymagan w zakresie prowadzenia
pomiaréw poziomoéw substancji lub energii w $srodowisku przez zarzadzajacego droga, linia kolejowa, linia
tramwajowa, lotniskiem lub portem (Dz. U. Nr 140, poz. 824, z 2011r. z p6zn. zm.).

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewngtrznych i Administracji z dnia 9 listopada 2011 r. w sprawie
standardow technicznych wykonywania geodezyjnych pomiaréw sytuacyjnych i wysoko$ciowych oraz
opracowania i przekazywania wynikéw tych pomiaréw do panstwowego zasobu geodezyjnego i
kartograficznego (Dz. U. Nr 263, poz. 1572).

Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 30 maja 2000 r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogowe obiekty inzynierskie i ich usytuowanie (Dz.U.2000 nr 63
poz.735 z p6zi.zm.)

Ustawa z dnia 23 lipca 2003 r. o ochronie zabytkow i opiece nad zabytkami (Dz.U. 2003 nr 162 poz. 1568)
Rozporzadzenie Ministra Kultury i Dziedzictwa Narodowego z dnia 14 pazdziernika 2015 r. w sprawie
prowadzenia prac konserwatorskich, prac restauratorskich, robdt budowlanych, badan konserwatorskich,
badan architektonicznych i innych dzialan przy zabytku wpisanym do rejestru zabytkow oraz badan
archeologicznych i poszukiwan zabytkow (Dz.U. 2015 nr 0 poz. 1789)

Zarzadzenie nr 19 Generalnego Dyrektora Drog Krajowych i Autostrad nr 19 z dnia 16 lutego 2015 roku.
Instrukcja DP-T14 Dokonywania oceny jakosci robot drogowych realizowanych na drogach krajowych i
autostradach, Warszawa 2016.



D.01.01.01. Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych

1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru Robot budowlanych w ramach realizacji zadania:

,Budowa drogi wewnetrznej w miejscowosci Adelina wraz z budowa zjazdu z drogi wojewodzkiej Nr 850”

1.2. Zakres stosowania STWiORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Robot objetych STWiORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wszystkimi czynno$ciami
umozliwiajacymi i majacymi na celu wyznaczenie przebiegu trasy projektowanej drogi oraz pozostalych drog zgodnie z
Dokumentacja Projektowa.
Specyfikacja dotyczy réwniez odtworzenia zniszczonych w trakcie budowy znakéw granicznych, znakoéw pasa
drogowego oraz punktéw osnowy geodezyjnej. Zakres robot obejmuje:

- wyznaczenie trasy i punktow wysokosciowych drdég i chodnikéw, zatoki postojowej, kanatu

technologicznego, oswietlenia ulicznego, przepustow pod korong drogi, poboczy

1.3.1. Wyznaczenie osi trasy projektowanej drogi oraz pozostatych drog

W zakres robot pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy i punktow wysokos$ciowych wchodza:

a) zastabilizowanie punktéw poziomej i wysokosciowej osnowy realizacyjnej w sposob trwaty, zabezpieczenie ich przed
zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob utatwiajacy ich odszukanie i ewentualne odtworzenie

b) pomiar w nawigzaniu do osnowy panstwowej, obliczenie i wyrdéwnanej poziomej i wysokosciowej osnowy
realizacyjnej,

c) wyznaczenie dodatkowych reperow roboczych w nawigzaniu do wysokosciowej osnowy realizacyjnej,

d) wyznaczenie sytuacyjne i wysokosciowe punktow glownych trasy i punktow wysokosciowych (reperow roboczych
zatozonych w terenie, dowigzanych do osnowy realizacyjnej)

€) uzupehienie osi trasy dodatkowymi punktami,

f) wyznaczenie przekrojow poprzecznych;

g) wyznaczenie przekrojow poprzecznych (co 20 m) do prowadzenia pomiaréw kontrolnych (geodezyjnych) kazdej
warstwy,

h) oznaczenie pikietazu w sposob trwaly oraz odtwarzanie uszkodzonych punktow na biezaco do konca okresu
gwarancyjnego,

i) sprawdzenie lokalizacji sieci uzbrojenia terenu, obiektu ( w tym ich posadowien), skrajni na kazdym etapie robot.

1.4. Ogélne wymagania dotyczace Robot

Ogo6lne wymagania dotyczace robdt podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania Og6lne”.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako§¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa,
STWiORB i poleceniami Inzyniera.

Niezbedne dane istotne z punktu widzenia:

— organizacji robot budowlanych;

zabezpieczenia interesu osob trzecich;

ochrony srodowiska;

warunkow bezpieczenstwa pracy;
zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;

— warunkéw organizacji ruchu; -
zabezpieczenia chodnikéw i jezdni,
podano w STWiORB DM. 00.00.00 ,,Wymagania Ogo6lne”.



1.5. Wspolny Slownik Zaméwien (CPV)
Kody grup, klas i kategorii robot Wspdlnego Stownika Zaméwien (CPV) dotyczacych przedmiotu zaméwienia podano w
STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania Og6lne”.

2. Sprzet

2.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

2.2. Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktoéw osnéw realizacyjnych nalezy stosowac nastepujacy sprzet:

— teodolity, tachimetry, odbiorniki GPS

— niwelatory,

- tyczki,

- faty,

- tadmy stalowe, szpilki,

— ruletki,

— samochod dostawczy,

— wegielnice

— inny sprzet zaakceptowany przez
Inzyniera.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktéw wysokosciowych powinien gwarantowac uzyskanie
wymagane]j doktadnosci pomiaru.

3. Transport

3.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

3.2. Transport sprzetu i materialow
Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu.

4. Wykonanie Robot

4.1. Ogolne zasady wykonywania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogolne”

Wykonawca ma obowiazek zgloszenia we wiasciwym terenowo Osrodku Dokumentacji Geodezyjnej i Kartograficznej
zamiaru wykonania pracy geodezyjnej i pobrania dokumentoéw niezbednych do prowadzenia robot.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Organizacji Robdt oraz Program Zapewnienia
Jakos$ci uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane roboty.

4.2. Ogolny zakres prac pomiarowych Roboty obejmujg wykonanie:
a) wyznaczenia dla potrzeb realizacyjnych:
— punktow osi trasy,
- punktow wyznaczajacych mierzone przekroje poprzeczne,
- reper6w roboczych,
b)  uzupehienia osi trasy dodatkowymi punktami, w tym poczatkow krzywych przej$ciowych i tukéw kotowych,
C) wyznaczenia przekrojow poprzecznych z wytyczeniem dodatkowych przekrojow wg. potrzeb,
d) wyznaczenia dodatkowych punktow osi w rejonie obiektow inzynierskich (mostowych) i zalozenie reperéw
roboczych przy tych obiektach,
e) stabilizacji punktéw w sposob chroniacy je przed zniszczeniem,
f)  pomiaru XYZ wszystkich wyznaczonych punktow,
g) sprawdzenie, odtworzenie i ustalenie zniszczonych lub uszkodzonych punktow osnowy geodezyjnej i ustalenie ich
wspOlrzednych, tacznie z ich zgloszeniem do Panstwowego Zasobu Geodezyjnego i Kartograficznego, ewentualne



wykonanie dodatkowych punktow osnowy geodezyjnej (wykonanie Projektu i uzgodnienie go z odpowiednimi
wiladzami),
h) utrzymywanie zastabilizowanych punktow w niezbednym zakresie.

4.3. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami Gléwnego Urzedu Geodezji i
Kartografii (GUGIK) oraz zgodnie z Dz. U. nr 25 poz. 133.

Podstawa do prowadzenia prac geodezyjnych jest odtworzona i zaktualizowana osnowa realizacyjna.

W oparciu o dane zawarte w Dokumentacji Projektowej 1 pozyskane z Panstwowych Zasobow Geodezyjnych i
Kartograficznych Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdtowego
wytyczenia robdt. Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowaé Inzyniera o wszelkich btgdach wykrytych w wytyczeniu punktow
gtéwnych trasy i reperéw roboczych. Bledy te powinny by¢ usunigte na koszt Zamawiajacego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢, czy rz¢dne terenu okreslone w Dokumentacji Projektowej sg zgodne z rzeczywisty mi
rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie r6znig si¢ od rzgdnych okreslonych
w Dokumentacji Projektowej to powinien powiadomi¢ o tym Inzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie
powinno by¢ zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera. Wszystkie roboty dodatkowe,
wynikajace z roznic rzgdnych terenu podanych w Dokumentacji Projektowej i rzednych rzeczywistych,
zaakceptowanych przez

Inzyniera, zostang wykonane na koszt Zamawiajacego. Zaniechanie powiadomienia Inzyniera oznacza, ze roboty
dodatkowe w takim przypadku obcigza Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktore bazuja na pomiarach Wykonawcy nie moga by¢é rozpoczete przed zaakceptowaniem wynikow
pomiaréw przez Inzyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty glowne trasy i punkty posrednie osi trasy musza by¢ zaopatrzone W 0znaczenia
okreslajace w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktéw. Forma i wzor tych oznaczen
powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera. Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktow
pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostang
zniszczone przez Wykonawce swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego
prowadzenia robdt, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dla prawidlowe;j realizacji robot naleza do obowiazkéw Wykonawcy.

4.4. Wyznaczenie punktéw gléwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gldéwne powinny by¢ zastabilizowane w sposob trwaly, przy uzyciu pali

drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowigzane do punktéw pomocniczych, potozonych poza granicg robot

ziemnych. Maksymalna odlegto§¢ pomigdzy punktami gtéwnymi na odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 500 m.

Wykonawca powinien zatozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdtuz osi trasy drogowej a takze przy

obiekcie inzynierskim. Maksymalna odleglo$¢ miedzy reperami roboczymi wzdtuz trasy drogowej powinna by¢ nie

wigksza niz 300 m.

Repery robocze nalezy zatozyé poza granicami robdt zwigzanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow

towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty state na stabilnych, istniejacych budowlach wzdtuz

trasy drogowej. O ile brak takich punktow, repery robocze nalezy zatozy¢ w postaci stupkow betonowych lub grubych
ksztattownikow stalowych, osadzonych w gruncie w sposéb wykluczajacy osiadanie, zaakceptowanych przez Inzyniera.

Rzgdne reperow roboczych nalezy okresla¢ z taka doktadnos$cia, aby $redni btad niwelacji po wyrownaniu byt mniejszy

od 4 mm/km, stosujgc niwelacje podwojng w nawigzaniu do osnowy wysokosciowe;j .

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe tablice zawierajace wyrazne i jednoznaczne okre$lenie nazwy

reperu i jego rzedne;.

Doktadno$¢ osnowy realizacyjnej powinna odpowiada¢ doktadnosci osnowy pomiarowej panstwowej I1-giej klasy.

Osnowa realizacyjna powinna by¢ dowigzana, co najmniej do dwoch punktéw osnowy panstwowej (poziomej i

wysokosciowej) III klasy. Przed dowiazaniem osnowy realizacyjnej do osnowy panstwowej Wykonawca dokona

aktualizacji wspotrzednych punktéw osnowy panstwowej, do ktdrej osnowa realizacyjna ma by¢ dowigzana.

Do obowiazkow Wykonawcy nalezy roéwniez utrzymanie osnowy realizacyjnej w trakcie realizacji robot, w okresie

gwarancji i rekojmi. Osnowe realizacyjna nalezy aktualizowaé nie rzadziej niz:

a) w trakcie trwania robot — co miesigc oraz w przypadku kazdego naruszenia ktoregokolwiek punktu osnowy
poziomej lub pionowej, za naruszenie osnowy uznaje si¢ rowniez uzasadniong obawe Wykonawcy lub Inzyniera, ze
takie naruszenie nastgpito,

b)  w okresie gwarancji — wedtug wskazan Inzyniera, lecz nie rzadziej niz co 3 miesiace,



c) w okresie reckojmi — wedtug wskazan Inzyniera.

Jakiekolwiek uzupehienie punktéw osnowy pomiarowej (poziomej i pionowej) lub koniecznos$¢ czestszej aktualizacji
osnowy, niz w okresach granicznych podanych w niniejszej STWiORB nie moze powodowaé roszczen Wykonawcy o
dodatkowg zaplate.

4.5. Wyznaczenie osi trasy

Tyczenie osi trasy drogowej nalezy wykonaé w oparciu o Dokumentacj¢ Projektows, przy wykorzystaniu sieci
poligonizacji panstwowe;j.

Os$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gléwnych i w punktach posrednich (kierunkowych) w odlegtosci zaleznej
od charakterystyki terenu i uksztaltowania trasy, lecz nie rzadziej, niz co 50m.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do Dokumentacji Projektowej nie moze by¢
wicksze niz 5 cm. Rzedne niwelety punktéw osi trasy nalezy wyznaczy¢ z dokladnoscig do 1 cm w stosunku do
rzednych niwelety okre§lonych w Dokumentacji Projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materialtdw wymienionych w pkt. 2.2.

Usunigcie punktéw z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robdt zastapi je odpowiednimi
punktami (palikami) po obu stronach osi, umieszczonych poza granica robot.

Punkty wyznaczajace o$ trasy na krzywych powinny by¢ wyznaczone na tyle gesto, aby odleglo$¢ pozioma pomigdzy
styczng z poprzedniego punktu a punktem na krzywej nie przekraczata zatozonej tolerancji pomiarowej, to jest 3 cm.

4.6. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypoéw i wykopdw na powierzchni terenu
(okreslenie granicy roboét), zgodnie z Dokumentacja Projektowa oraz w miejscach wymagajacych uzupehienia dla
poprawnego przeprowadzenia robot i w miejscach zaakceptowanych przez Inzyniera.

Do wyznaczenia krawedzi nasypoéw i wykopoéw nalezy stosowaé dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nalezy
stosowa¢ w przypadku nasypow o wysokosci przekraczajacej 1 metr oraz wykopoéw glebszych niz 1 metr. Odleglosé
miedzy palikami lub wiechami nalezy dostosowaé do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odleglos¢
ta, co najmniej powinna odpowiada¢ odstepowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Rzedne niwelety punktow osi trasy nalezy wyznaczy¢ z dokladnoscia do 5 mm w stosunku do rzgdnych niwelety
okreslonych w Dokumentacji Projektowe;.

Na odcinkach, na ktorych wystepuja tuki pionowe odleglosci pomiedzy krzywymi powinny by¢ wyznaczone na tyle
gesto, aby odleglo$¢ pozioma pomigdzy styczna z poprzedniego punktu a punktem na krzywej nie przekraczata
zatozonej tolerancji pomiarowej, to jest 5 mm.

Podczas wykonywania prac remontowych istniejacej nawierzchni, wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje
wyznaczenie krawedzi projektowanych warstw nawierzchni w taki sposob, aby przeprowadzone frezowanie
nawierzchni oraz wbudowywanie mieszanki mineralno — asfaltowej umozliwialo wykonanie Kkolejnych warstw
konstrukcyjnych z zachowaniem wymaganych grubosci oraz spadkow zgodnych z Dokumentacja Projektows.

Dla sprawdzenia prawidlowosci pochylenia skarp, Wykonawca ustawi skarpowniki wskazujace pochylenie skarp.
Skarpowniki nalezy ustawia¢ w odlegto$ciach uzgodnionych z Inzynierem.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwiaé wykonanie nasypow, wykopow i konstrukcji nawierzchni o
ksztatcie zgodnym z Dokumentacjg Projektowa.

4.7. Pomiary powykonawcze

Wykonawca po zakonczeniu robot budowlanych wykona w ramach pomiaru powykonawczego w szczegolnosci:

1. Pomiar sytuacyjno-wysoko$ciowy wybudowanych lub przebudowanych elementéw zagospodarowania pasa
drogowego tacznie z uzbrojeniem terenu

2. Dostarczy aktualng mape sytuacyjno-wysoko$ciowa z uzbrojeniem podziemnym, naziemnym i nadziemnym terenu,
obejmujaca pas drogowy objety inwestycja oraz teren przylegly po 10 metréw od jego granic, wyplot na papierze
oraz w wersji numerycznej na no$niku CD-ROM w formacie cgp. (program C-geo) dxf. lub dgn. Jezeli na terenie
przyleglym beda znajdowaé si¢ budynki nalezy uwidoczni¢ je w catosci — niedopuszczalne jest pokazanie tylko
$ciany licowej budynkéw. Granice dzialek musza by¢ naniesione na mape pomiaru powykonawczego z danych
pomiarowych pochodzacych z czynnos$ci ustalenia granic pasa drogowego, jezeli w ramach projektowania
inwestycji czynnosci te byly wykonywane. Jezeli nie byly wykonywane, granice nalezy nanie$¢ na mape wedtug
stanu na mapie zasadniczej i mapie ewidencji gruntdéw. Na etapie odbioru prac budowlanych Zlecajacy dopuszcza
wstepny odbior od Wykonawecy mapy pomiaru powykonawczego bez odpowiednich klauzul wlasciwego
Powiatowego Osrodka Dokumentacji Geodezyjno-Kartograficznej. Warunkiem ostatecznego odbioru jest uzyskanie
tych klauzul.



3. W uzgodnieniu z wiasciwym Powiatowym Os$rodkiem Dokumentacji Geodezyjno-Kartograficznej wykonaé
dokumentacj¢ niezbedng do wprowadzenia do operatu ewidencji gruntdw zmian w oznaczeniu uzytkownikow
gruntowych na oznaczenie ,,dr” (drogi) dla wszystkich uzytkownikow w dziatkach potozonych w granicach pasa
drogowego. Dokumentacja ta musi posiada¢ potwierdzenie wilasciwego Powiatowego Os$rodka Dokumentacji
Geodezyjno-Kartograficznej o przyjeciu do zasobu geodezyjno-kartograficznego.

Wykonawca zobowigzany jest do przekazania Zamawiajagcemu nastepujacych materiatéw: - mapa powykonawcza trasy
w ilosci 2 szt. w wersji analogowej oraz 2 szt. w formacie DXF. - kopia przyjecia operatow do zasobéw odpowiedniego
osrodka, - kopia opisow oraz wspotrzedne odtworzonych punktow osnowy geodezyjnej.

5. Kontrola jakosci robét

5.1. Ogoélne zasady kontroli jakoSci robét
Ogodlne zasady kontroli jako$ci robot podano w STWiORB 00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.

5.2. Wytyczenie osi trasy drogowej
Kontrole jako$ci prac pomiarowych zwigzanych z wyznaczeniem trasy drogi i punktéw wysokosciowych nalezy
prowadzi¢ wedlug ogdlnych zasad okre§lonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK, zgodnie z wymaganiami
podanymi w pkt. 5.
Sprawdzenie robo6t pomiarowych nalezy przeprowadzi¢ wedlug nastepujacych zasad:

— 0§ drogi nalezy sprawdzi¢ na wszystkich zalamaniach pionowych i na prostych,

- robocze punkty wysoko$ciowe nalezy sprawdzi¢ niwelatorem na catej dtugosci budowanego obiektu.

5.3. Roboty nie spelniajace wymagan
Postepowanie z robotami niespelniajacymi wymagan okreslono w STWiIORB DM.00.00.00.

6. Obmiar Robét

6.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”

6.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiaru odtworzenia trasy i wyznaczenia punktow wysokosciowych jest kilometr (km) wyznaczonej
sytuacyjnie i wysoko$ciowo oraz zastabilizowanej trasy.

7. Odbioru Robét

7.1. Ogoélne zasady odbioru robét
Roboty podlegajace odbiorowi wedtug zasad okreslonych w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania Ogolne”.

7.2. Sposéb odbioru robot

Odbiodr robot zwigzanych z wyznaczeniem trasy w terenie nastgpuje na podstawie szkicow i dziennikow pomiarow
geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca przedktada Inzynierowi.

Czynnosci odbioru moga by¢ rozpoczete po przedstawieniu protokotu aktualizacji panstwowej osnowy pomiarowe;.

7.3. Dokumenty do odbioru robot
Do odbioru czgsciowego lub koncowego robot nalezy przedlozy¢ odbierajacemu dokumenty zgodne z STWiORB
DM.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

8. Podstawa platnosci

8.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania og6lne”



8.

2. Cena jednostki obmiarowej

Placi si¢ za jeden kilometr (km) odtworzenia trasy i wyznaczenia punktéw wysokosciowych po dokonaniu odbioru robot
wg punktu 8.
Cena jednostkowa jest ceng usredniong dla podanego sposobu wykonania i chejmuje:

9.

9.

- opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Rob6t oraz Programu Zapewnienia Jakosci,

- wykonanie wszystkich niezbednych czynnosci okre$lonych w niniejszej STWiORB na podstawie szkicow i
dziennikéw pomiarow geodezyjnych oraz protokotéw kontroli zgodnie z zasadami okreslonymi w STWiORB
DM 00.00.00 ,,Wymagania Ogolne”,

- pozyskanie niezb¢dnych materiatow geodezyjnych,

— zastosowanie materiatdw pomocniczych koniecznych do prawidlowego wykonania robdt lub wynikajacych z
przyjetej technologii robot;

- wyznaczenie punktow gtéwnych osi trasy i punktow wysokosciowych,

- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych,

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych (do pomiaréw kontrolnych),

- wyznaczenie punktow roboczego pikietazu trasy,

- ustawienie skarpownikow z wyznaczeniem pochylenia skarp,

- wszystkie inne pomiary wynikle z prowadzania robét,

- zalozenie osnowy geodezyjnej poziomej i wysokosciowe;j,

— zakup i transport materialow i sprzgtu,

- wykonanie wszystkich niezbednych pomiaréw, prob i sprawdzen, —

oznakowanie miejsca robot i jego utrzymanie.

Przepisy zwiazane

1. Normy

Nie wystepuja.

9.

(BN

2. Inne dokumenty
Instrukcja techniczna O-1.  Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych, GUGIK 1993.
Instrukcja techniczna G-3.  Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtowny Urzad Geodezji i Kartografii,
Warszawa, 1980

Instrukcja techniczna G-1 ~ Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK, 1983

Instrukcja techniczna G-2.  Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK, 1983

Instrukcja techniczna G-4.  Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK, 1979

Whytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK, 1983

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK, 1983.

Ustawa z 17.05.1989 Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz.U. 2005, nr 240, poz. 2077 z pézniejszymi zmianami).
OST GG-00.01.02 Zatozenie osnowy realizacyjnej przy budowie i modernizacji drég i obiektoéw mostowych.

10. OST GG 00.12.01 Pomiar powykonawczy zrealizowanych drogowych obiektow budowlanych
11. Dz. U. 1995 nr 25 poz. 133 Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 21 lutego 1995

r. w sprawie rodzaju i zakresu opracowan geodezyjno-kartograficznych oraz czynno$ci geodezyjnych
obowiazujacych w budownictwie

12. Rozporzadzenie Ministerstwa Rozwoju Regionalnego i Budownictwa z dnia 29 marca 2001 r. w sprawie ewidencji

gruntow i budynkow.

13. Rozporzadzenie Ministra Administracji i Cyfryzacji z dnia 29 listopada 2013 r. zmieniajace rozporzadzenie w

sprawie ewidencji gruntéw i budynkow.

14. Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewngtrznych i Administracji z dnia 9 listopada 2011 r. w sprawie standardow

technicznych wykonywania geodezyjnych pomiaréw sytuacyjnych i wysoko$ciowych oraz opracowywania i
przekazywania wynikow tych pomiaréw do panstwowego zasobu geodezyjnego i kartograficznego.



D.01.02.02. Usunigcie warstwy ziemi urodzajnej (humusu)
1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru rob4t Budowlanych

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru Robdt budowlanych w ramach realizacji zadania:

»Budowa drogi wewnetrznej w miejscowosci Adelina wraz z budowa zjazdu z drogi wojewodzkiej Nr 850”

1.2. Zakres stosowania STWiIORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Robét objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z usunigciem warstwy ziemi
urodzajnej zgodnie z Dokumentacjg Projektowa. Zakres rzeczowy obejmuje: usunigcie warstwy ziemi urodzajnej na
calg glgbokos¢ jej zalegania (~20 cm).

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe podane w niniejszej STWiORB sg zgodne z zamieszczonymi w STWiIORB DM 00.00.00.
"Wymagania og6lne".

1.5. Ogo6lne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania Og6lne”.
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa,
STWiORB i poleceniami Inzyniera.
Niezbedne dane istotne z punktu widzenia:
*  organizacji robot budowlanych;
»  zabezpieczenia interesu 0sob trzecich;
*  ochrony srodowiska;
*  warunkow bezpieczenstwa pracy;
»  zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;
*  warunkow organizacji ruchu;
»  zabezpieczenia chodnikéw i jezdni, podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania Og6lne”.

1.6. Wspolny Stownik Zaméwien (CPV)
Kody grup, klas i kategorii robot Wspdlnego Stownika Zamowien (CPV) dotyczacych przedmiotu zamdwienia podano
w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania Ogdlne”.

2. Materialy

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow
Ogo6lne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w STWiORB DM 00.00.00.
"Wymagania ogolne".

3. Sprzet

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w STWiORB DM 00.00.00 "Wymagania og6lne".

3.2. Sprzet do wykonania robot

Do wykonania robot zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu nalezy stosowac:
e rowniarki,
 spycharki,



* lopaty, szpadle i inny sprzet do rgcznego wykonywania robot ziemnych - w miejscach, gdzie prawidtowe
wykonanie robot sprzetem zmechanizowanym nie jest mozliwe,
» koparki i samochody samowyladowcze - w przypadku transportu na odleglos¢ wymagajaca zastosowania
takiego sprzetu,
* inny sprzet zaakceptowany przez Inzyniera.
4. Transport

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB DM 00.00.00. "Wymagania ogolne".

4.2. Transport ziemi urodzajnej

Humus nalezy przemieszczaé z zastosowaniem rowniarek lub spycharek albo przewozi¢ transportem samochodowym.
Ziemia urodzajna bedzie sktadowana do dalszego wykorzystania. Wykonawca przygotuje miejsce do sktadowania
ziemi urodzajnej wraz z uzyskaniem wszelkich pozwolef na sktadowanie. Transport ziemi urodzajnej na miejsce
sktadowania moze odbywac si¢ samochodami samowytadowczymi.

5. Wykonanie Robét

5.1. Ogoélne warunki wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w STWiORB DM 00.00.00 "Wymagania ogdlne".

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Organizacji Rob6t oraz Program Zapewnienia
Jakos$ci uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich b¢da wykonywane roboty.

5.2. Usunigcie ziemi urodzajnej

Przed usunieciem humusu Wykonaweca jest zobowigzany do wykonania inwentaryzacji terenu stanu istniejacego.
Warstwa ziemi urodzajnej powinna by¢ zdjeta z przeznaczeniem do pozniejszego uzycia przy umacnianiu skarp i
rekultywacji terenu po zakonczeniu wszystkich rob6t zwigzanych z budowa drogi.

Ziemi¢ urodzajng nalezy zdjaé z powierzchni calego pasa robot ziemnych na pelna glebokosci faktycznego stanu
zalegania lub wskazang przez Inzyniera.

Stan faktyczny bedzie stanowit podstawe do rozliczenia czynno$ci zwigzanych ze zdjeciem ziemi urodzajne;j.

Ziemig¢ urodzajng przeznaczong do dalszego wykorzystania, po zaladowaniu na $rodki transportowe nalezy odwiez¢ na
miejsce hatdowania. Na sktadowisku ziemi¢ urodzajng nalezy sktadowa¢ w regularnych pryzmach, zabezpieczonych
przed zanieczyszczeniami.

Nie nalezy zdejmowa¢ humusu w czasie intensywnych opadow i bezposrednio po nich, aby uniknaé zanieczyszczenia
gling lub innym gruntem nieorganicznym.

Wykonawca poniesie wszelkie koszty zwigzane ze sktadowaniem ziemi urodzajnej: tj. znalezienie miejsca
sktadowania, uzyskanie uzgodnien od odpowiednich wtadz, sktadowanie, doprowadzenie terenu sktadowiska do stanu
poprzedniego.

Nadmiar humusu pozostajgcego po wykorzystaniu przy robotach wykonczeniowych jest wlasnoscia Wykonawcy.
Wykonawca jest zobowigzany do odwiezienia nadmiaru humusu z terenu robot.

Po wykonaniu robét podtoze powinno by¢ utrzymane w dobrym stanie.

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia podiloza przed nadmiernym zawilgoceniem, na przykiad przez
roztozenie folii lub w inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera. Jezeli podioze uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to
Wykonawca zobowigzany jest do wymiany gruntu na glgboko$¢ min. 0,5 m. Usuniety grunt nalezy zastgpi¢ gruntem
spetniajacym wymagania D 02.03.01. Jezeli zawilgocenie nastapito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawe
wykona on na wlasny koszt.

6. Kontrola jakoSci robot

6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w STWiORB DM 00.00.00 "Wymagania ogélne".



6.2. Kontroli podlega w szczegéInosci zgodno$¢ wykonania robot z Dokumentacja Projektowa:
* powierzchnia zdjg¢cia ziemi urodzajnej,
* grubos¢ zdjetej warstwy ziemi urodzajnej,
*  prawidlowo$¢ spryzmowania humusu. Kontrola jakosci robot bedzie polegata na wizualnej
ocenie prawidtowosci ich wykonania. Zdjety humus powinien zawiera¢, co najmniej 2% cze$ci
organicznych.
[lo$¢ zdjetej ziemi urodzajnej powinna zostac¢ ustalona na podstawie pomiaréw geodezyjnych przeprowadzonych przed
i po zdjeciu ziemi urodzajne;j.

6.3. Roboty nie spelniajace wymagan
Postgpowanie z robotami niespetniajacymi wymagan okreslono w STWiIORB DM.00.00.00.
7. Obmiar robot

7.1. Ogélne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiaru jest metr szeécienny (m®) zdjetej warstwy ziemi urodzajnej (humusu) zgodnie z Dokumentacja
Projektowa.

8. Odbior Robot

8.1. Ogélne zasady odbioru robét
Roboty podlegajace odbiorowi wedtug zasad okreslonych w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania Ogdlne”.

8.2. Dokumenty do odbioru robot
Do odbioru czgsciowego lub koncowego robot nalezy przedlozy¢ odbierajacemu dokumenty zgodne z STWiORB
DM.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

9. Podstawa platnosci

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej Placi si¢ za metr sze$cienny (m®) zdjetej warstwy ziemi urodzajnej zgodnie z
okresleniem podanym w p.7. Cena jednostkowa jest ceng uSredniong dla podanego sposobu wykonania i
obejmuje:

» opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Robot oraz Programu Zapewnienia Jako$ci,

» zakup i dostarczenie wszystkich niezbednych materiatdéw na miejsce budowy,

* Zzastosowanie materiatow pomocniczych koniecznych do prawidtowego wykonania rob6t lub wynikajacych
z przyjetej technologii robot,

* zdjecie warstwy ziemi urodzajnej na projektowang lub ustalona przez Inzyniera glebokose,

* zaladunek i transport ziemi urodzajnej na sktadowisko przyobiektowe,

» skladowanie ziemi urodzajnej wraz z zabezpieczeniem przed zanieczyszczeniem,

* utrzymanie odktadu w niezbgednym zakresie,

* zaladunek i transport nadmiaru humusu,

* rekultywacja terenu po likwidacji odktadu,

* koszt uzyskania pozwolenia na sktadowanie,

* optaty za sktadowisko,

* biezace oczyszczanie drog dojazdowych z resztek przewozonego humusu nanoszonego kotami pojazdow,

* oznakowanie miejsca robot i jego utrzymanie,

* wykonanie niezbednych pomiaréw, préb i sprawdzen.



10. Przepisy zwiazane

10.1. Normy
PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

10.2. Inne dokumenty Nie wystepuja



D.01.02.04. Rozbidrka elementow drog i ulic

1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru Robdt budowlanych w ramach realizacji zadania:

»Budowa drogi wewnetrznej w miejscowosci Adelina wraz z budowa zjazdu z drogi wojewodzkiej Nr 850”

1.2. Zakres stosowania STWiIORB

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych STWiORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z rozbiorka elementéw drog i
ulic.
W zakres robot wchodzi:
* rozbidrka nawierzchni kruszywa stabilizowanego mechanicznie
* rozbidrka istniejacych przepustow
zgodnie z Dokumentacja Projektowa.

1.4. Okres$lenia podstawowe
Okres$lenia podstawowe podane w niniejszej STWiIORB s3 zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi Polskimi
Normami i z definicjami podanymi w STWiORB DM 00.00.00 "Wymagania ogdlne".

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB DM 00.00.00 "Wymagania ogolne".
Niezbedne dane istotne z punktu widzenia:
* organizacji robot budowlanych;
» zabezpieczenia interesu 0sob trzecich;
* ochrony srodowiska;
+ warunkoéw bezpieczenstwa pracy;
» zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;
* warunkow organizacji ruchu;
» zabezpieczenia chodnikow i jezdni, podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

1.6. Wspolny Stownik Zaméwien (CPV)
Kody grup, klas i kategorii robot Wspolnego Stownika Zamoéowien (CPV) dotyczacych przedmiotu zaméwienia podano
w STWiIORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.

2. Materialy

2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialow

Ogoblne wymagania, jakim powinny odpowiada¢ materialy, sposoéb ich nabywania, przechowywania oraz transport
podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

Wszystkie elementy i materiaty z rozbidrek z wyjatkiem znakéw, stupkow, ktorych wilascicielem jest Zamawiajacy,
staja si¢ wlasnoscia Wykonawcy i powinny by¢ usunigte z terenu budowy w sposob i terminie niekolidujacym z
wykonaniem innych robot.

Wszystkie koszty zwigzane z transportem, sktadowaniem i utylizacja ponosi Wykonawca.

3. Sprzet

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

Sprzet powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilo$ci wskazaniom zawartym w PZJ i Projekcie Technologii i
Organizacji Robot, zaakceptowanym przez Inzyniera.



Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzgdzia niegwarantujace zachowania wymagan jakosciowych zostana
przez Inzyniera zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robot.

4. Transport

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.

4.2. Transport materialu z rozbiorki
Materialy z rozbiorki moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu zaakceptowanymi przez Inzyniera.

5. Wykonanie robét

5.1. Ogélne warunki wykonywania robot

Wymagania ogdélne dotyczace wykonania robot podano w STWiORB DM 00.00.00. ,,Wymagania ogdlne”.
Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Organizacji Robdt oraz Program Zapewnienia
Jakos$ci uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane roboty.

5.2. Wykonanie robét rozbiorkowych

Roboty rozbiorkowe elementéow drog obejmuja usunigeie z Terenu Budowy wszystkich elementéw wymienionych w
pkt.1.3, zgodnie z lokalizacja podang w Dokumentacji Projektowej lub dodatkowo wg wskazan Inzyniera.

Doty (wykopy) powstate po rozbidrce elementéw drog na odcinkach wykopoéw drogowych powinny by¢ tymczasowo
zabezpieczone. W szczegolnosci nalezy zapobiec gromadzeniu si¢ w nich wody opadowej. Doty w miejscach gdzie nie
przewiduje si¢ wykonania wykopow nalezy wypetni¢, warstwami, odpowiednim gruntem (piasek, mieszanka kruszywa
naturalnego) do poziomu terenu i zagesci¢ zgodnie ze STWiORB D 02.03.01.

Warstwy nawierzchni nalezy usuwac przy zastosowaniu sprzetu wymienionego w pkt. 3. lub w sposob zalecony przez
Inzyniera. Nalezy zwrdci¢ uwage, aby krawedzie rozbieranych warstw nawierzchni na styku z warstwami istniejagcymi
byly pionowe, obcigte pitg i oczyszczone.

Zatadunek gruzu na $rodki transportu nalezy prowadzi¢ za pomoca koparki lub tadowarki. W trakcie przewozu gruzu
Wykonawca ma obowigzek biezacego utrzymania drég dojazdowych.

Pozostate z rozbiorki odpady nalezy odwiezé do miejsca ich sktadowania na podstawie wskazania odpowiedniego
organu (trasa i miejsce zdeponowania — Ustawa Dz.U. nr 62 z 20.06.2001 r.poz.628).

6. Kontrola jakosci robét

6.1. Ogolne zasady kontroli jakos$ci robét
Ogodlne zasady kontroli jako$ci robot podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.

6.2. Kontrola jakoS$ci robot rozbiorkowych
Sprawdzenie jakosci robot rozbidrkowych polega na sprawdzeniu ich zgodno$ci z: Dokumentacjg Projektowag w
zakresie kompletno$ci wykonywanych robot, wymaganiami podanymi w pkt 5 niniejszej STWiORB.

6.3. Roboty nie spelniajace wymagan
Postgpowanie z robotami niespetniajagcymi wymagan okreslono w STWiORB DM.00.00.00.

7. Obmiar robét

7.1. Ogolne zasady obmiaru roboét
Ogoblne wymagania dotyczgce obmiaru robot podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania og6lne".



7.2. Jednostka obmiarowa
Obmiaru rob6t dokonuje si¢ na budowie.
Jednostka obmiaru robot zwigzanych z rozbiorka elementow drog i ulic jest dla rozbiorki:
e rtozbidrka nawierzchni Kruszywa stabilizowanego mechanicznie metr kwadratowy (m?),
e rozbiorka istniejgcych przepustow metr (m)
zgodnie z Dokumentacja Projektows.

8. Odbior robot

8.1. Ogélne zasady odbioru robot
Roboty podlegajace odbiorowi wedtug zasad okreslonych w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania Ogolne”.

8.2. Dokumenty do odbioru roboét
Do odbioru czesciowego lub koncowego robdt nalezy przedlozy¢ odbierajgcemu dokumenty zgodne z STWIORB
DM.00.00.00 ,,Wymagania ogblne”.

9. Podstawa platnosci

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne wymagania dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogblne".

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Podstawa platnosci jest cena jednostkowa za jednostke obmiarowa okreslong w p.7 wg dokonanego obmiaru i odbioru.
Cena jednostkowa jest ceng usredniong dla podanego sposobu wykonania i obejmuje:
- opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Robot oraz Programu Zapewnienia Jakosci, - wyznaczenie Robot
w terenie,
- zakup i zastosowanie materiatow pomocniczych koniecznych do prawidtowego wykonania rob6t wynikajacych z
przyjetej technologii robot;
- roboty przygotowawcze,
- rozbidrka wszystkich materialow wymienionych w pkt. 1.3,
- zatadunek i odwdz materialow z rozbiorki,
- koszty utylizaciji,
- zasypanie i zageszczenie dotow po usunigtych elementach drog i ulic,
- wykonanie wszystkich niezbednych pomiarow, badan i sprawdzen,
- uporzadkowanie terenu rozbiorki,
- o0znakowanie miejsca robot i jego utrzymanie.

10. Przepisy zwiazane

10.1. Normy
BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu.
PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

10.2. Inne dokumenty

1. Ustawa z dnia 27.04.2001 r. Prawo ochrony srodowiska. (Dz. U. Nr 62, poz. 628),

2. Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 27.09.2001 r. w sprawie katalogu odpadéw. (Dz. U. Nr 112, poz.
1206),

3. Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 11.12.2001 r. w sprawie rodzajow odpadéw lub ich ilosci, dla ktorych
nie ma obowigzku prowadzenia ewidencji odpadow, oraz kategorii matych i $rednich przedsiebiorstw, ktdére mogg
prowadzi¢ uproszczona ewidencje¢ odpadow. (Dz. U. Nr 152, poz. 1735),

4. Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 28.05.2002 r. w sprawie listy rodzajow odpadow, ktore posiadacz
odpadow moze przekazywac osobom fizycznym lub jednostkom organizacyjnym, nie bedacym przedsigbiorcami,
do wykorzystania na ich wlasne potrzeby. (Dz. U. Nr 74, poz. 686),



. Ustawa z dnia 27.07.2001 r. o wprowadzeniu ustawy - Prawo ochrony $rodowiska, ustawy o odpadach oraz o
zmianie niektorych ustaw. (Dz. U. Nr 100, poz. 1085),

. Ustawa z dnia 11.05.2001 r. o obowiazkach przedsigbiorcow w zakresie gospodarowania niektérymi odpadami oraz
o0 oplacie produktowej i optacie depozytowej. (Dz. U. Nr 63, poz. 639),

. Ustawa z dnia 13.09.1996 r. 0 utrzymaniu czystosci i porzadku w gminach. (Dz. U. Nr 132, poz. 622),

. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas
wykonywania rob6t budowlanych (Dz. U. Nr 47, poz. 401),



D-01.03.04 — Zabezpieczenie kablowych linii telekomunikacyjnych przy budowie drog.

1.WSTEP

1.1. Przedmiot STWIOR.

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (STWIOR) sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z zabezpieczeniem istniejagcych sieci

teletechnicznych w ramach zadania pn. ,.Budowa drogi wewnetrznej w miejscowosci Adelina wraz z
budowg zjazdu z drogi wojewédzkiej Nr 850

1.2. Zakres stosowania STWIOR.

Szczegétowa specyfikacja techniczna (STWIOR) stosowana jest jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robot objetych STWIOR.

Ustalenia zawarte w niniejszej STWIOR dotycza zasad wykonania i odbioru robot
zwigzanych z zabezpieczeniem i przebudowa kablowej sieci telekomunikacyjnej -
doziemnych linii kablowych.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Kablowa sie¢ miejscowa - sie¢ laczy telefonicznych z urzadzeniami liniowymi, taczaca
centrale telefoniczne miedzy sobg oraz centrale telefoniczne ze stacjami abonenckimi.
Zabezpieczenie specjalne linii telekomunikacyjnej - dodatkowe zabezpieczenie linii
telekomunikacyjnej umozliwiajagce zmniejszenie odlegtosci miedzy linig a innymi
urzadzeniami  uzbrojenia  terenowego do potowy odleglosci  podstawowe;.
Zabezpieczenie szczegoblne linii telekomunikacyjnej - dodatkowe zabezpieczenie linii
telekomunikacyjnej umozliwiajagce zmniejszenie odleglosci migdzy linig a innymi
urzadzeniami uzbrojenia terenowego ponize] potowy, lecz nie mniej niz do 25 %
odlegtosci podstawowe;.

Rura dwudzielna - rura z tworzywa termoplastycznego, rura stalowa lub z innego
materialtu o nie gorszych wlasciwosciach, o konstrukcji umozliwiajace; tatwe
rozdzielenie rury wzdtuz ptaszczyzny przechodzacej przez jej o§ wzdtuzng 1 ponowne
potaczenie obu czesci, montowana jako ostona rurowa na istniejacych kablach.

Dlugos¢ trasowa linii kablowej lub jej odcinka - dlugo$¢ przebiegu trasy linii bez
uwzglednienia falowania i zapasow kabla.

Dhugos¢ elektryczna - rzeczywista dlugos¢ zmontowanego kabla z uwzglednieniem
falowania i zapasow kabla.

Falowanie kabla - sposob uktadania kabla, przy ktorym dtugos$¢ kabla uktadanego jest
wieksza od dlugosci trasy, na ktorej uktada si¢ kabel.

Kablowa sie¢ miejscowa - sie¢ taczy telefonicznych z urzadzeniami liniowymi, taczaca
centrale telefoniczne miedzy sobg oraz centrale telefoniczne ze stacjami abonenckimi.

Sie¢ abonencka - czg$¢ sieci miejscowej od centrali miejscowej do aparatow
telefonicznych.

Sie¢ magistralna - czg$¢ linii abonenckiej obejmujaca linie od szafek kablowych do
glowic, puszek i skrzynek kablowych.

Sie¢ rozdzielcza - czg$¢ linii abonenckiej obejmujaca linie od szafek kablowych do
glowic, puszek i skrzynek kablowych.

Dhtugos¢ trasowa linii kablowej lub jej odcinka - dlugo$¢ przebiegu trasy linii Pozostate
okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi polskimi normami i definicjami
podanymi w STWIOR D- -00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.



1.5. Ogolne wymagania dotyczace robdt.
Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w STWIOR D-00.00.00 ,,Wymagania
og6lne”.

2.MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow.

Ogodlne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w D-
00.00.00 “Wymagania og6lne” pkt 2.

Materialty do zabezpieczenia kabli i1 przebudowy istniejacych kablowych linii
doziemnych nabywane sg przez Wykonawce u wytworcow. Kazdy material musi miec¢
atest wytworcy stwierdzajacy zgodno$¢ jego wykonania z odpowiednimi normami. 2.2.
Materialy. Zasadnicze materialy niezbedne do realizacji robot zwigzanych z
zabezpieczeniem istniejgcych kabli miedzianych i optotelekomunikacyjnych oraz z
przebudowa (montaz i demontaz) czynnych kabli miedzianych:

Rury ostonowe dwudzielne typu A PS - Stosowane do zabezpieczenia (jako rury
ostonowe) istniejacych kablowych linii telekomunikacyjnych doziemnych powinny
odpowiada¢ normie PN-EN 50086-2-4. Rury nalezy przechowywa¢ na utwardzonym
placu, w nienastonecznionych miejscach zabezpieczonych przed dzialaniem sit
mechanicznych.

Rury gruboscienne z polichlorku winylu (PCVB) - Stosowane do zabezpieczenia
kablowych linii doziemnych rury z polichlorku winylu powinny odpowiada¢ normie PN-
80/C-89203. Rury nalezy przechowywac¢ na utwardzonym placu, w nienastonecznionych
miejscach zabezpieczonych przed dziataniem sit mechanicznych.

Ostona rurowa A110 PS AROT zgodne z norma ZN-96/TPSA-018:

« A110PS

3.SPRZET

3.1. Ogélne wymagania. Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu,
ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot, zarowno w
miejscu tych robdt, jak tez przy wykonywaniu czynno$ci pomocniczych oraz w czasie
transportu, zaladunku 1 wytadunku materialow, sprzetu itp. Sprzet uzywany przez
Wykonawce powinien uzyska¢ akceptacje Inzyniera. Liczba 1 wydajno$¢ sprzetu powinna
gwarantowa¢ wykonanie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej,
STWIOR i wskazaniach Inzyniera w terminie przewidzianym kontraktem

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogolne.

Wykonawca jest obowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktore nie

wplyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot.

Liczba $rodkow transportu powinna gwarantowac¢ prowadzenie robot zgodnie z

zasadami okre§lonymi w dokumentacji projektowej, STWIOR i wskazaniach Inzyniera,

w terminie przewidzianym kontraktem.

Wykonawca przystgpujacy do przebudowy kablowych linii telekomunikacyjnych

powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscig korzystania z nastepujacych srodkow transportu,

w zaleznosci od zakresu robot:
e Samochod samowytadowczy do 5t
e Samochod skrzyniowy do 3,5t



4.2. Transport materialow i elementow.
Na érodkach transportu przewozone materiaty i elementy powinny by¢ zabezpieczone
przed ich przemieszczaniem, uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez
wytworce dla poszczegdlnych elementow.
Rury ostonowe
Rury mozna przewozi¢ dowolnymi §rodkami transportu przy temperaturze nie nizszej
niz -10°C.
Przy zatadunku i roztadunku w okresie obnizonych temperatur nie nalezy rzuca¢ rurami i
nalezy chroni¢ je przed uderzeniami. Rury powinny by¢ tadowane obok siebie na catej
powierzchni i zabezpieczone przed przesuwaniem sie¢ przez podklinowanie lub w inny
Sposob.
Nalezy zwroci¢ uwage, aby rury nie stykaty si¢ z ostrymi przedmiotami i przez to nie
zostaly uszkodzone mechanicznie.
Rury nalezy wigza¢ za pomocg tasm stalowych wg PN-73/H-92326 i listew drewnianych
w pakiety o masie nie wigkszej niz 50 kG. Wigzanie rur powinno by¢ wykonywane przy
koncach pakietow, a w przypadku rur o dlugosci wigkszej niz 6 m - w odstepach 2 m.
Pakiety rur powinny by¢ chronione przed dziataniem promieni stonecznych za pomoca
czarnej folii. Do kazdego pakietu powinna by¢ przymocowana tabliczka zawierajaca
nastgpujace dane:

* nazw¢ 1 adres producenta rur, oznaczenie wyrobu,

* dtugos$¢ odcinkow, znak kontroli jakosci, dat¢ produkc;ji.

5.WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét.
Technologia zabezpieczenia uzalezniona jest od warunkow technicznych wydawanych
przez uzytkownika linii, ktory w sposob og6lny okresla sposdb wykonania robot.
Jezeli dokumentacja projektowa nie przewiduje inaczej, to kolizyjne kablowe linie
telekomunikacyjne nalezy zabezpieczy¢ zachowujac nastepujaca kolejnos$¢ robot:

* kopanie rowow dla kabli r¢cznie w gruncie kat. I-1V,

* ulozenie rur ostonowych dwudzielnych typu A 110 mm PS na istniejacych

kablach,
* odtworzenie oznakowania kabli tasmg ostrzegawcza,
+ zasypanie rowow dla kabli recznie wraz z zageszczeniem warStwami gruntu w
wykopie.

Roboty nalezy wykona¢ zgodnie z normami i1 przepisami budowy, bezpieczenstwa i
higieny pracy. Demontaz kolizyjnych odcinkow kablowych linii telekomunikacyjnych
nalezy wykona¢ zgodnie z dokumentacjg projektowg i STWIOR oraz zaleceniami
uzytkownika tych urzadzen. Wykonawca ma obowigzek wykonania demontazu linii w
taki sposob, aby demontowane elementy nie zostaty zniszczone 1 znajdowaty si¢ w stanie
poprzedzajagcym demontaz.
W przypadku niemozno$ci zdemontowania elementow bez ich uszkodzenia, Wykonawca
powinien powiadomi¢
o tym Inzyniera i uzyska¢ od niego zgode na ich uszkodzenie lub zniszczenie. W
szczegoOlnych przypadkach Wykonawca moze pozostawi¢ elementy linii bez demontazu,
0 ile uzyska na to zgode Inzyniera.



Wykopy powstate po demontazu elementdéw linii powinny by¢ zasypane zaggszczonym
gruntem i wyréwnane do poziomu terenu. Wskaznik zageszczenia powinien by¢ réwny
0,90.
Wykonawca przekaze nieodptatnie uzytkownikowi zdemontowane materialy.
Rozpoczecie prac przy i na urzadzeniach telekomunikacyjnych bedacych wtasnosciag
operatora telekomunikacyjnego (TP S.A. lub NETII S.A.), musi by¢ poprzedzone
podpisaniem protokotu przejecia placu budowy, w ktorym wiasciciel miedzy innymi
wyznacza upowaznionych przedstawicieli celem koordynowania prowadzonych prac
(sprawowanie nadzoru wtascicielskiego).
Roboty budowlano — montazowe nalezy zleci¢ wytacznie firmie specjalizujgcej sie w
robotach teletechnicznych, ktora posiada:
+ certyfikat jakosci z serii ISO 9000 w zakresie budowy i utrzymania sieci i linii
telekomunikacyjnych,
* udokumentowane do$wiadczenie w wykonywaniu prac o podobnym zakresie rzeczowym,
» referencje Telekomunikacji Polskiej S.A. lub Partnera Technicznego TP za okres ostatniego
roku.
W przypadku odkrycia, w trakcie robot ziemnych, urzadzen telekomunikacyjnych nie
naniesionych na planie nalezy je zabezpieczy¢ 1 powiadomi¢ upowaznionych
przedstawicieli nadzorujacych prace.

Glebokos$¢ ukladania kabli
Glegbokos¢ utozenia kabla w ziemi mierzona od dolnej powierzchni kabla ulozonego na
dnie rowu powinna wynosic:

e 1 m - dla kabli z torami wspotosiowymi oraz symetrycznymi dla systemow
60krotnych 1 wyzszych,
* 0,8 m - dla pozostatych kabli symetrycznych.

Oznaczenie przebiegu kabla
W dokumentacji powykonawczej linii kablowej powinny by¢ zwymiarowane wzdtuznie i
poprzecznie:

* przebieg kabla,

* potozenie zlaczy, przepustow dla kabla oraz zapaséw kabla.
Domiarowanie powinno by¢ wykonane do istniejgcych w terenie obiektéw statych lub do
stupkow oznaczeniowych ustawionych w czasie budowy linii kablowej. Nalezy stosowaé
stupki oznaczeniowe (SO) lub oznaczeniowo-pomiarowe wg BN74/3233-17.

Skrzyzowania i zblizenia Wymagania ogolne

Przebieg linii kablowej powinien by¢ wykonany tak, aby liczba miejsc kolizyjnych z
innymi urzgdzeniami byta jak najmniejsza.

Skrzyzowanie kabli z drogami powinno by¢ pod katem 900 z dopuszczalng odchytka do 150.
Skrzyzowania i zblizenia z drogami

Na skrzyzowaniach z drogami kable powinny by¢ ulozone w kanalizacji kablowej lub
tez w rurach ochronnych stalowych, betonowych lub grubosciennych z PCW utozonych
zgodnie z wymaganiami wg BN-73/8984-05.

Rury ochronne powinny by¢ utozone poziomo na calej szerokosci drogi i co najmniej po
0,5 m poza krawedzie drogi. Przy kazdym koncu rury ochronnej powinien by¢ utozony
zapas kabla o dlugosci co najmniej 1 m.

Rury ochronne powinny by¢ uktadane na gltgbokosci:



* co najmniej 1,2 m od powierzchni drog autostradowych, ¢ co najmniej 1,0
m od goérnej powierzchni drog pozostatych,
* co najmniej 0,5 m pod dnem rowu odwadniajacego.
W przypadku roéwnolegltego usytuowania trasy linii kablowej w pasie drogowym
odlegtos¢ kabla powinna wynosi¢ co najmnie;j:
* 1 m od krawedzi rowu odwadniajacego lub linii podstawy nasypu,
* 1 m na zewnatrz od krawedzi jezdni, jezeli istnieje konieczno$¢ usytuowania kabla
w koronie drogi,
* 0,5 m od krawedzi jezdni, w chodniku lub pasie zieleni.

Skrzyzowania i zblizenia z rurociggami

Przy skrzyzowaniu z rurociggami podziemnymi kable nalezy uktada¢ nad rurociggami w
rurach ochronnych.

Dhugos¢ rury powinna przekracza¢ o 1 m szerokos$¢ obrysu rurociagu z kazdej jego
strony. Dopuszcza si¢ zabezpieczenie kabla blokami betonowymi wg BN-79/897678.
Dopuszcza si¢ rowniez utozenie kabla pod rurociggami, jezeli gérna powierzchnia jego
utozenia jest na glebokosci mniejszej niz 0,5 m. W tym przypadku kabel powinien by¢
utozony w rurze ochronnej lub zabezpieczony pustakami kablowymi wg BN-79/8976-
78.

Skrzyzowania i zblizenia z kablami elektroenergetycznymi

Skrzyzowania i zblizenia telekomunikacyjnych linii kablowych z liniami kablowymi
elektroenergetycznymi powinny by¢ wykonane wg PN-76/E-05125.

Skrzyzowania 1 zblizenia z napowietrznymi liniami elektroenergetycznymi i stacjami

transformatorowymi Skrzyzowania i zblizenia telekomunikacyjnych linii kablowych z
napowietrznymi liniami elektroenergetycznymi i stacjami

transformatorowymi powinny by¢ wykonane wg PN-75/E-5100.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot.

Ogolne zasady kontroli jako$ci robdt podano w D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”. pkt 6.

Zastosowane materialy 1 urzadzenia musza posiada¢ odpowiednie $wiadectwa jakoSci 1

certyfikaty. Ponadto urzadzenia stosowane w instalacjach posiadajacych styk z siecia

uzytku publicznego powinny posiada¢ wazne $wiadectwa homologaciji.

Roboty kablowe i instalacyjne musza by¢ zgodne z norma BN-84/8984-10 oraz innymi

normami podanymi w spisie.

Kontrola jakosci robot telekomunikacyjnych powinna odbywaé si¢ w obecno$ci

przedstawicieli TP SA. Jako$¢ robot musi uzyskac akceptacje tej instytucii.

Elementy robot, ktore w wyniku przeprowadzonych badan otrzymaty ocen¢ ujemna,

powinny by¢ wymienione lub poprawione i ponownie zgtoszone do odbioru.

7.0BMIAR ROBOT

7.1. Obmiar robot.

Ogodlne wymagania dotyczace obmiaru robot podano w D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.
Obmiaru robot dokona¢ nalezy w oparciu o dokumentacje projektowa ewentualnie dodatkowe
ustalenia, wynikle w czasie budowy, akceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Pomiar robét bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot w jednostkach ustalonych w
przedmiarach.



Zakres ten bedzie zgodny z dokumentacja projektowa, STWIOR, wytycznymi
Inspektora Nadzoru oraz uzgodnieniami z Zamawiajagcym, poczynionymi w wyniku
pojawienia si¢ koniecznosci wykonania tych robot, lub w wyniku dodatkowego
zapotrzebowania zgloszonego przez Zamawiajgcego.
Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora Nadzoru o
zakresie obmierzanych robdt i terminie obmiaru. Wyniki obmiaru powinny by¢
przekazane Inspektorowi Nadzoru. Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w
przedmiarach lub gdzie indziej w STWIOR nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku
ukonczenia robot. Bltedne dane zostang poprawione w/g instrukcji Inspektora Nadzoru na
piSmie. Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czestoscig wymagang do
ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub
oczekiwanym przez Wykonawce 1 Inspektora Nadzoru .

7.2. Jednostka obmiaru.
Jednostka obmiaru jest 1 metr.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne wymagania dotyczace odbioru robot podano w D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
Po wykonaniu robo6t objetych niniejsza STWIOR Wykonawca zobowigzany jest
dostarczy¢ Zamawiajagcemu nastepujace dokumenty: protokolty z dokonanych pomiardw,
protokot odbioru robot Orange Polska S.A.

Przyjecie robot moze nastgpi¢ tylko po pozytywnym wyniku przeprowadzenia prob i
pomiaréw, jak réwniez wykonania prac zgodnie z dokumentacja projektowa,
obowigzujagcymi normami i przepisami oraz D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawe ptatnosci stanowi cena jednostkowa 1 [m] zabezpieczonej linii teletechnicznej . Cena
obejmuje koszt 1 dostarczenie materiatu, wykonanie pomiaroéw wstgpnych i koncowych, roboty
ziemne. Montaz rur ostonowych oraz zasypanie i oczyszczenie terenu z odpadow powstatych z
robot montazowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Polskie normy

BN-87/6774-04 Kruszywa mineralne do nawierzchni drogowych. Piasek.

BN-74/323315 Bloki betonowe ptaskie.

BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie.

BN-8984-05 Kanalizacja kablowa. Ogolne badania i wymagania.

BN-8984-01 Telekomunikacyjne sieci kablowe miejscowe, Studnie kablowe.
Klasyfikacja i wymiary.

BN-3233-02 Telekomunikacyjne sieci kablowe miejscowe. Wietrznik do
pokryw.

BN-3233-03 Telekomunikacyjne sieci kablowe miejscowe. Ramy i oprawy
pokryw.

BN-3233-19 Telekomunikacyjne sieci kablowe miejscowe.

Wsporniki kablowe.

BN-3238-01 Telekomunikacyjne sieci miejscowe. Szczotki.

BN-3233-12 Prefabrykowana przykrywa zelbetowa.

BN-3238-12 Sprawdziany do kanalizacji kablowej.




10.2.N

PN-M-80026 Druty okragte ze stali niskoweglowej ogolnego przeznaczenia.

PN-T-01001 Stownictwo telekomunikacyjne. Pojecia podstawe.

PN-T-01002 Stownictwo telekomunikacyjne. Teletransmisja przewodowa.
Nazwy i okre$lenia.

PN-T-01003 Stownictwo telekomunikacyjne. Telefonia. Nazwy i okre$lenia.

ZN-OPL-004 Telekomunikacyjne linie kablowe. Zblizenia i skrzyzowania z
innymi urzadzeniami uzbrojenia terenowego. Wymagania i
badania.

ZN-OPL-011 Telekomunikacyjna kanalizacja kablowa. Ogolne wymagania
techniczne.

ZN-OPL-012 Telekomunikacyjna kanalizacja kablowa. Kanalizacja pierwotna.

Wymagania i badania.

ZN-OPL-014/15

Telekomunikacyjna kanalizacja kablowa. Elementy kanalizacji.
Wymagania i badania.

ZN-OPL -016 Rury polietylenowe karbowane dwuwarstwowe (RHDPEK).
Wymagania i badania.

ZN-OPL -018 Rury polietylenowe (RHDPEp) przepustowe. Wymagania i
badania.

ZN-OPL-022 Telekomunikacyjna kanalizacja kablowa.

Przywieszki identyfikacyjne.

Wymagania i badania.

ZN-OPL-023 Telekomunikacyjna kanalizacja kablowa. Studnie kablowe.
Wymagania i badania.

ZN-OPL-025 Telekomunikacyjne linie  kablowe. Tasmy

ostrzegawczo-lokalizacyjne. Wymagania i badania.
ZN-OPL-040 Zaktadowy Katalog Naktadéw Rzeczowych. Telekomunikacyjne

Sieci Miejscowe (uzupetnienie do KNR 5-
01).

Z N

PN-EN 197-1:2002

Cement. Czes¢ 1: Sktad, wymagania i kryteria zgodnos$ci dotyczace]
1 cementu powszechnego uzytku.

DT-ZDBL-47

jak wyzej, Czgs¢ 11, ZDBL, Warszawa,

DT-ZDBL-51

jak wyzej, Czes¢ 111, ZDBL, Warszawa.

s<c "z

R-01 Normy powotane, definicje i klasyfikacje
ZN-WIMUMWR-02 Zasady projektowania.
ZN-WIMUMWR-03 Zasady budowy

ZN- WIMUMWR-04

Zasady eksploatacji i utrzymania

ZN-WIMUMWR-05 Elementy pasywne sieci MTKK

10.3. Inne dokumenty

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 pazdziernika 2005 r. w sprawie
warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ telekomunikacyjne obiekty
budowlane i ich usytuowanie.

- Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz.U.Nr 414 z 1985

r.) wraz z pdzniejszymi zmianami
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Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (Dz.U. Nr 89 z 1994 r.) wraz z
pOzniejszymi zmianami

- Wytyczne o ochronie linii i urzagdzen telekomunikacyjnych przed szkodliwym

oddziatywaniem linii elektroenergetycznych i trakcji elektrycznej pradu statego
wprowadzone Zarzadzeniem Nr 13 Ministra L.gczno$ci z dn. 28.11.1986 r.

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. w sprawie

informacji  dotyczacej bezpieczenstwa 1 ochrony zdrowia oraz planu
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 120, poz. 1126)

- Rozporzadzenie Ministra Lacznosci z dnia 4 wrzesnia 1997r. w sprawie wymagan

technicznych i eksploatacyjnych dla urzadzen, linii i sieci telekomunikacyjnych
zaktadanych 1 uzywanych na terytorium Rzeczypospolitej wraz z zatgcznikami nr
2-+50 stanowigcymi odrebne wydawnictwa,

- Zarzadzenie Ministra Lacznosci z dnia 12 marca 1992 r. w sprawie zasad i

warunkow budowy linii telekomunikacyjnych wzdhuz drég publicznych, wodnych,
kanatéw, oraz w poblizu lotnisk i w miejscowosciach, a takze ustalenie
warunkow, jakim te linie powinny odpowiada¢ (M.P. Nr 313 z 1992 r.)

- Zarzadzenie Ministra Laczno$ci z dnia 2 wrze$nial997 r. w sprawie warunkow,

jakim powinny odpowiada¢ linie 1 urzadzenia telekomunikacyjne oraz urzadzenia
do przesytania ptynéw lub gazéw w razie ich skrzyzowania si¢ lub zblizenia,

- Rozporzadzenie MGPIB z 21.02.1995 w sprawie rodzaju i zakresu opracowan
geodezyjno-kartograficznych oraz czynnosci geodezyjnych obowiazujacych w
budownictwie (Dz. U Nr 25 z 1995, pdz. 133).



D.02.01.01. Wykonanie wykopow w gruntach nieskalistych

1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru Robot budowlanych w ramach realizacji zadania:

,»Budowa drogi wewnetrznej w miejscowosci Adelina wraz z budowa zjazdu z drogi wojewédzkiej Nr 850”

1.2. Zakres stosowania STWiORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdt Budowlanych jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Robét objetych STWiORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB dotycza zasad prowadzenia robot ziemnych w czasie budowy drog i
obejmuja wykonanie wykopow pod projektowane drogi w gruntach nieskalistych zgodnie z Dokumentacja Projektowa.
Zakres robot obejmuje:
» wykonanie wykopow wraz z korytowaniem pod projektowane chodniki, poszerzenie jezdni, zatokg¢ postojowa,
zjazdy w gruntach nieskalistych z przeznaczeniem do utylizacji,

1.4. OkreSlenia podstawowe

1.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub z gruntu albo rozdrobnionych odpadow
przemyslowych, spetniajagca warunki statecznosci i odwodnienia oraz przyjmujaca obcigzenia od
srodkow transportowych i urzadzen na i w korpusie drogowym.

1.4.2. Gleboko$¢ wykopu — roznica rz¢dnej terenu i rzednej robdt ziemnych, wyznaczonych w osi wykopu.

1.4.3. Wykop plytki - wykop, ktorego gltebokos¢ jest mniejsza niz 1 m.

1.4.4. Wykop Sredni - wykop, ktorego glgboko$¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.5. Wykop gleboki - wykop, ktorego glebokos¢ przekracza 3 m.

1.4.6. Podloze nawierzchni — grunt rodzimy lub nasypowy lezacy bezposrednio pod konstrukcja
nawierzchni do glebokosci przemarzania.

1.4.7. Podloze budowli ziemnej (nasypu i wykopu) — strefa gruntu rodzimego ponizej spodu budowli, w
ktorej wlasciwos$ei gruntu maja wplyw na projektowanie, wykonanie i eksploatacj¢ budowli.

1.4.8. Skarpa — zewnetrzna umocniona boczna powierzchnia nasypu lub wykopu o ksztalcie i nachyleniu
dostosowanym do wlasciwosci gruntu i lokalnych uwarunkowan.

1.4.9. Wskaznik zageszczenia gruntu — wielko$¢ charakteryzujagca zaggszczenie gruntu, okreslona wg
wzoru:

I = Ex
P

w ktérym:

Is — wskaznik zaggszczenia gruntu pg - gesto$¢ objetosciowa

szkieletu zageszczonego gruntu (Mg/m?3),

pes- maksymalna gesto$¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci

optymalnej, okreslona w normalnej probie Proctora, zgodnie z PN-B-04481, stuzaca do oceny zaggszczenia

gruntu w robotach ziemnych, badana zgodnie z normg BN-77/8931-12 (Mg/m3).

1.4.10. Wskaznik réznoziarnistosci — wielko$¢ charakteryzujaca zageszczalno$¢ gruntow, okreslona wg
wzoru:

U =deo / d1o

w ktoérym:

U — wskaznik réznoziarnistosci

deo - Srednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60% gruntu (mm), dio

- Srednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10% gruntu (mm).



1.4.11. Wskaznik odksztalcenia gruntu - wielko$¢ charakteryzujaca stan zageszczenia gruntu, okreslona wg
wzoru:
E2

1

Iy=

gdzie:

lo —wskaznik odksztalcenia gruntu

E; - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w pierwszym obcigzeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-02205,

E» - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w powtérnym obciazeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-02205

1.4.12. Grunt nieskalisty — kazdy grunt rodzimy, nie okre$lony w punkcie 1.4.13 jako grunt skalisty

1.4.13. Grunt skalisty — grunt rodzimy, lity lub spekany o nie przesunigtych blokach, ktorego probki nie
wykazuja zmian objgtosci ani nie rozpadaja si¢ pod dzialaniem wody destylowanej: maja
wytrzymato$¢ na $ciskanie Rc ponad 0,2 MPa; wymaga uzycia srodkow wybuchowych albo narzgdzi
pneumatycznych lub hydraulicznych do odspojenia.

1.4.14. Pozostate okreslenia sg zgodne z obowigzujacymi  odpowiednimi normami i z  definicjami
podanymi w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace Robot
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania Ogolne”.
Wykonawca Robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacjg Projektowa,
STWiORB i poleceniami Inzyniera.
Niezbedne dane istotne z punktu widzenia:

* organizacji robot budowlanych;

« zabezpieczenia interesu osob trzecich;

* ochrony $rodowiska;

* warunkow bezpieczenstwa pracy;

« zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;

» warunkow organizacji ruchu; podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania Ogolne”.

1.6. Wspolny Stlownik Zaméwien (CPV)
Kody grup, klas i kategorii robt Wspdlnego Stownika Zamoéwien (CPV) dotyczacych przedmiotu zamdowienia podano
w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania Ogolne”.

2. Materialy

2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialéw

Ogdlne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w STWiORB DM 00.00.00
»,Wymagania ogolne”.

Warstwa z kruszywa stabilizowanego cementem oraz warstwa mrozoochronna zaliczane sa do gornych warstw nasypu
badZz wykopu przy zachowaniu wymagan podanych w STWiORB D 02.01.01; D 02.03.01 oraz D 04.01.02.

2.2. Ogolne zasady wykorzystania gruntow

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopoéw (zgodne z wymaganiami D 02.03.01 pkt. 2.2.) powinny by¢ przez
Wykonawce wykorzystane w maksymalnym stopniu do budowy nasypow lub zasypek wykopow.

Jezeli grunty przydatne uzyskane przy wykonywaniu wykopdw niebedace nadmiarem objgtosci robot ziemnych zostaty
za zgoda Inzyniera wywiezione przez Wykonawce poza plac budowy z przeznaczeniem innym niz budowa nasypow lub
wykonanie prac objetych kontraktem, wykonawca jest obowigzany do dostarczenia réwnowaznej objetosci gruntow
przydatnych ze zrodet wlasnych, zaakceptowanych przez Inzyniera.

Grunty 1 materialy nieprzydatne do budowy nasypoéw powinny by¢ wywiezione przez Wykonawce na odktad. Grunty i
materialy nieprzydatne do budowy nasypoéw stanowig wiasno§¢ Wykonawey i1 powinny by¢ wywiezione na
sktadowisko odpadow. Inzynier moze nakaza¢ pozostawienie na placu budowy gruntow, ktorych czasowa
nieprzydatno$¢ wynika jedynie z powodu zamarznigcia lub nadmiernej wilgotnosci.

Jezeli Wykonawca wbuduje w nasyp grunty lub materiaty nieprzydatne (nie spetniajace wymagan STWiORB
D.02.03.01 pkt.2.2, albo nie uwzgledni zastrzezen dotyczacych materialdéw o ograniczonej przydatnosci, to wszelkie
takie cze¢$ci nasypow zostang przez Wykonawce na jego koszt usunigte 1 wykonane powtdrnie z materialow o
odpowiednich wtasciwosciach.



Materiat wystepujacy w podtozu wykopu (zgodnie z Dokumentacja Projektowa) jest gruntem rodzimym, ktory bedzie
stanowit podloze nawierzchni. Zgodnie z Katalogiem typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i poétsztywnych
powinien charakteryzowaé sie grupa nosnosci Gl. Podloze nawierzchni zaklasyfikowane do innej grupy nosnosci,
zostanie doprowadzone do grupy nosnosci G1 w oparciu o zasady zamieszczone w Dokumentacji Projektowej oraz
warunki wykonania rob6t zamieszczone w odpowiednich STWiORB.

W czasie rob6t budowlanych, bezposrednio po odstonieciu podtoza gruntowego nawierzchni w wykopach lub po
uformowaniu nasypow, przed wykonaniem warstwy ulepszonego podtoza lub pierwszej warstwy konstrukcji
nawierzchni, nalezy przeprowadzi¢ badania kontrolne potwierdzajace zalozenia dotyczace no$nosci podtoza, przyjete w
czasie projektowania, okre$lone zgodnie z Katalogiem typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych
2014 r. Ocene¢ nos$nosci nalezy przeprowadzi¢ poprzez okreslenie wtornego modutu odksztatcenia E2 na powierzchni
podtoza gruntowego i porownanie, czy wyznaczona warto$¢ odpowiada zatozonej grupie no$nosci podtoza, zgodnie z
klasyfikacja podang w tablicy 7.3 Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych z 2014r.
Wartos$¢ wtornego modutu odksztatcenia E» nalezy okresli¢ z badan ptyta pod naciskiem statycznym.

2.3. Podzial gruntow
Podziat gruntéw pod wzgledem wysadzinowosci podaje tabela 1.

Tabela 1. Podziat gruntéw pod wzgledem wysadzinowos$ci wg PN-S-02205

Wyszczegodlnienie Grupy gruntow
Lp.| whasciwosci Jednostkil__ : : _
niewysadzinowe | watpliwe wysadzinowe
1 | Rodzaj gruntu rumosz piasek pylasty | mato wysadzinowe
niegliniasty zwietrzelina glina piaszczysta zwigzla,
Zwir gliniasta glina zwigzta, glina pylasta
pospotka rumosz zwiegzla il, it piaszczysty, it
piasek gliniasty ~ zwir | pylasty bardzo
gruby gliniasty wysadzinowe piasek
piasek pospotka gliniasty pyt, pyt
$redni gliniasta piaszczysty glina
piasek piaszczysta, glina, glina
drobny pylasta it warwowy
2 | Zawarto$¢ czastek
LU 0,063 mm % L 15 od 15 do 30 L 30
U 0,02 mm od 3do 10 10
3 | Kapilarnos¢ bierna
Hkb m L 1,0 1,0 L1,0
4 | Wskaznik
piaskowy WP L35 od 25 do 35 25

Wykonawca ma obowiazek wykonywania biezacej kontroli i oceny warunkow gruntowych w trakcie wykonywania
wykopow celem potwierdzenia ich przydatnosci do budowy nasypow zgodnie z STWiORB D 02.03.01 pkt. 2.2.

3. Sprzet

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego rodzaju sprzgtu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na wlasciwos$ci gruntu zarowno w miejscu jego naturalnego zalegania, jak tez w czasie odspajania, transportu,
wbudowania i zageszczania. Sprzg¢t uzywany w robotach ziemnych powinien byé zgodny z PTiOR Wykonawcy i
uzyskac akceptacje Inzyniera.

3.2. Sprzet do robét ziemnych

Wykonawca przystepujacy do wykonania robo6t ziemnych powinien wykazaé si¢ mozliwoscig korzystania
z nastgpujgcego sprzetu do:  odspajania i wydobywania gruntdow (narzedzia mechaniczne, zrywarki,
koparki, tadowarki, itp.), jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntdw (spycharki,
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zgarniarki, rowniarki, itp.), transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe,
itp.),
sprzgtu zageszczajacego (walce, ubijaki, plyty wibracyjne itp.),
innego sprzetu zaakceptowanego przez Inzyniera.

4. Transport

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

Wybér $rodkéw transportu oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do kategorii gruntu (materiatlu), jego
objetoscei, technologii odspajania i zatadunku oraz od odleglosci transportu. Wykonawca ma obowigzek zorganizowania
transportu z uwzglednieniem wymogdw bezpieczenstwa zardwno w obrebie pasa drogowego, jak i poza nim.

5. Wykonanie Robét

5.1. Ogélne zasady wykonywania robét

Ogdlne zasady wykonania rob6t podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Organizacji Robot (wraz z projektem
zabezpieczenia i odwodnienia wykopdw) oraz Program Zapewnienia Jako$ci uwzgledniajacy wszystkie warunki, w
jakich beda wykonywane roboty.

Roboty ziemne nalezy prowadzi¢ pod nadzorem geotechnicznym.

Warstwa z kruszywa stabilizowanego cementem zaliczana jest do goérnych warstw nasypu badz wykopu przy
zachowaniu wymagan podanych w STWiORB D 02.01.01; D 02.03.01 oraz D 04.01.02.

5.2. Wykonanie wykopow

5.2.1.Zasady ogolne

Wykopy nalezy wykonywa¢ z zachowaniem wymagan dotyczacych doktadnosci okreslonych w niniejszej STWiORB
Sposdb wykonania skarp wykopu powinien gwarantowaé ich statecznos¢ w catym okresie prowadzenia robdt, a
naprawa uszkodzen wynikajacych z nieprawidtowego uksztaltowania skarp wykopu, ich podcigcia lub innych
odstepstw od dokumentacji obcigza Wykonawce robot ziemnych.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypow powinny by¢ bezposrednio wbudowane w nasyp lub przewiezione
na odktad. Odspajanie i transport gruntéw przydatnych, przewidzianych do budowy nasypu sg dopuszczalne tylko
wowczas, gdy w miejscu wbudowania zapewniono prace sprzetu gwarantujacego roztozenie i zaggszczenie gruntu
zgodnie z wymogami dokumentacji i STWiORB. O ile Inzynier zezwoli na czasowe sktadowanie gruntow nalezy je
odpowiednio zabezpieczy¢ przed nadmiernym zawilgoceniem.

Jezeli grunt jest zamarznigty nie nalezy odspajaé go do glebokosci okoto 0,5 m powyzej projektowanych rzednych robot
ziemnych.

5.2.2. Roboty przygotowawcze

Roboty przygotowawcze - odtworzenie osi trasy i punktow wysokosciowych, zdjecie warstwy humusu oraz rozbiorki
elementow drog nalezy wykona¢ zgodnie z Dokumentacjg Projektowa oraz odpowiednimi STWiORB.

Przed rozpoczgciem robot, wyznaczona zostanie trasa i punkty wysoko$ciowe wraz ze wszystkimi zmianami,
zatwierdzonymi przez Inzyniera. Przed rozpoczgciem robot Wykonawca dokona obmiaru terenu po zdjeciu warstwy
humusu.

Przed rozpoczeciem robdt nalezy wykonaé przekopy kontrolne, a w przypadku stwierdzenia kolizji z istniejagcymi
sieciami uzbrojenia podziemnego nalezy zabezpieczy¢ kolidujace uzbrojenie i usuna¢ wszelkie kolizje.

5.2.3. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonywania wykopu musi umozliwia¢ jego prawidtowe odwodnienie w calym okresie trwania robot
ziemnych. Wykonanie wykopéw powinno postepowaé w kierunku podnoszenia si¢ niwelety. W czasie robot ziemnych
nalezy zachowa¢ odpowiedni spadek podiuzny i nada¢ przekrojom poprzecznym spadki umozliwiajace szybki odptyw
wod z wykopu. Spadek poprzeczny nie powinien by¢ mniejszy niz 4% w przypadku gruntdéw spoistych i 2% w
przypadku gruntow niespoistych. Nalezy uwzgledni¢ ewentualny wptyw kolejnosci i sposobu odspajania gruntow oraz
termindw wykonywania innych robdt na spetlnienie wymagan dotyczacych prawidtowego odwodnienia wykopu w
Czasie postepu robot.



Niezaleznie od budowy urzadzen stanowiacych elementy systemow odwadniajacych ujetych w Dokumentacji
Projektowej, Wykonawca powinien wykona¢ urzadzenia, ktére umozliwiaja odprowadzenie woéd gruntowych i
opadowych poza obszar robot ziemnych tak, aby zabezpieczy¢ grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem.

5.2.4. Wykonywanie wykopow sprzgtem mechanicznym z przewiezieniem gruntu do budowy nasyp6éw lub na odktad
Wykopy powinny by¢ wykonane w takim okresie, aby po zakonczeniu prac mozna bylo przystapi¢ bezzwlocznie
do dalszych robot.

Odspojonego gruntu nie mozna przewozi¢ na nasyp, jezeli Wykonawca nie zapewnit odpowiedniego sprzetu do

uktadania i zageszczania warstw nasypu.

W przypadku zamarznigtego gruntu mozna go odspaja¢ tylko do gtgbokosci 0,5 m powyzej podtoza gruntowego.

5.25. Wykonywanie wykopow sposobem rgcznym
Wykopy sposobem recznym nalezy wykonywacé:
J w przypadkach wystepowania zinwentaryzowanych urzadzen podziemnych,
= w dolnej, strefie wykopow, dla ktérej zgodnie z Dokumentacja Projektowa, wymagana jest nienaruszona
struktura gruntu podloza.
Urobek wykopow wykonywanych recznie nalezy odktada¢ na powierzchni terenu w odleglosci od krawedzi wykopu
zapewniajacej, ze wydobyty grunt nie zsypie si¢ ponownie do wykopu. Wydobyty grunt powinien stanowic
zabezpieczenie przed prawdopodobnym sptywem wody opadowej do wykopu. W uzasadnionych przypadkach urobek z
wykopu nalezy umieszczaé¢ w tyzce koparki, ktora dokona zatadunku na skrzyni¢ samochodu.
5.2.6. Skarpy wykopow
Sposéb wykonania skarp wykopow i skarpy rowu powinien gwarantowac¢ ich stateczno$¢ w catym okresie prowadzenia
robdt, a naprawa uszkodzen wynikajacych z nieprawidlowego uksztaltowania skarp wykopu, ich podciecia lub innych
odstepstw od Dokumentacji Projektowej obcigza Wykonawce.
Pochylenia skarp wykopdéw oraz nierowno$ci powierzchni skarp nie powinny przekracza¢ wartosci podanych w
Dokumentacji Projektowej oraz w niniejszej Specyfikacji pkt. 5.2.8.

5.2.7. Zageszczenie gruntu w wykopach i no$no$é¢
Zageszczenie gruntu w wykopach - w podtozu nawierzchni, okres§lane jest na

Jpodstawie:  wskaznika zageszczenia Is, modutu odksztalcania E:2

~(no$nos¢) i zageszczenie lo.
albo innej metody zaakceptowanej przez Inzyniera.
Wskaznik zaggszczenia Is, bedzie wyznaczany na podstawie badan gestosci objetosciowej szkieletu gruntu (od) wg
BN77/8931-12 na probkach pobranych z podioza wykopu oraz maksymalnej gestosci objetosciowej (ods) szkieletu
gruntu okreslanej laboratoryjnie dla danego gruntu wg PN- 88/B-04481.
Przyjmuje si¢ warto$¢ wskaznika odksztatcenia lo, wyznaczonego wg PN-S-02205 Zatacznik B, rdéwnego stosunkowi
modutdéw zageszczenia wtornego E2 do pierwotnego E; o wartosci tego stosunku 2,2.
Modut odksztatcenia nalezy wyznaczy¢ dla przyrostu obcigzenia od 0,05 MPa do 0,15 MPa przy zastosowaniu ptyty
VSS o srednicy 300 mm. Koncowe obcigzenie powinno wynosi¢ 0,25 MPa. Obliczenie

wynikow wg wzoru:
EL 3i .D

4 s w ktorym:
E — modut odksztalcenia p —
“réznica naciskow (MPa)

—s — przyrost osiadafh odpowiadajacy tej roznicy naciskéw (mm) D
— §rednica plyty (mm)

Wymagane wartosci wskaznika zageszczenia Is w podtozu wykopow, zgodnie z normg PN-S-02205 podano w tabeli nr
2.

Tabela 2 Wymagane warto$ci wskaznika zaggszczenia Is w wykopach (podtoze) — dla kategorii gruntu G1



Minimalna warto$¢ Is dla:

Strefa korpusu KR1

Na glebokosci 20 cm od powierzchni
robot ziemnych 1,00

Na glebokosci od 20 do 50 cm od

powierzchni robot ziemnych 0,97

Dla gruntéw o kategorii innej niz G1 wskaznik zageszczenia gornej warstwy gruntu rodzimego powinien by¢ nie
mniejszy niz 1,0 (przy wilgotnoéci optymalnej -2%, +0%).

Wymagane warto$ci wtérnego modutu odksztatcenia w podtozu wykopdw zgodnie z KTKNPiP 2014 r.

Tablica 3. Warto$ci wtornego modutu odksztatcenia (E2) — dla kategorii gruntu G1

Minimalna warto$¢ E; dla:
Strefa korpusu KR1
Powierzchnia robot ziemnych 80

Liczba badan wskaznika zaggszczenia Is lub wtornego modutu odksztatcenia E2 powinna by¢ zgodna z tabela nr 4.
Zalegajace grunty spoiste nalezy doprowadzi¢ do grupy nos$nosci Gl poprzez wzmocnienie podtoza zgodnie z
Dokumentacja Projektowa.

W niniejszym opracowaniu podloze stanowig cze$ciowo grunty spoiste, dlatego tez pod konstrukcjg zastosowano
stabilizacj¢ gruntu cementem zgodnie ze STWiORB D.04.05.01, oraz warstwy mrozoochronne:

- z mieszanki zwigzanej cementem zgodnie ze STWiORB D 04.05.02

- ulepszone podtoze z gruntu niewysadzinowego zgodnie ze STWiORB D 04.02.03

Jezeli grunty rodzime niespoiste (o kategorii G1) w podtozu wykonanego wykopu nie maja wymaganych wartosci
wskaznika zageszczenia Is lub wtornego modutu odksztalcenia E;, to przed ulozeniem warstwy konstrukcji
nawierzchni, podtoze nalezy dogescic.

Jezeli wymagane zageszczenie nie moze by¢ osiggnigte przez bezposrednie zageszczanie gruntow rodzimych, to nalezy
podja¢ srodki w celu ulepszenia gruntu podioza, zgodnie z rozwigzaniem zaproponowanym przez Wykonawce,
zaakceptowanym przez Inzyniera lub opisanym w Specyfikacji uzyskujgc wymagane warto$ci wskaznika zageszczenia.
Ulepszenie gruntu podtoza nalezy do obowiazku Wykonawcy w ramach kosztow wykonania wykopow.

Po wykonaniu rob6t podtoze powinno by¢ utrzymane w dobrym stanie.

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia podloza przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez
roztozenie folii lub w inny sposéb zaakceptowany przez Inzyniera. Jezeli wyprofilowane i zaggszczone podtoze ulegto
nadmiernemu zawilgoceniu, to Wykonawca zobowiazany jest do wymiany gruntu na glgbokos¢ min. 0,5 m. Usunigty
grunt nalezy zastgpi¢ gruntem speiniajacym wymagania D 02.03.01.

Jezeli zawilgocenie nastapito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawe wykona on na wlasny koszt.

5.2.8. Doktadnos¢ wykonywania wykopow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie, od osi projektowanej nie powinny by¢ wigksze niz — 2 cm + 10 cm.
Roznica w stosunku do projektowanych rzednych robot ziemnych nie moze przekracza¢ -2 cm,+ 0 cm

Szerokos$¢ gornej powierzchni korpusu nie moze rézni¢ si¢ od szeroko$ci projektowanej o wigcej niz - 10 cm, a
krawedzie korony drogi nie powinny mie¢ wyraznych zataman w planie.

Pochylenie skarp nie powinno rézni¢ si¢ od projektowanego o wigcej niz 10% jego warto§ci wyrazonej tangensem kata.
Maksymalne nierowno$ci na powierzchni skarp nie powinny przekracza¢é — 2 cm + 10 cm przy pomiarze latg 3-
metrowa, albo powinny by¢ spelnione inne wymagania dotyczace nieréwnosci, wynikajace ze sposobu umocnienia
powierzchni skarpy.

5.3. Wymiana gruntu



Wymiang gruntu nalezy wykona¢ poprzez wykonanie wykopu zgodnie z punktem 5.2 niniejszej STWiORB, a nastepnie
zasypanie wykopu gruntem spetniajacym wymagania STWiORB D.02.03.01.

5.4. Rowy

Rowy boczne powinny by¢ wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa i odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w
tabeli 5. Szeroko$§¢ dna rowu nie moze ro6zni¢ si¢ od wymiaréw projektowanych o wigcej niz 5 cm, a poziom dna rowu
nie moze dawac réznic wigkszych niz -2 i +0 cm.

5.5. Ruch budowlany

Nie nalezy dopuszczaé ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grubo§é warstwy gruntu (nadktadu) powyzej rzednych
robdt ziemnych jest mniejsza niz 0,3 m. Z chwilg przystapienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dopuszcza
si¢ po nim jedynie ruch maszyn pracujacych.

Naprawa uszkodzen powierzchni robot ziemnych, wynikajacych z niedotrzymania podanych powyzej warunkow,
obcigza Wykonawce.

6. Kontrola jakosci robét

6.1. Ogoélne zasady kontroli jakoSci robot
Ogodlne zasady kontroli jako$ci robot podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

6.2. Zalozenia ogoélne
W czasie robot ziemnych Wykonawca powinien prowadzi¢ systematycznie badania kontrolne i dostarcza¢ kopie ich
wynikow do Inzyniera. Badania kontrolne Wykonawca powinien wykonywa¢ w zakresie i z czgstotliwoscig
gwarantujaca zachowanie wymagan dotyczacych jakosci robo6t i wymaganych niniejsza STWiORB i PZJ. Wyniki badan
i pomiaréw kontrolnych w czasie wykonywania rob6t nalezy wpisywaé do:

- dziennika laboratoryjnego Wykonawcy,

- protokotow odbioréw Roboét zanikajacych lub ulegajacych zakryciu.

Tabela 4. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw wykonanych robot ziemnych

Lp. | Rodzaj pomiaru lub badania Minimalna czestotliwo$¢ badan i pomiaréw
1 | Pomiar szeroko$ci korpusu ziemnego Pomiar tasma, szablonem, tata3 o dlugosci 3 m i
2 | Pomiar szeroko$ci dna rowow poziomicg lub niwelatorem, w odstgpach, co 50 m na
prostych, w
Lp. | Rodzaj pomiaru lub badania Minimalna czestotliwo$¢ badan i pomiarow
3 | Pomiar pochylenia skarp punktach gtéwnych tuku, co 50 m na tukach o R >100
4 | Pomiar rOwnosci powierzchni korpusu m, co 50 m na tukach o R <100 m oraz w miejscach,
5 | Pomiar rownosci skarp ktore budzg watpliwosci
5 Pomiar rzednych powierzchni korpusu Pomiar niwelatorem, w odstepach co 20 m na prostych i
ziemnego co 10 m na tukach
7 Pomiar spadku podtuznego powierzchni | Pomiar niwelatorem rz¢dnych w odstgpach co 50 m
korpusu lub dna rowu oraz w punktach watpliwych
8 Badanie zageszczenia gruntu i wilgotnosci | Nie mniej niz 1 raz na kazde rozpoczete 20 000 m?
optymalnej powierzchni robot na kazdg warstwe
Badanie pierwotnego o wtérnego modutu | .
9 . jw.
odksztalcenia
10 | Badanie wskaznika odksztalcenia gruntu | jw.
11 | Badanie no$nosci VSS jw.

6.3. Sprawdzenie wykonania wykopow

W czasie kontroli szczeg6lng uwage nalezy zwrocic na:

a) odspajanie gruntow w sposob nie pogarszajacy ich wlasciwosci,

b) zapewnienie statecznosci skarp,

c) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robot i po ich zakonczeniu,



d) doktadnos¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykonczenie),
e) zageszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedlug wymagan okreslonych w pkt.5.2.7.

6.4. Dokladnos$¢ wykonania robot

Tabela 5. Doktadno$¢ wykonania budowli ziemnych:

Lp. | Czegs¢ budowli Jednostka Doktadnos¢
1 | Podtoze nawierzchni:
— nieréwnosci powierzchni® cm L3
— pochylenie poprzeczne powierzchni % L 0,5
— niweleta powierzchni cm +0,-2
2 | Korpus ziemny (jezeli bedzie na nim warstwa ulepszonego
podtoza): cm U5
— 0o$ korpusu drogowego cm + 10
—  szeroko$¢ gornej powierzchni cm L3
—  nier6wnosci powierzchni” % L1
— pochylenie poprzeczne gornej powierzchni (;/m +0,-2
— hiweleta gornej powierzchni 0 1
— pochylenie warstw gruntéw mato przepuszczalnych
3 | Skarpy:
— pochylenia 1:m % L 10
—  nierdwnos¢ powierzchni pod warstwa ziemi urodzajne;j pochylenia -2,+10
—  nierdwnosci gornej powierzchni ziemi urodzajnej” cmcm 5
4 Rowy:
—  szeroko$¢ cm +5
— rzedne profilu dna cm -2, +0
“) Nier6wnosci mierzone tatg 3 m

6.5. Roboty nie spelniajace wymagan
Postepowanie z robotami niespelniajacymi wymagan okreslono w STWiORB DM.00.00.00.

7. Obmiar Robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogbdlne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg robot zwigzanych z robotami ziemnymi jest jeden metr sze$cienny (m®) wykonania wykopu w
gruntach nieskalistych z przeznaczeniem do utylizacji zgodnie z Dokumentacja Projektowa.

8. Odbior Robot

8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Roboty podlegajace odbiorowi wedtug zasad okreslonych w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania Og6lne”.

8.2. Dokumenty do odbioru robot
Do odbioru czgéciowego lub koncowego robdt nalezy przedlozy¢ odbierajacemu dokumenty zgodne z STWiORB
DM.00.00.00 ,,Wymagania og6élne”, pkt. 8.3.1.

9. Podstawa platnosci

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

9.2. Cena jednostkowa



Placi si¢ za metr szeScienny (m®) wykonanych wykopéw w gruntach nieskalistych wraz z transportem gruntu, na
podstawie odbioru i oceny jakosci robdt w oparciu o wyniki pomiaréw i badan laboratoryjnych.
Cena jednostkowa jest ceng usredniong dla zalozonego sposobu wykonania i obejmuje:

opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Robdt (wraz z projektem zabezpieczenia i odwodnienia
wykopow) oraz Programu Zapewnienia JakoSci,

roboty przygotowawcze,

przekopy kontrolne,

koszty nadzoru geotechnicznego,

zakup i dostarczenie materialow,

zastosowanie materialdow pomocniczych koniecznych do prawidlowego wykonania robét lub wynikajacych z
przyjetej technologii robdt; — prace pomiarowe,

wykonanie wykopu - w czgéci ze zlozeniem na odkladzie, a w czgéci - z przewozem na sktadowisko
przyobicktowe w celu pdzniejszego wykorzystania do budowy nasypow,

wykonanie wykopu z transportem na wysypisko — grunt nie przewidziany do dalszego uzycia,

profilowanie dna wykopu i skarp zgodnie z Dokumentacja Projektowa,

zageszczenie gruntu w wykopach,

odwodnienie wykopu na czas jego wykonania,

biezace utrzymanie w czystosci nawierzchni jezdni - usuwanie zanieczyszczen nanoszonych samochodami
przewozacymi grunt,

rekultywacja terenu odktadu i wysypiska (lub jego koszt),

uporzadkowanie terenu robot,

wykonanie wszystkich niezbgdnych pomiarow, prob i sprawdzen, — oznakowanie i1 zabezpieczenie robot i jego
utrzymanie.

10. Przepisy zwigzane

10.1 Normy

PN-B-02480 Grunty budowlane. Symbole. Podzial i opis gruntow.

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntow.

PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarno$ci bierne;j.

PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.

PN-S-02204 Drogi samochodowe. Odwodnienie drog.

BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu.

PN-EN 933-8 Badania geometrycznych wlasciwosci kruszyw. Czgé¢ 8: Ocena zawartosci

drobnych czastek. Badanie wskaznika piaskowego.

10.2. Inne dokumenty

1. Normy i materiaty wyszczegdlnione w PN-S-02205

2. Katalog Typowych Konstrukcji Nawierzchni Podatnych i Potsztywnych, 2014 r.

3.Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej w sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny
odpowiada¢ drogi publiczne i ich usytuowanie. Dz.U. Nr 43 z dnia 14 maja 1999r.

4. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury i Rozwoju z dnia 17 lutego 2015 r. zmieniajacego rozporzadzenie w sprawie
warunkow technicznych, jakim powinny odpowiadaé¢ drogi publiczne i ich usytuowanie. (Dz. U. 2015 nr 0 poz. 329) 5.
Instrukcja badan podtoza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDP, Warszawa 1998.



D.02.03.01. Wykonanie nasypéw
1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru Robét budowlanych w ramach realizacji zadania:

»Budowa drogi wewnetrznej w miejscowosci Adelina wraz z budowa zjazdu z drogi wojewodzkiej Nr 850”

1.2. Zakres stosowania STWiIORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdét Budowlanych jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Robot objetych STWiORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wykonaniem nasypow
pod projektowane drogi obj¢te opracowaniem zgodnie z Dokumentacja Projektowa. Zakres rzeczowy obejmuje:

*  wykonanie nasypow z gruntu pozyskanego i z dowozu

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub z gruntu albo rozdrobnionych odpadéw przemystowych.
spetniajaca warunki statecznosci i odwodnienia.

1.4.2. Korpus ziemny - nasyp lub ta cz¢s¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi i skarpami rowow.

1.4.3. Wysokos$¢ nasypu - roznica rzednej terenu i rzgdnej robdt ziemnych, wyznaczonych w osi nasypu.

1.4.4. Nasyp niski - nasyp, ktorego wysokos$¢ jest mniejsza niz 1 m.

1.4.5. Nasyp $redni - nasyp, ktorego wysokos¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.6. Nasyp wysokKi - nasyp, ktorego wysokos¢ przekracza 3 m.

1.4.7. Dokop - migjsce pozyskania gruntu do wykonania nasypow, potozone poza pasem robot drogowych.

1.4.8. Wskaznik zageszczenia gruntu - wielko$¢ charakteryzujgca stan zageszczenia gruntu, okreslona wg wzoru:

g = 2L
Pas
gdzie: Is - wskaznik zaggszczenia gruntu pg - gestos¢ objetosciowa szkieletu

zageszczonego gruntu, (Mg/m®),

pds- maksymalna gesto$¢ objetosciowa szkieletu gruntowego okreslona w normalnej probie Proctora, zgodnie
z PN-88/B-04481, stuzgca do oceny zageszczenia gruntu w robotach ziemnych, badana zgodnie z
normg BN-77/8931-12, (Mg/m?3).

1.4.9. Wskaznik réznoziarnisto$ci — wielko$¢ charakteryzujaca zageszczalno$¢ gruntéw, okreslona wg wzoru: d 6o
U=
do
gdzie: U — wskaznik réznoziarnistosci
deo - $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60 % gruntu, (mm), dio -
$rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10 % gruntu, (mm).

1.4.10. Wskaznik odksztalcenia gruntu - wielko$¢ charakteryzujgca stan zageszczenia gruntu, okreslona wg wzoru:

-

E1

gdzie:

lo — wskaznik odksztatcenia gruntu

E1 - modut odksztatcenia gruntu oznaczony w pierwszym obcigzeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-02205,
E> - modut odksztatcenia gruntu oznaczony w powtérnym obcigzeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-02205



1.4.11. Pozostate okreslenia podstawowe podane w niniejszej STWiORB sa zgodne z zamieszczonymi w STWiORB
DM 00.00.00 "Wymagania ogdlne".

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania Ogolne”.
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacjg Projektowa,
STWIiORB i poleceniami Inzyniera.
Niezbe¢dne dane istotne z punktu widzenia:

*  organizacji robot budowlanych;

»  zabezpieczenia interesu 0sob trzecich;

*  ochrony srodowiska;

*  warunkow bezpieczenstwa pracy;

»  zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;

*  warunkow organizacji ruchu;
w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania Ogolne”.

1.6. Wspolny Stownik Zaméwien (CPV)
Kody grup, klas i kategorii rob6t Wspolnego Stownika Zamowien (CPV) dotyczacych przedmiotu zamoéwienia podano
w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania Ogolne”.

2. Materialy

2.1. Wymagania ogélne

Ogdlne wymagania dotyczace materialdw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w STWiORB DM 00.00.00
"Wymagania ogélne". Goérna warstwa nasypu z gruntu niewysadzinowego CBR > 30%, warstwa z kruszywa
stabilizowanego cementem zaliczana jest do gdérnych warstw nasypu badz wykopu przy zachowaniu wymagan
podanych w STWIORB D 02.01.01; D 02.03.01 oraz D 04.01.02.

2.2. Materialy do budowy nasypéw i zasypek

Do budowy nasypow uzyte beda grunty pozyskane z dowozu.

Dopuszcza si¢ wznoszenie nasypow i zasypek wylacznie z gruntéw i materiatow przydatnych do tego celu tzn. takich,
ktore spetniajg szczegdtowe wymagania okre$lone ponizej i sg zaakceptowane przez Inzyniera. Akceptacja nastepuje na
biezaco w czasie trwania robdt ziemnych na podstawie przedktadanych przez Wykonawce wynikéw badan
laboratoryjnych.

Jezeli Wykonawca wbuduje w nasyp grunty lub materialy nieprzydatne, albo nie uwzgledni zastrzezen dotyczacych
materiatdw o ograniczonej przydatnosci, to wszelkie takie czgsci nasypow zostang przez Wykonawce na jego koszt
usunigte 1 wykonane powtoérnie z materialdow o odpowiednich wlasciwosciach.

Na dolne warstwy nasypdw ponizej strefy przemarzania nalezy zastosowac:
- rozdrobnione grunty skaliste twarde oraz grunty kamieniste, zwietrzelinowe, rumosze i otoczaki,
- zwiry i pospoiki, rowniez gliniaste,
- piaski grubo, $rednio i drobnoziarniste, naturalne i tamane,
- piaski pylaste, gliny piaszczyste (tylko z wykopow, jesli byly takie uzgodnienia z Zamawiajacym)

Na goérne warstwy nasypdéw w strefie przemarzania:
- zwiry i pospotki,
- piaski grubo i $rednioziarniste.

Wyzej wymienione grunty do goérnych i dolnych warstw nasypéw powinny spetnia¢ wymagania:
- zawarto$¢ czastek
<0,063 mm [%] < 15 - wskaznik

piaskowy SE > 35
- wskaznik réznoziarnistosci dla dolnych warstw U > 3 dla gérnych warstw U > 5
- zawarto$¢ zanieczyszczen organicznych barwa nie ciemniejsza niz wzorcowa

- wskaznik wodoprzepuszczalnoéci ,,k” nie mniejszy niz 5 m/dobe (dla gornych warstw)



- odchylenia od wilgotnosci optymalnej nie powinny przekraczaé + 2%,

- kapilarno$¢ bierna [m] <1,0,
- wskaznik CBR > 30% (goérna warstwa nasypu grubosci 30
cm).
3. Sprzet

3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w STWiORB DM 00.00.00 "Wymagania ogoélne".

3.2. Sprzet do robét ziemnych

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na
wlasciwosci gruntu zar6wno w miejscach jego naturalnego zalegania, jak tez w czasie odspajania, transportu,
wbudowania i zageszczania. Do zaggszczania nasypow nalezy uzywaé walce gladkie, walce wibracyjne lub ubijaki
mechaniczne. Dobor sprzgtu zaggszczajacego zalezy od rodzaju gruntu i grubosci zageszczanej warstwy. Uzywany
sprzet powinien uzyskac¢ akceptacje Inzyniera.

4, Transport

4.1. Ogélne wymagania dotyczgce transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB DM.00.00.00. "Wymagania ogdlne".
Transport gruntu powinien odbywac si¢ samochodami samowytadowczymi.

5. Wykonanie Robét

5.1. Ogolne zasady wykonywania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w STWiORB DM 00.00.00 "Wymagania og6lne".

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Organizacji Robdt oraz Program Zapewnienia
Jakos$ci uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane roboty.

Goérna warstwa nasypu z gruntu niewysadzinowego CBR > 30%, warstwa z kruszywa stabilizowanego cementem
zaliczana jest do gornych warstw nasypu badz wykopu przy zachowaniu wymagan podanych w STWiORB D 02.01.01;
D 02.03.01 oraz D 04.01.02.

5.2. Wykonanie nasypow

5.2.1. Zasady ogdlne

Przed przystapieniem do wykonywania nasypu nalezy w obrebie jego podstawy zakonczy¢ roboty przygotowawcze,
okreslone w Dokumentacji Projektowej. Wykonawca przy uzyciu widocznych palikdw wyznaczy zarysy skarp nasypow
zgodnie ze STWiORB. Przed przystapieniem do wykonywania nasypé6w Wykonawca dokona obmiaru terenu po zdjetej
warstwie humusu.

Nasypy winny by¢ wznoszone przy zachowaniu przekroju poprzecznego i profilu podtuznego, ktore zostaty okreslone w
Dokumentacji Projektowej z zachowaniem wymagan dotyczacych doktadno$ci okreslonych w niniejszej STWiORB. W
celu zapewnienia stateczno$ci nasypu i jego rownomiernego osiadania nalezy przestrzegaé zasad:

*  grunt przewieziony w miejsce wbudowania musi by¢ bezzwlocznie wbudowany w nasyp; jezeli pochylenie
poprzeczne terenu w stosunku do osi nasypu jest wigksze niz 1:5 nalezy dla zabezpieczenia przed zsuwaniem
si¢ nasypu, wykona¢ w zboczu stopnie w spadku goérnej powierzchni 4% 1% i szerokosci 1,0m;

* nasypy nalezy wykonywaé metodg warstwowa, z gruntow przydatnych do budowy nasypéw. Nasypy powinny
by¢ wznoszone réwnomiernie na catej szerokosci,

*  grubo$¢ warstwy w stanie luznym powinna by¢ odpowiednio dobrana w zalezno$ci od rodzaju gruntu i sprzetu
uzywanego do zaggszczenia. Przystapienie do uktadania kolejnej warstwy nasypu moze nastgpi¢ dopiero po
stwierdzeniu prawidtowego wykonania warstwy poprzedniej,

e grunty o réznych wlasciwosciach nalezy uktada¢ w oddzielnych warstwach o jednakowej grubosci na calej
szerokosci nasypu,



*  gbérne warstwy nasypéw o grubosci co najmniej 0,50 m nalezy wykona¢ z gruntow niewysadzinowych, o
wskazniku wodoprzepuszczalno$ci ,,k” nie mniejszym niz 5 m/dobe i wskazniku réznoziarnistosci U~ 5
(ponizej 50 cm w nasypie wskaznik réznoziarnisto§ci moze mie¢ wartos¢ U> 3).

* tyk dwoch przyleglych czgsci nasypu, zbudowany z rdéznorodnych gruntéw (styk nasypu starego z nowym)
wykonywac ze stopniami o wysokosci od 0,5 do 1,0 m i szerokosci do 1,0 m ze spadkiem gornej powierzchni
okoto 4% 1% w kierunku zgodnym z pochyleniem skarpy,

»  skarpy wysokich nasypow wykona¢ schodkowo tj. co 6 m wykonac taras szerokosci 1,0 m o spadku 4%.

5.3.2. Wykonywanie nasypéw w okresie deszczoéw

Nie zezwala si¢ na wbudowanie gruntow przewilgoconych, ktorych stan uniemozliwia osiggnigcie wymaganego
wskaznika zaggszczenia. Wykonywanie nasypéw nalezy przerwaé, jezeli wilgotnos¢ gruntu przekracza warto$é
dopuszczalna, tzn. w TWOpt z dopuszczalng tolerancja.

Na warstwie gruntu spoistego, uplastycznionego na skutek nadmiernego zawilgocenia przed jej osuszeniem i powtornym
zageszezeniem nie wolno uktada¢ nastgpnej warstwy gruntu.

W okresie deszczowym nie wolno zostawia¢ nie zaggszczonej warstwy do dnia nastepnego.

5.3.3. Wykonywanie nasypow w okresie mrozow

Niedopuszczalne jest wykonywanie nasypow w temperaturze, przy ktorej nie jest mozliwe osiagniecie w nasypie
wymaganego wskaznika zaggszczenia gruntow.

Nie wolno wbudowywa¢ gruntow spoistych zamarznigtych lub gruntéw przemieszanych ze $niegiem lub lodem. W
czasie duzych opadow $niegu wykonywanie nasypow powinno by¢ przerwane. Przed wznowieniem rob6t nalezy
usuna¢ $nieg z powierzchni wznoszonego nasypu.

Jezeli warstwa niezaggszczonego gruntu spoistego zamarzla, to nie nalezy jej przed rozmarznigciem zageszczac lub
uktada¢ na niej nastepnych warstw.

5.4. Zageszczenie i no$no$¢ gruntu

5.4.1. Zageszczenie 1 no$nos$¢ gruntu w podtozu nasypu

Zaggeszczanie 1 no$no$¢ gruntu w podtozu nasypdéw powinno by¢é zgodne z wymaganiami podanymi w STWiORB.
Wykonawca powinien skontrolowa¢ wskaznik zageszczenia i wtorny modut odksztalcenia E, gruntdéw rodzimych
(alternatywnie), zalegajacych w gornej strefie podtoza nasypu, do glebokosci 0,5 m od powierzchni terenu. Jezeli
warto$¢ wskaznika zageszczenia i E2 jest mniejsza niz okre$lona w Tabeli 1, Wykonawca powinien dogesci¢ podtoze
tak, aby powyzsze wymaganie zostato spetnione.

Jezeli warto$¢ wskaznika zageszczenia okreslona w Tabeli 1 nie moze by¢ osiagnigta przez bezposrednie zageszczenie
podtoza, to nalezy podjaé srodki w celu ulepszenia podtoza, umozliwiajgce uzyskanie wymaganych warto$ci wskaznika
zageszczenia 1 wtornego modutu. Ulepszenie gruntu podtoza nalezy do obowiazku Wykonawcy w ramach kosztow
wykonania nasypow. Wykonawca powinien uzywac szczegblowych rozwigzan zawartych w Dokumentacji Projektowej
i STWIORB.

Tabela 1 Minimalne warto$ci wskaznika zageszczenia Is dla podtoza nasypow do gleboko$ci 0,5 m od powierzchni

terenu.
Minimalna warto$¢ Is dla: Minimalna warto$¢ E; dla;
KR1 KR1
Nasypy o
wysokosci
do2m 0,97 40
ponad 2 m 0,97

Alternatywnie jako kryterium oceny dobrego zagegszczenia gruntu stosuje si¢ porOwnanie warto$ci modutow
odksztatcenia, gdzie warto$¢ stosunku modutu wtérnego do pierwotnego modutu odksztatcenia, okreslonych zgodnie z
normg PN-S-02205 Zatacznik B, nie powinna by¢ wigksza od 2,2. Natomiast nosnos¢ okresla si¢ modutem wtornym.
Czestotliwo$¢ badan wskaznika zageszczenia Is i wtornego modutu odksztatcenia E, podano w D.02.01.01.




5.4.2. Zageszczenie gruntu W nasypie

Kazda warstwa gruntu jak najszybciej po jej rozlozeniu powinna by¢ zaggszczona z zastosowaniem sprzetu
odpowiedniego dla danego rodzaju gruntu oraz wystepujacych warunkow.

Roztozone warstwy gruntu nalezy zageszczaé¢ od krawedzi nasypu w kierunku jego osi.

Grubo$¢ warstwy zageszczonej powinna by¢ ustalona z uwzglednieniem wspodtczynnika spulchnienia gruntu oraz
zatozonej grubosci warstwy po osiagnigciu wymaganego zageszczenia. Wykonawca powinien przeprowadzi¢ probne
zageszczenie gruntdow w celu okreslenia grubosci warstw i liczby przej$¢ sprzetu zageszczajacego.

Odcinek prébny dla sprawdzenia zageszczenia gruntu powinien by¢ wykonany na terenie oczyszczonym z gleby o
powierzchni min. 300 m?, na ktérym powinno ustali¢ sie ilo$¢ przej$¢ maszyny zageszczajacej, ustali¢ gruboéé warstwy
dla okreslonego wskaznika zageszczenia. Wlasciwe roboty moga by¢ prowadzone dopiero po zatwierdzeniu wynikdéw
badan przez Inzyniera.

Wykonawca zaproponuje typ sprzetu do zaggszczania nasypow w rejonie obiektow i uzyska akceptacje Inzyniera.
Wymagane wskazniki zageszczenia zawarto w tabeli nr 2.

Tabela 2 Minimalne warto$ci wskaznika zageszczenia gruntu Is oraz modutu wtoérnego E» w nasypach

Minimalna warto$¢ Is dla: Minimalna warto$¢ modutu wtornego E; dla:

Strefa nasypu KR1 KR1

Gorna warstwa
o grubosci 20 1,0
cm 120

Nizej lezace
warstwy nasypu
do glebokosci od 1,00
powierzchni

robot ziemnych:
1L,2m 100

Warstwy

nasypu od
powierzchni 0,97
robot
ziemnych 60
ponizej: 1,2 m

Badanie zaggszczenia i no$no$ci metoda ptyty VSS dla nasypoéw — alternatywnie, w przypadku niemozliwo$ci wykonania
wskaznika zageszczenia zgodnie z norma PN-77/8931-12

Jako zastgpcze kryterium oceny wymaganego zaggszczenia gruntow, dla ktorych trudne jest pomierzenie wskaznika
zageszczenia, przyjmuje si¢ wartos¢ wskaznika odksztatcenia lo:
- dla zwiréw, pospolek, piaskow 2,2 przy wymaganej wartosci Is > 1,0
2,5 przy wymaganej wartosci Is < 1,0
- dla gruntéw drobnoziarnistych o rownomiernym uziarnieniu (pytow, glin, glin pylastych,
itow) 2,0

W przypadku, gdy zageszczenie istniejgcego nasypu nie spetnia powyzszych wymagan nalezy usung¢ grunt do polowy
glebokosci. Nastgpnie odkryty nasyp nalezy dogesci¢ do wymaganych wartosci Is 1 ponownie zasypa¢ warstwami, po
kolei zaggszczanymi zgodnie z tabelg nr 2.

Na skarpach powierzchniowa warstwa gruntu grubosci do 20 cm powinna mie¢ wskaznik zaggszezenia Is  0,95. Z
zageszczania gruntu na skarpach mozna zrezygnowa¢ pod warunkiem uktadania warstw nasypu z poszerzeniem, o co
najmniej 0,50 m, a nastgpnie zebrania tego nadktadu.



Jezeli badania kontrolne wykaza, ze zaggszczenie warstwy nie jest wystarczajace, to Wykonawca powinien spulchnié
warstwe, doprowadzi¢ grunt do wilgotno$ci optymalnej i powtornie zagesci¢. Jezeli powtdrne zageszczenie nie
spowoduje uzyskania wymaganego wskaznika zageszczenia Wykonawca usunie warstwe 1 wbuduje nowy materiat.

5.4.3. Wilgotnos¢ zageszczanego gruntu
Wilgotno$¢ technologiczna gruntu w czasie jego zageszczania powinna by¢ dostosowana do metody zaggszczania i
rodzaju stosowanego sprzgtu. Decydujacym kryterium jest mozliwo$¢ zaggszczenia gruntu potrzebnego do uzyskania
wymaganego poziomu nosnosci. W przypadku zaggszczania walcami statycznymi wilgotnos¢ powinna by¢ zblizona do
optymalnej, oznaczonej wg proby normalnej metoda I wg PN-B-04481.
Odchylenia od wilgotno$ci optymalnej nie powinny przekraczac nastepujacych wartosci:

- W gruntach niespoistych + 2%,

- w gruntach spoistych - 2, 0 %
W przypadku uzycia sprzgtu wibracyjnego zalecana jest wilgotno$¢ mniejsza od optymalnej, ustalona na odcinku
probnym. Jezeli wilgotno$¢ gruntu przeznaczonego do zaggszczania jest wicksza od wilgotnosci optymalnej o wartos¢
wicksza od podanych odchylen, to grunt nalezy osuszy¢ w sposob naturalny lub przez zastosowanie dodatku spoiw.
Gdy wilgotno$¢ gruntu jest mniejsza, to zaleca si¢ jej zwickszenie przez spryskiwanie woda. Sprawdzenie wilgotnosci
gruntu nalezy przeprowadzi¢ laboratoryjnie.
W przypadku uzycia sprzetu wibracyjnego zalecana jest wilgotno$¢ mniejsza od optymalnej, ustalona na odcinku
préobnym.
Po wykonaniu rob6t podtoze powinno by¢ utrzymane w dobrym stanie.
Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia podloza przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez
roztozenie folii lub w inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera. Jezeli wyprofilowane i zaggszczone podtoze ulegto
nadmiernemu zawilgoceniu, to Wykonawca zobowigzany jest do wymiany gruntu na gleboko§¢ min. 0,5 m. Usunigty
grunt nalezy zastapi¢ gruntem spetniajacym wymagania D 02.03.01.
Jezeli zawilgocenie nastgpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawe wykona on na wlasny koszt.

5.5. Dokladno$¢ wykonywania nasypow

Przy wykonywaniu nasypéw obowigzuja nastepujace wymagania:

Ostateczna szeroko$¢ nasypu nie moze roézni¢ si¢ od szeroko$ci projektowanej o wiecej niz +10 cm a krawgdzie korony
nie powinny odbiega¢ od projektowanej geometrii.

Roznica w stosunku do projektowanych rzednych robot ziemnych nie moze przekracza¢ -2 cm,+0 cm. Pochylenie skarp
nasypu nie moze ro6znic si¢ od projektowanego o wigcej niz 10% jego wartosci wyrazonej tangensem kata. Maksymalna
glebokosé lokalnych wklgénie¢ na powierzchni skarp nie moze przekracza¢ 10 cm przy pomiarze tatg 3 m.

Z profilowanej powierzchni skarp nalezy usuna¢ kamienie wigksze niz 80 mm.

Pochylenie poprzeczne gornej powierzchni nasypu z tolerancja + 1%,

Ponizej przedstawiono w formie tabelarycznej wymagania dla nasypow.

Tabela Nr 3 Doktadno$¢ wykonania nasypow:

Lp.| Czg$¢ budowli Jednostka Doktadnos$é
| |Podtoze nawierzchni:

- nieréwno$ci powierzchni”) cm +3

- pochylenie poprzeczne powierzchni % +0,5

- niweleta powierzchni cm 2: 40

2 |Korpus ziemny (jezeli bedzie na nim warstwa
ulepszonego podtoza):

- 0§ korpusu drogowego cm +10
- szeroko$¢ gornej powierzchni cm +10
- nierdwnosci powierzchni”® %m +4
- pochylenie poprzeczne gornej powierzchni & +1
- niweleta gornej powierzchni cm -2;+0

%
- pochylenie warstw gruntdéw mato przepuszczalnych ° +1




3 |Skarpy:
- pochylenia I m % +10
- hierdwno$¢ powierzchni pod warstwg ziemi urodzajne;j pochylenia +10
- nieréwno$ci gornej powierzchni ziemi urodzajnej”) cmcem +10
4 |Rowy:
- szeroko$¢ cm 5
- rzgdne profilu dna cm -2, +0
“) Nieréwnoéci mierzone tata 3 m

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét
Ogodlne zasady kontroli jako$ci robot podano w STWiORB DM 00.00.00 "Wymagania ogdlne".

6.2. Zalozenia ogolne
W czasie robot ziemnych Wykonawca powinien prowadzi¢ systematycznie badania kontrolne i dostarcza¢ kopie ich
wynikéw do Inzyniera. Badania kontrolne Wykonawca powinien wykonywa¢ w zakresie i z czgstotliwoscia
gwarantujacg zachowanie wymagan dotyczacych jakosci robdt i wymaganych niniejszg STWiORB i PZJ.
Wyniki badan i pomiaréw kontrolnych w czasie wykonywania robot nalezy wpisywac do:

- dziennika laboratoryjnego Wykonawcy,

- protokotow odbiorow robot zanikajacych lub ulegajacych zakryciu.
Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiar6w wykonanych rob6t ziemnych podano w STWiORB D 02.01.01.

6.3. Sprawdzenie wykonania nasypéw i zasypek W

czasie kontroli szczegdlng uwage nalezy zwrocié na:

a) badania przydatnosci gruntow do budowy nasypow,

b) badania prawidtowosci wykonania poszczegolnych warstw nasypu,
€) badania zageszczenia nasypu,

d) pomiary ksztattu nasypu.

6.3.1. Badania przydatno$ci gruntéw do budowy nasypow (gorna i dolna warstwa)
Powinny by¢ przeprowadzone na probkach pobranych z kazdej partii przeznaczonej do wbudowania w korpus ziemny,
pochodzacej z nowego zrédla, jednak nie rzadziej niz 1 raz na 5000 m? gruntu. W kazdym badaniu nalezy okreslié:

»  skfad granulometryczny, wg PN-B-04481,

» zawarto$¢ czeSci organicznych, metoda chemiczng przez utlenianie za pomoca dwuchromianu potasu —

alternatywnie metoda wypalania, wg PN-B-04481

*  wilgotno$¢ naturalng, wg PN-B-04481,

*  wilgotno$¢ optymalng i maksymalng gesto$¢ objetosciows szkieletu gruntowego, wg PN-B-04481,\

*  kapilarnos¢ bierng, wg PN-B-04493,

*  wskaznik piaskowy gruntu wg PN-EN 933-8,

*  wskaznik filtracji wg BN-76/8950-03,

e wskaznik r6znoziarnisto$ci,

* badanie CBR wg. PN-S 02205.

6.3.2. Badania prawidlowosci wykonania poszczegélnych warstw

Polegaja na sprawdzeniu:

a) prawidlowosci rozmieszczenia gruntéw o réznych wiasciwosciach w nasypie,

b) odwodnienia kazdej warstwy,

c) grubosci kazdej warstwy, badania nalezy prowadzi¢ nie rzadziej niz raz na 500m?,

d) przestrzegania ograniczen dotyczacych wbudowania gruntéw w okresie deszczow i mrozow.



6.3.3. Badania zagg¢szczenia nasypu i zasypek

Badanie zageszczenia gruntu nalezy wykona¢ zgodnie z BN-8931-12 natomiast wskaznik odksztatcenia nalezy badaé
zgodnie z normg PN-S 02205 zatgcznik B.

Sprawdzenie polega na skontrolowaniu zgodno$ci warto$ci wskaznika zageszczenia IS z wartosciami okreslonymi w pkt
5.3.

Badanie zageszczenia i no$nosci metoda ptyty VSS dla nasypow — alternatywnie, w przypadku niemozliwosci wykonania
wskaznika zageszczenia zgodnie z normg PN-77/8931-12

Kontrole zaggszczenia warstwy oraz wilgotnosci optymalnej nalezy wykona¢ z czestotliwoscia nie mniejsza niz 3 badania
na 2000 m? warstwy.

Badanie nos$nosci nalezy wykonaé na powierzchni robét ziemnych, co najmniej 3 punktach na 2000 m? powierzchni i w
miejscach watpliwych wskazanych przez Inzyniera.

Wyniki kontroli nalezy wpisywaé do dokumentow kontrolnych. Prawidtowo$¢ zageszezenia konkretnej warstwy nasypu
lub podtoza pod nasypem powinna by¢ potwierdzona przez Inzyniera wpisem w Dzienniku Budowy.

6.3.4. Pomiary  ksztaltu  nasypu
Obejmujg kontrolg:

» prawidlowosci wykonania skarp poprzez skontrolowanie zgodno$ci w wymaganiami dotyczacymi pochylen i
doktadnosci wykonania skarp,

» szeroko$ci korony korpusu poprzez poréwnanie szerokosci korony korpusu na poziomie wykonywanej
warstwy gruntu z szeroko$cia wynikajaca z wymiarow geometrycznych korpusu okreslonych w Dokumentacji
Projektowej.

6.4. Dokladnos$¢ wykonania robot
Doktadno$¢ wykonania robdt podano w STWiORB D.02.01.01.

6.5. Roboty nie spelniajace wymagan
Postgpowanie z robotami niespetniajacymi wymagan okreslono w STWiORB DM.00.00.00.

7. Obmiar Robét

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w STWiORB DM 00.00.00 "Wymagania ogdlne".

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa wykonanych robét jest jeden metr szeScienny (m®) formowania i zageszczania nasypu z gruntu z
dowozu zgodnie z Dokumentacja Projektowa.

Objetos¢ nasypoéw bedzie mierzona w metrach sze$ciennych na podstawie obliczen z zatwierdzonych przez Inzyniera
przekrojow poprzecznych.

8. Odbiér Robét

8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Roboty podlegajace odbiorowi wedtug zasad okreslonych w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania Ogolne”.

8.2. Dokumenty do odbioru robot
Do odbioru czgsciowego lub koncowego robdt nalezy przedlozy¢ odbierajacemu dokumenty zgodne z STWiORB
DM.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

9. Podstawa platnosci

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB DM 00.00.00 "Wymagania ogolne".

9.2. Cena jednostkowa
Placi sie za metr szeScienny (m®) wykonanych nasypow i zasypek wraz z transportem gruntu, na podstawie odbioru i
oceny jakosci robot w oparciu o wyniki pomiarow i badan laboratoryjnych.



Cena jednostkowa jest ceng usredniong dla zalozonego sposobu wykonania i obejmuje:

*  opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Rob6t oraz Programu Zapewnienia Jakosci,

«  roboty przygotowawcze,

«  zakup i dostarczenie wszystkich niezb¢dnych materiatow,

*  prace pomiarowe,

*  zageszczenie podloza pod nasyp,

*  wykonanie nasypow z gruntu pozyskanego z dowozu,

»  zaladunek i dow6z gruntu do miejsca wbudowania,

*  wbudowanie i zageszczenie gruntu dla nasypow,

«  profilowanie powierzchni skarp nasypow,

*  przeprowadzenie wymaganych pomiaréw i badan laboratoryjnych,

* oznakowanie i zabezpieczenie robot i jego utrzymanie,

*  wykonanie i utrzymanie odwodnienia nasypow podczas prowadzenia robot,

*  biezace utrzymanie w czysto$ci nawierzchni jezdni - usuwanie zanieczyszczen nanoszonych samochodami
przewozacymi grunt,

* wykonanie inwentaryzacji powykonawczej.

10. Przepisy zwiazane

10.1.Normy
PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne.

Wymagania i badania.

PN-S-02204 Drogi samochodowe. Odwodnienie

drog.

PN-B-02481 Geotechnika. Terminologia podstawowa, symbole literowe i

jednostki miar.

PN-B-02480 Grunty budowlane. Symbole. Podziat i opis gruntow.
PN-B-04452 Grunty budowlane. Badania polowe.

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntow.
PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarno$ci bierne;j.
PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie

wykonywania i badania przy odbiorze.

PN-EN 933-8  Badania geometrycznych wiasciwosci kruszyw. Cze$¢ 8:

Ocena zawarto$ci drobnych czastek. Badanie wskaznika
piaskowego.

BN-64/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika zageszczenia

gruntu.

BN-88/8936-02 Drogi samochodowe. Odprowadzenie wod opadowych z

drogi. Warunki techniczne wykonania i odbioru.

BN-76/8950-03 Badania hydrologiczne. Obliczanie wspodtczynnika filtracji

gruntéw sypkich na podstawie uziarnienia i porowatosci.

10.2. Inne dokumenty

1.

Normy i materiaty wyszczegolnione w PN-S-02205.

2. Katalog Typowych Konstrukcji Nawierzchni Podatnych i Pétsztywnych, 2014 r.
3.
4. Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej w sprawie warunkow technicznych, jakim powinny

Instrukcja badan podtoza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDP, Warszawa 1998.

odpowiada¢ drogi publiczne i ich usytuowanie. Dz.U. Nr 43 z dnia 14 maja 1999r.
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury i Rozwoju z dnia 17 lutego 2015 r. zmieniajagcego rozporzadzenie w sprawie
warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich usytuowanie. (Dz. U. 2015 nr 0 poz. 329)



D. 03.01.01 PRZEPUST Z RUR POLIETYLENOWYCH HDPE SPIRALNIE
KARBOWANYCH

1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robdt Budowlanych
sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z budowg przepustow z rur

polietylenowych spiralnie karbowanych pod korong drogi w zwigzku z ,,Budowa drogi
wewnetrznej w miejscowosci Adelina wraz z budowg zjazdu z drogi wojewodzkiej Nr 850”

1 dotycza:
»  przebudowy przepustu w km 0+006,34
»  przebudowy przepustu w km 0+078,59

1.2. Zakres stosowania STWiORB

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych stosowana jest jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie
1.1.

1.3. Zakres robét objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
wykonaniem 1 odbiorem przepustu rurowego z polietylenu wysokiej gestosci (HDPE), z rur
spiralnie karbowanych, budowanego pod korong drogi i obejmuja:

— wykonanie ustroju rurowego z polietylenu HDPE o $rednicy fi=1,50 m,
— wykonanie ustroju rurowego z polietylenu HDPE o $rednicy fi=0,80 m,
1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Przepust — obiekt wybudowany w formie zamkni¢tej obudowy konstrukcyjnej, stuzacy
do przeptywu matych ciekéw wodnych pod nasypem korpusu drogowego lub stuzacy do ruchu
kotowego I pieszego.

1.4.2. Przepust rurowy — przepust, ktérego konstrukcja no$na wykonana jest z rur.

1.4.3. Polietylen HDPE - wysokoudarowa odmiana polietylenu wysokiej gestosci,
charakteryzujgca si¢ dobrg odpornoscig na dziatanie roztworu soli i olejow mineralnych oraz
ograniczong odpornoscig na benzyne.

1.4.4. Przepust z rur polietylenowych spiralnie karbowanych — przepust rurowy z polietylenu
HDPE, ktorego zewnetrzna powierzchnia rur jest uksztalttowana w formie spiralnego karbu o
wielkosci 1 skoku zwoju dostosowanego do $rednicy rury.

1.4.5. Ztaczka do rur — element stuzacy do potaczenia dwoch odcinkdéw rur, przy montazu
przepustu.

1.4.6. Element zaciskowy — opaska zaciskowa lub Sruba zaciskajgca zlaczke, przy taczeniu
dwoch odcinkéw rur.

1.4.7. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogoélne pkt 1.4.



1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogo6lne wymagania dotyczace robdt podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialow

Ogoélne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w
STWIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

2.2. Materialy do wykonania robot
2.2.1. Zgodno$¢ materiatow z dokumentacja projektowa i aprobatg techniczng

Materiaty do wykonania robdt powinny by¢ zgodne z ustaleniami dokumentacji projektowej,
STWIORB oraz z aprobatg techniczng IBDiM.

2.2.2. Rodzaje materialow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu przepustu sa:

— rury polietylenowe HDPE spiralnie karbowane (lub o innym ksztatcie karbéw) o $rednicy 1,5
m i 0,8 m i klasie sztywno$ci obwodowej minimum SNS§ oraz elementy tgczace rury, jak
zkgczki, paski zaciskowe lub sruby, odpowiadajgce wymaganiom aprobaty technicznej,

Nalezy zastosowa¢ wyroby spelniajace wymagania okre§lone w Dokumentacji Projektowej i

STWIORB oznakowane CE lub znakiem budowlanym.

2.2.3. Sktadowanie materialow

Rury polietylenowe oraz ztaczki 1 paski zaciskowe nalezy przechowywac tak, aby nie ulegty
mechanicznemu uszkodzeniu.

Podloze, na ktérym sktaduje si¢ rury, musi by¢ roéwne, umozliwiajace spoczywanie rury na
karbach na calej dtugosci rury. Rury mozna sktadowac warstwowo do wysokoséci max 3,2 m
lub do wysokos$ci okreslonej przez producenta. Rury uktadane swobodnie zaleca si¢ uktadac
warstwami prostopadtymi wzgledem siebie. Ukladanie mozna wykonywaé z podpoérkami
drewnianymi lub metalowymi zapobiegajacymi przemieszczaniu rur. Ksztalt podporek musi
by¢ taki, aby nie wystgpowal zbyt duzy nacisk na sasiednie warstwy rur, mogacy spowodowac
ich uszkodzenie. Okres sktadowania na wolnym powietrzu nie powinien przekraczac 2 lat.
Sktadowanie innych materiatbw powinno odpowiada¢ wymaganiom norm i STWIORB
wymienionych w punkcie 2.2.2.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne”.

3.2. Sprzet stosowany do wykonania robot

Przy wykonywaniu robot Wykonawca w zalezno$ci od potrzeb, powinien wykazac si¢
mozliwo$cig korzystania ze sprzetu dostosowanego do przyjetej metody robot, jak np.:

— koparka chwytakowa na podwoziu gasienicowym,

— sprzetem transportowym,



— sprzetem do roztadunku rur, jak lekkim sprz¢tem dzwigowym, wozkami widtowymi
(roztadunek moze tez by¢ wykonywany recznie).

Uwaga: W czasie roztadunku rur nalezy zwraca¢ uwagg, zeby nie uszkodzi¢ karboéw, np. przez

zbyt energiczne wyciaganie rur, co powoduje tarcie karbéw o podtoze lub skrzyni¢ pojazdu.

Sprzet powinien odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w dokumentacji projektowej,

STWiORB, instrukcjach producentéw lub propozycji Wykonawcy i powinien by¢

zaakceptowany przez Inzyniera.

4, TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogoélne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania
0golne”.

4.2. Transport materialéw

Materiaty sypkie i drobne przedmioty mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu, w
warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami
i nadmiernym zawilgoceniem.

Rury nalezy utozy¢ rownomiernie na catej powierzchni fadunkowej obok siebie i1 zabezpieczy¢
przed mozliwo$cig przesuwania si¢ podczas transportu. Nie nalezy dopuscié, aby wigcej niz 1
m rury wystawato poza obrys $rodka transportowego.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robot podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.
5.2. Zasady wykonywania robot

Sposéb wykonania robdt powinien by¢ zgodny z dokumentacjg projektowa 1 STWiORB. W

przypadku braku wystarczajacych danych mozna korzysta¢ z ustalen podanych w niniejszej

specyfikacji oraz z informacji podanych w zalacznikach.

Podstawowe czynno$ci przy wykonywaniu robot obejmuja:

1. roboty przygotowawcze,

2. ulozenie rury na wczesniej przygotowanej podsypce w jednym odcinku lub w
odcinkach, wymagajacych potaczenia kolejnych dwoch rur zlaczka,

3. roboty wykonczeniowe.

5.3. Roboty przygotowawcze

Przed przystgpieniem do robét nalezy, na podstawie dokumentacji projektowej, STWIORB lub
wskazan Inzyniera.

5.6. UlozZenie rur przepustu

Ulozenia rury na podsypce nalezy dokona¢ po zaniwelowaniu poziomu dna 1 wytyczeniu osi
przepustu.

Zaleca si¢ uktada¢ rur¢ w jednym odcinku, jesli mozliwa jest dostawa rury o odpowiednigj
dtugosci, wynikajaca z asortymentu produkcji 1 mozliwosci transportowych. W innych



przypadkach, przepust ztozony z dwoch lub wiekszej liczby rur powinien mie¢ potaczenia
ztaczkami poszczegolnych odcinkdéw rur. Laczenie dwoch odcinkdéw rur polega na:

— ulozeniu zlaczki,

— potozeniu na zlgczce dwodch sagsiednich koncow rur,

— zamknigciu zlaczki,

— zalozeniu w ztaczce paskow lub $rub zaciskowych i1 zaciggnigcie ich.

Dhugos$¢ koncowego odcinka rury, mierzona w najkrétszym miejscu nie powinna by¢
mniejsza od 1 m i nie mniejsza niz jej Srednica.

W przypadku gdy przepust utozono na tawie, po uprzednim potaczeniu odcinkdéw rur poza
tawa, nalezy sprawdzi¢ skutecznos$¢ potaczen migdzy rurami.

Rure przepustu po ulozeniu nalezy ustabilizowa¢ w taki sposob, aby nie zmienita swojego
potozenia w czasie zasypywania przepustu. Mozna dokona¢ tego podsypka wspierajaca.
Przyciecie skrajnych rur do plaszczyzny skarpy mozna wykona¢ przed montazem przepustu
lub tez na budowie po wykonaniu nasypu. Zaleca si¢ docigcie po wykonaniu nasypu.

Rurg przed zasypywaniem nalezy zastabilizowa¢ przed przesuwaniem si¢, zmiang rzednych i
ewentualnie spadkow. Zastabilizowanie mozna wykona¢ np.: poprzez umieszczenie w $wietle
przepustu tymczasowych workow z piaskiem.

Wymiary przepustu w planie moga si¢ r6zni¢ od projektowanych najwyzej o 5 cm. Rze¢dne
przepustu moga si¢ r6zni¢ od projektowanych najwyzej o £ 1 cm.

5.7. Zasypka przepustu

Wykonanie zasypki przepustow i zasady jej wykonania uj¢to w STWIORB M.11.01.04.
Zasypke wykonywac¢ rownomiernie, warstwami o grubo$ci zgodnej z Aprobatg techniczng i
wymaganiami Producenta. Zasypke odpowiednio zagescic.
Zasypka przepustu do wysokosci co najmniej 30 cm ponad gorng krawedz przepustu powinna
by¢ wykonana mieszankg kruszywa naturalnego o frakcji 0 + 30 mm o klasie niejednorodnosci
D5 lub piaskiem gruboziarnistym.
Zasypka powinna by¢ wykonywana:
— rownomiernie 1 rGwnoczesnie z obu stron przepustu,
— warstwami o grubo$ci maksimum 20 cm, zaggszczonymi do wskaznika zageszczenia >
0,98 w strefie bezposredniej przy rurze i = 1,00 w pozostalej strefie,
— ze sprawdzaniem rzednych posadowienia przepustu w celu niedopuszczenia do jego
wypychania lub przemieszczania poziomego,
— ze zwrdceniem uwagi, aby S$rednica ziaren kruszywa, ukltadanego bezposrednio na
rurze, nie przekraczata wielkosci skoku karbu zewngtrznego rury.
Jesli grubo$¢ naziomu nad przepustem nie przekracza 1,0 m, to caly material zasypowy
powinien odpowiada¢ wymaganiom okre§lonym dla zasypki w STWiORB M.11.01.04.
Pozostalg cze$¢ nasypu mozna wykona¢ z materialdw uzywanych do budowy nasypu na
sgsiadujgcym z przepustem odcinku.
Szczegblnie starannie nalezy wykona¢ podsypke wspierajacg przepust, umieszczong w
obszarze ograniczonym ¢wiartka kota nad tawa. Material na podsypke wspierajacg powinien
odpowiada¢ wymaganiom mieszanki z kruszywa 0+20 mm dla tawy. Ostatnie 5-10 cm
podsypki wspierajacej nalezy utozy¢ jako luzne, aby mozliwe bylo zaglebienie w niej karbow
rury przepustu.

5.8. Roboty wykonczeniowe



Roboty wykonczeniowe powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowa i STWiORB. Do

robot wykonczeniowych nalezg prace zwigzane z dostosowaniem wykonanych robot do

istniejgcych warunkoéw terenowych, takie jak:

— odtworzenie przeszkdd czasowo usunigtych, np. parkandw, ogrodzen nawierzchni,
chodnikow, kraweznikow itp.,

— roboty porzadkujace otoczenie terenu robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogoélne zasady kontroli jakosci robot podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne”.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien:

— uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu i
powszechnego stosowania (aprobaty techniczne, certyfikaty zgodnosci, deklaracje
zgodnosci, ew. badania materiatéw wykonane przez dostawcow itp.),

— ew. wykona¢ wlasne badania wlasciwosci materiatow przeznaczonych do wykonania
robot, okreslone w pkcie 2,

— sprawdzi¢ cechy zewnetrzne gotowych materiatow z tworzyw i prefabrykowanych.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inzynierowi do akceptacji.

6.3. Badania w czasie robot

Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiarow, ktore nalezy wykonaé¢ w czasie robdt podaje
tablica 1.

Tablica 1. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan 1 pomiaréw w czasie robot

Lp. Wyszczegdlnienie robot CZQ:;;ZXOSC Wartosci dopuszczalne
1 |Lokalizacja robo6t z lraz Wg pktu 5 i
dokumentacjg projektowa dokumentacji
projektowej
2 | Utozenie rur przepustu Biezaco W(g pktu 5
3 | Wykonanie robot Ocena ciggla W(g pktu 5
wykonczeniowych

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest m (metr) kompletnego wykonania przepustu

8. ODBIOR ROBOT



8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, STWiORB i
wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt
6 daty wyniki pozytywne. 9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWIORB D-M-00.00.00

,Wymagania ogolne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m przepustu obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robot,

— przygotowanie podtoza,

— zakup 1 dostarczenie materiatow oraz sprzetu,

— ulozenie rur przepustu wraz z polaczeniem poszczegdlnych odcinkéow (wykonanie
przepustu),

— tymczasowe zastabilizowanie rury na czas obsypywania,

— przeprowadzenie pomiardéw 1 badan wymaganych w specyfikacji technicznej,

— uporzadkowanie miejsca robot i usunigcie pozostatych materiatow poza pas drogowy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

STWIORB D-M.00.00.00 Wymagania ogdlne

STWIORB M.11.01.04 Zasypywanie wykopow wraz z zageszczeniem
STWIORB M.11.01.06 Wzmocnienie

posadowienia STWiORB M.11.01.06.a Wymiana gruntu podtoza

przepustu

PN-EN 13242:2004 Kruszywa do niezwigzanych i zwigzanych hydraulicznie
materialow stosowanych w obiektach budowlanych i budownictwie
drogowym

PN-EN 206-1:2003 Beton — Czg¢$¢ 1: Wymagania, wiasciwosci, produkcja 1 zgodnosé
(W okresie przejsciowym mozna stosowa¢ PN-B-06250:1988 Beton zwykty)



D.04.01.02. Profilowanie i zageszczenie podloza

1. Wstep

1.1.Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru Robét budowlanych w ramach realizacji zadania:

,Budowa drogi wewnetrznej w miejscowosci Adelina wraz z budowa zjazdu z drogi wojewodzkiej Nr 850”
1.2.Zakres stosowania STWiIORB

STWiORB jest stosowana jako Dokument Przetargowy i Kontraktowy przy zleceniu i realizacji robot
wymienionych w p.1.1.

1.3.Zakres robot objetych STWiORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWIiORB dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wykonaniem
profilowania i zaggszczenia podloza w zakresie ustalonym w Dokumentacji Projektowej. Zakres rzeczowy
obejmuje:

- profilowanie i zageszczenie podtoza (jezdnie, zjazdy, pobocza itp.).

1.4.0Kkreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej STWiORB sa zgodne z obowigzujacymi Polskimi Normami podanymi w STWiORB
DM 00.00.00 ,,Wymagania Ogdlne”.

1.5.0gélne wymagania dotyczace robét
Ogolne wymagania dotyczace robot podane w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania Ogolne”.
Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za jako§¢ wykonanych robot oraz za ich zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa, Specyfikacjami oraz z zaleceniami Inzyniera. Niezbedne dane istotne z punktu widzenia:
* organizacji robot budowlanych;
* zabezpieczenia interesu 0sob trzecich;
» ochrony $rodowiska;
* warunkow bezpieczenstwa pracy;
 zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;
» warunkow organizacji ruchu;
» zabezpieczenia chodnikow i jezdni,
podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

1.6.Wspolny stownik zaméwien (CPV)
Kody grup, klas i kategorii robot Wspolnego Stownika Zamowien (CPV) dotyczacych przedmiotu zamowienia
podano w STWIORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.



2. Materialy

2.1.0gélne wymagania dotyczace materialéw
Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w STWiORB DM 00.00.00.
»,Wymagania ogolne”.

2.2.Rodzaje materialéw Materialy nie wystepuja.
3. Sprzet

3.1.0gédlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania Ogolne”.

3.2.Sprzet do wykonania robét

Caly sprzgt budowlany, maszyny, urzadzenia i narzedzia powinny by¢ w dobrym stanie, zapewniajacym
uzyskanie odpowiedniej jakosci robot, w szczegdlnosci stosowany sprzgt nie moze spowodowac niekorzystnego
wplywu na wlasciwosci gruntu podtoza.

Sprzet budowlany powinien odpowiadaé pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w PZJ lub projekcie
organizacji robodt, zaakceptowanym przez Inzyniera, lub w przypadku braku takich dokumentéw powinien by¢
uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera. Sprzet powinien by¢ stale utrzymywany w dobrym stanie technicznym.
Wykonawca powinien rowniez dysponowac sprawnym sprze¢tem rezerwowym, umozliwiajagcym prowadzenie robot
w przypadku awarii sprz¢tu podstawowego.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narz¢dzia niegwarantujgce zachowania wymagan jako$ciowych robot
zostang przez Inzyniera zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robét.

4. Transport

4.1.0gélne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB DM 00.00.00 "Wymagania ogdlne".

4.2. Transport materialow

Grunt odspojony przy wykonywaniu podtoza nalezy przewozi¢ w sposob uniemozliwiajacy wysypywanie si¢
przewozonego materiatu na droge lub nanoszenie gruntu na kotach samochodéw na drogi dojazdowe.

W wypadku wystapienia zanieczyszczania drog dojazdowych przewozonym materiatem Wykonawca podejmie
srodki w celu uprzatniecia materiatu oraz uniemozliwienia dalszego zanieczyszczania drog lub poniesie koszty
tych czynnos$ci wykonanych przez odpowiednie stuzby lub innych Wykonawcéw wskazanych przez Inzyniera.

5. Wykonanie robot

5.1.0gélne warunki wykonywania robét

Ogoblne wymagania dotyczace wykonania robot podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.
Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Organizacji Robot oraz Program
Zapewnienia

Jakosci uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane roboty.

Warstwa z kruszywa stabilizowanego cementem zaliczana jest do gérnych warstw nasypu badz wykopu przy
zachowaniu wymagan podanych w STWiORB D 02.01.01; D 02.03.01 oraz D 04.01.02.

5.2.Zasady ogoélne

Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania profilowania i zageszczenia podioza bezposrednio przed
rozpoczgciem robot  zwigzanych z  wykonaniem  warstw nawierzchni. Wczesniejsze przystapienie do
wykonania profilowania i zaggszczania podltoza, jest mozliwe wytacznie za zgoda Inzyniera, w korzystnych
warunkach atmosferycznych. Po wyprofilowanym i zaggszczonym podlozu nie moze odbywaé si¢ ruch
budowlany, niezwigzany bezposrednio z wykonaniem nawierzchni.

5.3.Profilowanie podloza



Przed przystapieniem do profilowania podtoze powinno by¢ oczyszczone z wszelkich zanieczyszczen. Nalezy usunac¢
bloto i grunt, ktory ulegt nadmiernemu zawilgoceniu.

Po oczyszczeniu powierzchni podtoza, ktére ma by¢ profilowane nalezy sprawdzié¢, czy istniejace rzgdne terenu
umozliwiajg uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podloza. Zaleca si¢, aby rzedne terenu przed
profilowaniem byty, o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rzedne podioza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spelniony i wystgpuja zanizenia poziomu w podlozu przewidzianym do
profilowania Wykonawca powinien spulchni¢ podtoze na glgboko$é zaakceptowang przez Inzyniera, dowiezé
dodatkowy grunt speiniajacy wymagania obowigzujace dla gornej strefy korpusu, w ilosci koniecznej do
uzyskania wymaganych rzednych wysokosciowych i zage$ci¢ warstwe do uzyskania wymaganych rzednych
wysoko$ciowych i zageSci¢ warstwe do uzyskania wartoSci wymaganego wskaznika zaggszczenia podanego w
tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne wartoéci zageszczania podtoza (Is) dla gruntow G1.

Minimalna warto$¢ Is dla:
Strefa korpusu KR1

Na glebokosci 20 cm od powierzchni

rob6t ziemnych
1,00

Na glebokosci od 20 do 50 cm od
powierzchni rob6t ziemnych

1,00

Dla poboczy wskaznik zageszczenia nie moze by¢ mniejszy niz Is> 1,00.

Dla gruntow o kategorii innej niz G1 wskaznik zaggszczenia gornej warstwy gruntu rodzimego powinien by¢ nie
mniejszy niz 1,0 (przy wilgotnosci optymalnej -2%, +0%).

Wymagane wartosci wtérnego modutu odksztatcenia w podtozu wykopow zgodnie z KTKNPiP z 2014 r.

Tablica 2. Warto$ci wtornego modutu odksztatcenia (Ez) dla gruntow G1 - podtoza

Minimalna warto$¢ E; dla;

Strefa korpusu KR1

Powierzchnia robot

ziemnych (goérna) 80

W niniejszym opracowaniu podtoze stanowia czeSciowo grunty spoiste, dlatego tez pod konstrukcja zastosowano
stabilizacje gruntu cementem zgodnie ze STWiORB D.04.05.01, oraz warstwy mrozoochronne:

- z mieszanki zwigzanej cementem zgodnie ze STWiORB D 04.05.02

- ulepszone podtoze z gruntu niewysadzinowego zgodnie ze STWIORB D 04.02.03

Wilgotno$¢ technologiczna gruntu w czasie jego zaggszczania powinna by¢ dostosowana do metody zageszczania

i rodzaju stosowanego sprzetu. Decydujacym kryterium jest mozliwo$¢ zageszczenia gruntu potrzebnego do
uzyskania wymaganego poziomu nosno$ci. W przypadku zageszczania walcami statycznymi wilgotnos$¢ powinna
by¢ zblizona do optymalnej, oznaczonej wg proby normalnej metoda I wg PN-B-04481.

5.4. Utrzymanie wyprofilowanego i zageszczonego podloza

Podtoze (koryto) po wyprofilowaniu i zaggszczeniu powinno by¢ utrzymane w dobrym stanie. Jezeli po
wykonaniu rob6t zwigzanych z profilowaniem i zageszczeniem podloza nastgpi przerwa w robotach i
Wykonawca nie przystapi natychmiast do uktadania warstw nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢ podioze
przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez roztozenie folii lub w inny sposob zaakceptowany przez
Inzyniera. Jezeli wyprofilowane i zaggszczone podioze ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to Wykonawca
zobowigzany jest do wymiany gruntu na gleboko$¢ min.

0,5 m. Usunigty grunt nalezy zastapi¢ gruntem spetniajagcym wymagania D 02.03.01.

Jezeli zawilgocenie nastapito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawe wykona on na wlasny koszt.



6. Kontrola jakoS$ci robét

6.1.0gdlne zasady kontroli jakoSci roboét
Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w STWiORB DM 00.00.00 "Wymagania ogdlne".

6.2.Badania w czasie robot
6.2.1. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréow
Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych zageszczenia wyprofilowanego

podtoza podaje tablica 2.

Tablica 3. Czestotliwo$¢ badan kontrolnych w czasie robot przy wykonaniu profilowania i zageszczenia podtoza.

Lp. | Wyszczegolnienie badan i pomiarow Minimalna czestotliwo$¢ badan i pomiarow
1 Szeroko$¢ koryta 10 razy na 1 km
2 Rownos¢ podiuzna co 20 m na kazdym pasie ruchu lub pasie
poszerzenia
3 RoOwnos¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 Spadki porzeczne * 10 razy na 1 km
5 Rzedne wysokosciowe co 20 m na prostych i co 10 m na odcinkach
krzywoliniowych
6 Uksztattowanie osi w planie *) co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach
nie mniej niz 1 raz na kazde rozpoczgte 50 000
7 Wilgotnos¢ gruntu podtoza m® objetoéci robot i przy kazdej zmianie
materiatu
8 Zaggszczenie (Is) , wilgotnosé nie mniej niz 1 raz na kazde rozpoczete 20 000
optymalna m? powierzchni robot na kazdg warstwe
Modut odksztatcenia (E»), wskaznik .
9 . j.w.
zaggeszezenia (Io)
*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztaltowania osi w planie nalezy wykonaé w
punktach gtownych tukéw poziomych
uwaga: na zjazdach badania wykonac¢ wg zalecen Inzyniera

6.2.2. Szeroko$¢ profilowanego podloza
Szeroko$é¢ profilowanego podtoza nie moze rdznic si¢ od szerokosci projektowanej wiecej niz +10 cm i -5 cm.

6.2.3. Rownos¢ profilowanego podtoza
Rownos¢ podtuzng profilowanego podioza nalezy mierzy¢ 4-metrowa tatg zgodnie z normg BN-68/8931-04.
Rownosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata, a dla poszerzen tata dostosowang do szerokosci koryta.
Nieréwnosci nie mogg przekracza¢ 20 mm.

6.2.4. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne profilowanego podtoza powinny by¢ zgodne z Dokumentacja Projektows z tolerancja + 0,5 %.

6.2.5. Rzedne wysokosciowe
Roznice pomigdzy rzgdnymi wysokosciowymi wyprofilowanego podtoza i rzgdnymi projektowanymi nie powinny
przekracza¢ -2 cm, +0 cm.

6.2.6. Uksztaltowanie osi w planie
O$ w planie nie moze by¢ przesuni¢ta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz +5 cm.

6.2.7. Zageszczenie podioza
Wskaznik zageszczenia wyprofilowanego podtoza okreslony wg BN-77/8931-12 nie powinien by¢ mniejszy od
podanego w tablicy 1.



Jesli jako kryterium dobrego zageszczenia stosuje si¢ poréwnanie wartosci modutéw odksztatcenia, to wartosé
stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztatcenia, okreslonych zgodnie z normg PN-S-02205, zal. B. nie
powinna by¢ wigksza od:

- dla zwiréw, pospotek, piaskow lo < 2,2 przy wymaganej wartosci Is > 1,0
lo < 2,5 przy wymaganej wartosci Is < 1,0
- dla gruntdéw spoistych 10<2,0

Warto$¢ modutu wtoérnego powinna spetnia¢ wymagania zawarte w STWIORB (wymagania tylko dla warstwy
gornej). Wilgotnos¢ technologiczna gruntu w czasie jego zaggszczania powinna by¢ dostosowana do metody
zageszczania i rodzaju stosowanego sprzetu. Decydujacym kryterium jest mozliwo$¢é zageszczenia gruntu
potrzebnego do uzyskania wymaganego poziomu nosnosci. W przypadku zaggszczania walcami statycznymi
wilgotno$¢ powinna by¢ zblizona do optymalnej, oznaczonej wg proby normalnej metoda I wg PN-B-04481.
Odchylenia od wilgotnos$ci optymalnej nie powinny przekraczac¢ nastgpujacych wartosci:

- w gruntach niespoistych +2%,

- w gruntach mato i §rednio spoistych + 0%, - 2%,
Wskaznik zageszczenia nalezy sprawdza¢ wedlug BN-77/8931-12, zgodnie z czestotliwoscia podang w Tablicy 3.
Zageszczenie nalezy kontrolowa¢ na podstawie normalnej proby Proctora, wedtug PN-88/B-04481 (metoda I).
Wilgotno$§¢ w czasie zaggszczania nalezy badac z czestotliwoscia podang w Tablicy 3.
Za zgoda Inzyniera mozna prowadzi¢ badania przy uzyciu innych urzadzen, majacych mozliwo$¢ wyznaczania
wskaznika zageszczenia i modutu wtoérnego Eo.

6.3.Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami profilowanego podloza
Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuja wicksze odchylenia cech geometrycznych od okre§lonych w punkcie 6.2
powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do gigbokosci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtdrne zaggszezenie.

6.4.Roboty nie spelniajace wymagan
Postgpowanie z robotami niespetniajacymi wymagan okreslono w STWiORB DM.00.00.00.

7. Obmiar roboét

7.1.0gdlne zasady obmiaru robdt
Ogolne wymagania dotyczace obmiaru rob6t podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

7.2.Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarows jest metr kwadratowy (m?) wyprofilowanego i zageszczonego podtoza z wszystkimi robotami
towarzyszacymi zgodnie z Dokumentacja Projektowa.

8. Odbior robot

8.1.0gélne zasady odbioru robét

Roboty podlegajace odbiorowi wedtug zasad okreslonych w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania Og6lne”.
8.2.Dokumenty do odbioru robét

Do odbioru czgsciowego lub koncowego robot nalezy przedtozy¢ odbierajacemu dokumenty zgodne z STWiORB
DM.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

9. Podstawa platnoSci

9.1.0gélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogodlne wymagania okre$lajace podstawe platnosci podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdélne”.

9.2.Cena jednostki obmiarowej
Placi si¢ za jeden metr kwadratowy (m?) wyprofilowanego i zageszczonego podtoza po dokonaniu odbioru robot wg
punktu 8.
Cena jednostkowa jest ceng usredniong dla podanego sposobu wykonania i obejmuje:
_opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Robdt oraz Programu Zapewnienia

JJakoéci, dostarczenie niezbednego sprzetu,
]



zastosowanie materialtdw pomocniczych koniecznych do prawidlowego wykonania robot lub wynikajacych z
przyjetej technologii robot;

1 profilowanie = podioza,

I zageszczenie podtoza,

] zabezpieczenie przed nawodnieniem, odwodnienie
| wykopéw,  ewentualne osuszenie zawilgoconych

wykopow, odwdz nadmiaru ziemi na wysypisko
wraz z utylizacja,
uporzadkowanie terenu robdt; wywoz odpadéw na wysypisko wraz z kosztami utylizacji lub na miejsce
przystosowane
do sktadowania poza terenem budowy,
- wykonanie wszystkich niezbednych pomiarow, prob i
—  sprawdzen, wykonanie pomiar6w inwentaryzacji
geodezyjnej, oznakowanie robot i jego utrzymanie.

10. Przepisy zwiazane

10.1. Normy

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni
planografem i tata

BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu

PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.

10.2. Inne dokumenty Nie wystepuja.



D.04.03.01. Oczyszczenie i skropienie warstw konstrukcyjnych
1. Wstep

1.1.Przedmiot Specyfikacji Technicznych Wykonania i Odbioru Robé6t Budowlanych

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Roboét Budowlanych sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru Robét budowlanych w ramach realizacji zadania:

,Budowa drogi wewnetrznej w miejscowosci Adelina wraz z budowa zjazdu z drogi wojewodzkiej Nr 850”

1.2.Zakres stosowania STWiORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt.1.1.

1.3.Zakres Robét objetych STWiORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB dotycza zasad prowadzenia robdt zwiazanych z oczyszczeniem i
skropieniem warstw konstrukcyjnych przed ulozeniem nastgpnej warstwy nawierzchni. Zakres rzeczowy
obejmuje:

* oczyszczenie warstw konstrukcyjnych,

*  skropienie warstw konstrukcyjnych nieulepszonych emulsjg asfaltows,

1.4.0Kkreslenia podstawowe
Okres$lenia sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi Polskimi Normami i z definicjami podanymi w STWiORB
DM 00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

1.5.0gélne wymagania dotyczace Roboét
Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania Ogdlne”.
Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno§¢ z Dokumentacja Projektowa,
STWIORB i poleceniami Inspektora.
Niezbedne dane istotne z punktu widzenia:
 organizacji rob6t budowlanych;
» zabezpieczenia interesu 0sob trzecich;
* ochrony §rodowiska;



* warunkow bezpieczenstwa pracy;

 zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;

* warunkow organizacji ruchu;

» zabezpieczenia chodnikow i jezdni,
podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania Og6lne”.

1.6.Wspélny Slownik Zamoéwien (CPV)
Kody grup, klas i kategorii robot Wspdlnego Stownika Zamoéwien (CPV) dotyczacych przedmiotu zaméwienia
podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania Og6lne”.

2. Materialy

2.1.0gélne wymagania dotyczace materialow
Ogo6lne wymagania dotyczace materiatlow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w STWiIORB DM 00.00.00.
»,Wymagania ogolne”.

2.2.Podstawowe wymagania dotyczace materialow
Materialy do skropienia warstw konstrukcji nawierzchni muszg by¢ zaakceptowane przez Inspektora i musza
posiada¢ znak budowlany CE lub Deklaracj¢ Zgodnosci z Polska Norma.

2.3.Emulsja asfaltowa

Do skropienia warstw konstrukcyjnych niebitumicznych i bitumicznych nalezy uzyé emulsj¢ kationowa (ZM) C
60 B10 ZM/R o wlasciwos$ciach zgodnych z PN-EN 13808 i STWiORB.

Tabela 1. Wymagania dla kationowej emulsji asfaltowej stosowanej do ztgczania warstw z mieszanki niezwigzanej
lub zwigzanej spoiwem hydraulicznym C 60 B10 ZM/R

) . C 60B10 ZM/R
Whasciwos¢ Metoda badania | Jednostka -
Wymaganie (klasa)
Zawarto$¢ lepiszcza PN-EN 1428 % (m/m) 58 do 62 (6)
E';gfﬁafﬁ’:gu PN-EN 13075-1 | /100 g NR? (0)
lub Czas mieszania PN-EN 13075-2 S NR (0)
Iu!J Stab_ilnos’é podczas PN-EN 1428 g <2(10)
mieszania z cementem
Z‘Eg%sgal;i; nasicie, PN-EN 1429 | % (m/m) <02(3)
Czas wyptywu @ 2 mm
przy PN-EN 12646-1 S 15-70(3)
40°C
Czas wyptywu @ 4 mm
przy PN-EN 12646-1 s NR (0)
40°C
Czas wyptywu @ 4 mm
przy PN-EN 12646-1 s NR (0)
50°C
Lepkos$¢ dynamiczna PN-EN 14896 mPa s NR (0)
Przyczepnosé do % pokrycia
kruszywa PN-EN 13614 |powierzchni >75(2)
referencyjnego®
Zdolno$¢ do penetracji PN-EN 12849 min NR (0)
Zawartosc olejow PN-EN 1431 | % (m/m) NR (0)
destylacyjnych




Pozostato$¢ na sicie,

sit 0,16 mm PN-EN 1429 % (m/m) NR (0)
Czas wyptywu w 85°C PN(_BESN 413?345 S NR (0)
Pozostatos¢ na sicie po 7
dniach magazynowania, PN-EN 1429 % (m/m) <0,2 (3)
sito 0,5 mm
Sedymentaqapo 7 dniach PN-EN 12847 % (m/m) NR (0)
magazynowania
Asfalt odzyskany przez PN-EN 13074-
odparowanie 1
Penetracja w 25°C asfaltu PN-EN 1426 0.1 mm NR (0)
odzyskanego
Temperatura  mig¢knienia PN-EN 1427 oC NR (0)
asfaltu odzyskanego
PN-EN
Energia kohezji 13589 i PN- Jlem? NR (0)
EN 13703
Kohezja (wahadto) PN-EN 13588 Jlem? NR (0)
Temperatura tamliwosci PN-EN 12593 °C NR (0)
Nawrdét sprezysty w 10°C PN-EN 13398 % NR (0)
Nawrdét sprezysty w 25°C PN-EN 13398 % NR (0)
Asfalt odzyskany i PN-EN 13074-
stabilizowany 1 i PN-EN
13074-2
Penetracja w 25°C asfaltu PN-EN 1426 0.1 mm <100 (3)
odzyskanego
Temperatura  migknienia PN-EN 1427 oC > 43 (6)
asfaltu odzyskanego
PN-EN
Energia kohezji 13589 i PN- Jlem? NR (0)
EN 13703
Kohezja (wahadlo) PN-EN 13588 Jlcm? NR (0)
Temperatura tamliwosci PN-EN 12593 °C NR (0)
Nawro6t sprezysty w 10°C PN-EN 13398 % NR (0)
Nawrot sprezysty w 25°C PN-EN 13398 % NR (0)
Asfalt odzyskany, PN-EN 13074-
stabilizowany i 1
poddany starzeniu PN-EN 13074-
2
PN-EN 14769
Penetracja w 25°C asfaltu PN-EN 1426 0.1 mm NR (0)
odzyskanego
Temperatura micknienia PN-EN 1427 oC NR (0)
asfaltu odzyskanego
PN-EN
Energia kohezji 13589 i PN- Jlem? NR (0)
EN 13703
Kohezja (wahadto) PN-EN 13588 Jicm? NR (0)




Temperatura tamliwosci PN-EN 12593 °C NR (0)
Nawro6t sprezysty w 10°C PN-EN 13398 % NR (0)
Nawrot sprezysty w 25°C PN-EN 13398 % NR (0)

a) NR jest skrotowcem utworzonym od No Requirement, odpowiedni termin w jezyku polskim to brak
wymagan. b) Badanie na kruszywie bazaltowym

Do skropienia warstw konstrukcyjnych asfaltowych wykonanych z asfaltow niemodyfikowanych, nalezy uzy¢
emulsj¢ asfaltowg kationowa przeznaczona do zlaczania warstw konstrukcji nawierzchni (ZM), zgodnie z PN-EN
13808:2013-
10/Apl, o oznaczeniu C60 B3 ZM o wiadciwosciach jak nizej lub inne emulsje wymienione w normie PN-EN
13808:201310/Ap1 zgodnie z zalecanym zastosowaniem (Tablica NA.2)

Tabela 2. Wymagania dla kationowej emulsji asfaltowej C60 B3 ZM

Lp. | Badane wiasciwosci Y Metoda badania Wymaganie (klasa)
1 Zawarto$¢ lepiszcza, % (m/m) PN-EN 1428 58 + 62 (6)
2 Indeks rozpadu, g/100g PN-EN 13075-1 70 + 155 (3)
3 Pozostalo$¢ na sicie 0,5mm, % (m/m) PN-EN 1429 <0,2(3)
4 Czas wyptywu dla ¢ 2mm w 40°C, s PN-EN 12846-1 15+70 (3)
5 Trwalos¢  podczas  magazynowania  —|
pozostatos¢ sicie (7 dni magazynowania — Sito PN-EN1429 <0,2(3)
0,5mm), % (m/m)
Asfalt odzyskany i stabilizowany PN-EN 13074-1 i PN-EN 13074-2
6 Penetracja w 25°C asfaltu odzyskanego, 0,1 PN-EN 1426 <100 (3)
mm >43
7 Temperatura migknienia asfaltu odzyskanego, PN-EN 1427

°C

Y Podano jedynie wtasciwoéci wymagane, pozostate wartoéci bez wymagan (NR — No Requirement)

2.4. Przechowywanie materialow
Warunki przechowywania nie moga powodowac utraty cech lepiszcza i obnizenia jego jakosci. Lepiszcze

nalezy przechowywaé

w zbiornikach stalowych

zanieczyszczeniem. Warunki przechowywania:
*  czas skladowania emulsji nie powinien przekracza¢ 3 miesigcy od daty jej produkcji,

» temperatura przechowywania emulsji nie powinna by¢ nizsza niz 3°C.

zabezpieczonych przed dostgpem wody i

Przy przechowywaniu emulsji asfaltowej nalezy przestrzegac¢ zasad ustalonych przez producenta.

3. Sprzet

3.1.0goélne wymagania dotyczgce sprzetu
Ogoblne wymagania dotyczace sprzgtu podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

3.2.Sprzet do oczyszczenia warstw nawierzchni
Do oczyszczania warstw nawierzchni nalezy stosowac szczotki mechaniczne. Zaleca si¢ uzycie urzadzen
dwuszczotkowych. Pierwsza ze szczotek powinna by¢ wykonana z twardych elementow czyszczacych i stuzy¢ do
zdrapywania oraz usuwania zanieczyszczen przylegajacych do czyszczonej warstwy. Druga szczotka powinna
posiada¢ migkkie elementy czyszczace i stuzy¢ do zamiatania. Zaleca si¢ uzywanie szczotek wyposazonych w
urzadzenia odpylajace.
Sprzet pomocniczy:

. sprezarki,
. zbiorniki z woda,
. szczotki r¢czne, lub inny sprzet zaakceptowany przez Inspektora.

3.3.Sprzet do skrapiania warstw nawierzchni



Do skrapiania warstw nawierzchni nalezy uzywac skrapiarke lepiszcza wyposazona dodatkowo w lance¢ do
recznego spryskiwania. Skrapiarka powinna by¢ wyposazona w urzadzenia pomiarowo-kontrolne pozwalajace na
sprawdzanie i regulowanie nastgpujacych parametréw: - temperatury rozkladanego lepiszcza, - cis$nienia
lepiszcza w kolektorze,

- obrotow pompy dozujacej

lepiszcze, - predkosci poruszania

si¢ skrapiarki, - ilo$ci

lepiszcza.

Zbiornik na lepiszcze skrapiarki powinien by¢ izolowany termicznie tak, aby bylo mozliwe zachowanie stalej
temperatury lepiszcza.

Skrapiarka powinna zapewni¢ rozktadanie lepiszcza z tolerancja-10% od ilosci zatozone;.

W miejscach trudnodostgpnych nalezy stosowac koncoéwke (lance) potaczong ze skrapiarka do rgcznego skropienia.

4. Transport

4.1.0gélne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.

4.2. Transport emulsji

Transport emulsji powinien odbywacé si¢ w cysternach samochodowych.

Dopuszcza si¢ stosowanie beczek lub innych pojemnikéw stalowych. Cysterny przeznaczone do przewozu
emulsji powinny by¢ przedzielone przegrodami, dzielagcymi je na komory o pojemnosci nie wigkszej niz 1 m3, a
kazda przegroda powinna mie¢ wykroje umozliwiajace przeptyw emulsji.

Cysterny, pojemniki i zbiorniki przeznaczone do transportu lub skladowania emulsji powinny by¢ czyste i nie
powinny zawiera¢ resztek innych lepiszczy.

Transport wody powinien odbywac si¢ w typowych czystych beczkowozach.

5. Wykonanie Robot

5.1.0golne warunki wykonywania Robét

Ogolne zasady wykonywania robot podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi do akceptacji Projekt Technologii i Organizacji Robot oraz Program
Zapewnienia Jako$ci uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane roboty.

5.2.0czyszczenie warstw nawierzchni

Oczyszczenie polega na usunigciu luznego materiatu, brudu, blota i kurzu przy uzyciu szczotek mechanicznych, a
W razie potrzeby wody pod ci$nieniem. W miejscach trudno dostgpnych nalezy uzywac szczotek re¢cznych.
Zanieczyszczenia stwardniate, niedajace si¢ usung¢ mechanicznie, nalezy usungé recznie za pomoca
dostosowanego sprzgtu. Na terenach niezabudowanych bezposrednio przed skropieniem, nawierzchni¢ mozna
oczy$ci¢ sprezonym powietrzem.

5.3.Skropienie warstw nawierzchni
Warstwa przed skropieniem powinna by¢ oczyszczona.
Jezeli do oczyszczenia warstwy byla uzywana woda to skropienie lepiszczem moze nastapi¢ dopiero po wyschnigciu
warstwy.
Skropienie warstwy moze rozpoczaé sie¢ po akceptacji przez Inspektora jej oczyszczenia.
Temperatura podioza w czasie skrapiania powinna wynosi¢ nie mniej niz +5°C.
Nie dopuszcza sie wykonywania skrapiania podczas opadow atmosferycznych lub tuz przed spodziewanymi
opadami. Czasookres skropienia nalezy tak zaplanowac, aby nie wystapity opady atmosferyczne wczesniej niz po
catkowitym rozpadzie emulsji.
Temperatura emulsji asfaltowej przy skrapianiu powinna mie$cic sie w przedziale:
I dla emulsji asfaltowej 50 - 85 °C,
- dla emulsji asfaltowej modyfikowanej polimerami 60 — 85 °C



Skropienie podloza nalezy wykonywa¢ rownomiernie stosujac rampy do skrapiania, np. skrapiarki do lepiszczy
asfaltowych. Dopuszcza si¢ skrapianie reczne lancg w miejscach trudnodostepnych (np. $cieki uliczne) oraz przy
urzadzeniach usytuowanych w nawierzchni lub ja ograniczajacych. W razie potrzeby urzadzenia te nalezy
zabezpieczy¢ przed zabrudzeniem.

Skropiona emulsja asfaltowg warstwa powinna by¢ pozostawiona bez jakiegokolwiek ruchu na okres niezbedny do
catkowitego rozpadu emulsji i odparowania wody z emulsji.

Przed ulozeniem warstwy z mieszanki mineralno-bitumicznej Wykonawca powinien zabezpieczy¢ skropiong
warstwg nawierzchni przed uszkodzeniem dopuszczajac tylko niezbedny ruch budowlany. Jakiekolwiek
uszkodzenia powierzchni powinny by¢ przez Wykonawce naprawione.

5.3.1. Zuzycie emulsji

Skropienie lepiszczem powinno by¢ wykonane w ilo$ci podanej w przeliczeniu na pozostale lepiszcze zgodnie z
tablica 3.

Okreslenie ilo$ci skropienia lepiszcza na drodze nalezy wykonaé¢ wedtug PN-EN 12272-1.

W wypadku duzej iloéci pozostalego lepiszcza, np. powyzej 0,5 kg/m?, oraz zastosowaniu emulsji asfaltowej moze
by¢ konieczne wykonanie skropienia w kilku warstwach, aby zapobiec sptynigciu i powstaniu kaluz lepiszcza.

Tablica 3. Zalecane ilo$ci emulsji asfaltowej do skropienia podtoza

Tlosé
Uktadana warstwa asfaltowa Podloze pod warstwg p oz_ostaiego
asfaltowg lepiszcza
[kg/m?]
Podbudowa 0,5-0,7
Warstwa wigzgca z betonu asfaltowego AC zasadnicza z
mieszanki
niezwigzanej z
kruszywem/istniejaca
nawierzchnia
Warstwa $cieralna z betonu asfaltowego AC Warstwa wigzaca asfaltowa 0,3-0,5

Do zlgczenia dwoch warstw asfaltowych, gdy obydwie te warstwy wykonane sg z zastosowaniem asfaltow
niemodyfikowanych dopuszcza si¢ zastosowanie emulsji C60B3 ZM.

Przed ulozeniem kazdej warstwy bitumicznej, warstwa nizej lezgca powinna by¢ skropiona z odpowiednim
wyprzedzeniem przed ukladaniem nastepnej warstwy asfaltowej w celu rozpadu emulsji z wydzieleniem asfaltu i
odparowania wody. O rozpadzie emulsji §wiadczy zmiana koloru skropionej powierzchni z brazowego na czarny.
Przed wykonaniem nastgpnego zabiegu technologicznego nalezy odczeka¢ minimum 30 minut od momentu
zmiany koloru pokrytej lepiszczem warstwy na czarny.

Przed ulozeniem warstwy z mieszanki mineralno-bitumicznej ,Wykonawca powinien zabezpieczy¢ skropiona
warstwg nawierzchni przed uszkodzeniem (wynoszeniem emulsji na kotach pojazdéw), wykonujac posypke
kruszywem w $ladach két samochodow dowozacych mase i rozktadarki.

W przypadku stosowania rozktadarki wyposazonej w rampg¢ skrapiajaca dopuszcza si¢ skropienie emulsja asfaltowa
bezposrednio przed wykonaniem warstwy bitumicznej. W tym przypadku , ilo$¢ emulsji do zastosowania powinna
by¢ okreslona w ksigzce technicznej rozktadarki lub musi by¢ okreslona przez Wykonawce w obecnosci Inspektora —
doswiadczalnie (na powierzchni probnej). Ilos¢ emulsji wyptywajaca ze skrapiarki mechanicznej i z rampy
skrapiajacej rozktadarki, powinna by¢ taka sama.

5.3.2. Ochrona wykonanego skropienia

Wykonanie warstwy ochronnej emulsji przez dodatkowe skropienie z uzyciem mleczka wapiennego nalezy
stosowac dla drog o kategorii ruchu KR 4+7. Skropienie mleczkiem wapiennym wykonuje si¢ dopiero wtedy, gdy
nastgpi rozpad emulsji i odparuje woda.

Stezenie roztworu roboczego mleczka wapiennego nalezy przygotowaé tak, by w 100 g probki zawarto§é
wodorotlenku wapnia wyrazona w gramach, a otrzymana przez wysuszenie probki w suszarce w temp. 110£5°C
do statej masy (jednak nie dtuzej niz 5 godz.) byta:



* nie mniejsza niz 16,0% i nie wigksza niz 28,0% - do skropienia podbudowy z kruszywa stabilizowanego
mechanicznie,
* nie mniejsza niz 9,0 % i nie wicksza niz 16,0% - do skropienia warstw mineralno-asfaltowych. Dozowana
na nawierzchni¢ dawka roztworu mleczka wapiennego powinna zawiera¢ si¢ w przedziale 250 g/m2 + 20 g.
Dalsze prace budowlane na zabezpieczonej nawierzchni mozna prowadzi¢ po odparowaniu wody z
zaaplikowanego roztworu mleczka wapiennego - ocena wizualna (powstanie suchego filmu wodorotlenku
wapnia na powierzchni).
Ze wzgledu na osiadanie wodorotlenku wapnia na dnie zbiornika skrapiarki lub opryskiwacza, urzadzenia te
powinny by¢ wyposazone w system obiegu zamknigtego lub mieszadto obrotowe. Jesli producent mieszaniny
gwarantuje jej jednorodno$¢ w okre§lonym czasie, mieszadto nie jest wymagane. Mleczko wapienne nalezy
przechowywa¢ w odpowiednich zbiornikach homogenizacyjnych z zastosowaniem mechanizméw
zabezpieczajacych. Produkt nie moze by¢ przechowywany ani transportowany w pojemnikach aluminiowych
oraz przechowywany w temperaturach ponizej 5°C.

6. Kontrola jako$ci Robot

6.1.0gélne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

6.2.Badania i kontrola przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien przeprowadzi¢ probne skropienie w celu okreslenia
optymalnych parametrow pracy skrapiarki i okreslenia wymaganej ilosci lepiszcza w zalezno$ci od rodzaju i
stanu warstwy przewidzianej do skropienia. Doktadne zuzycie emulsji powinno by¢ ustalone na odcinku
probnym, w zaleznosci od rodzaju warstwy (poza budowa, w miejscu zaproponowanym przez Wykonawce i
zaakceptowanym przez Inspektora).

6.3.Badania i kontrola w czasie robot

6.3.1. Badania lepiszczy
Ocena lepiszcza powinna by¢ oparta na deklaracjach zgodnosci. Wyniki badan powinny by¢ zgodne z wymaganiami
zawartymi w pkt.2.3.

6.3.2. Sprawdzenie jednorodnosci skropienia i zuzycia lepiszcza Jednorodno$¢ skropienia powinna by¢
sprawdzana wizualnie.

Kontrole ilosci rozktadanego lepiszcza po odparowaniu wody nalezy wykona¢ wedlug PN-EN 12272-1. Badanie

nalezy przeprowadza¢ kazdorazowo przed rozpoczeciem pracy skrapiarki w danym dniu oraz w ciggu dnia w

przypadku zmiany parametrow skrapiarki.

6.3.3. Badanie wytrzymalos$ci na $cinanie polaczenia miedzy warstwami asfaltowymi
Wymagane warto$ci wytrzymalos$ci na $cinanie potaczenia miedzy warstwami asfaltowymi powinny wynosic:
* 1,0 MPa dla potaczen warstw $cieralna/wigzaca,
* 0,7 MPa dla potaczen warstw wiazaca/podbudowa asfaltowa
* 0,6 MPa dla potaczen podbudowa asfaltowa/podbudowa asfaltowa jesli podbudowa uktadana jest w
dwoch warstwach.

Badanie polaczen migdzywarstwowych powinno by¢ wykonane w nawierzchnia drog KR4+7. Czgstos¢
wykonywanych badaf powinna wynosi¢ nie rzadziej niz jeden raz na 15000 m? wykonanej nawierzchni. W
odniesieniu do drog KR1+3 badania kontrolne polaczenia migdzywarstwowego nie sg obligatoryjne, jednak

nalezy je wykonywac¢ w przypadkach budzacych watpliwosci co do jakosci wykonanych robot.

Potaczenie migdzywarstwowe nalezy bada¢ na probkach wycigtych z nawierzchni srednicy 100 mm lub 150 mm.
Badania nalezy wykona¢ wg. Instrukcji laboratoryjnego badania sczepnosci miedzywarstwowej warstw asfaltowych
wg. Metody Leutnera — Gdansk 2014.

6.4.Roboty nie spelniajace wymagan
Postgpowanie z robotami niespetniajagcymi wymagan okreslono w STWiORB DM.00.00.00.



7. Obmiar robot

7.1.0gélne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

7.2.Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowsg jest metr kwadratowy (m?) oczyszczonej i skropionej powierzchni zgodnie z Dokumentacjg
Projektowa.

8. Odbiér Robot

8.1.0golne zasady odbioru robét
Roboty podlegajace odbiorowi wedtug zasad okreslonych w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania Ogo6lne” pkt. 8.

8.2.Dokumenty do odbioru robét

Do odbioru czesciowego lub konicowego robot nalezy przedtozyé odbierajacemu dokumenty zgodne z STWiORB
DM.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”, pkt. 8.3.1.

9. Podstawa platnosci

9.1.0gélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

9.2.Cena jednostki obmiarowej
Placi si¢ za jeden metr kwadratowy (m?) wykonanego i odebranego oczyszczenia i skropienia warstw
konstrukcyjnych po dokonaniu odbioru rob6t wg punktu 8.
Cena jednostkowa jest ceng usredniong dla podanego sposobu wykonania i obejmuje:
» opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Rob6t oraz Programu Zapewnienia Jakosci,
»  zakup i dostarczenie wszystkich niezbednych materiatow,
*  zastosowanie materiatdw pomocniczych koniecznych do prawidlowego wykonania robot lub wynikajacych
z przyjetej technologii robot,
* mechaniczne oczyszczenie kazdej nizej polozonej warstwy konstrukcyjnej nawierzchni z ewentualnym
polewaniem woda lub uzyciem sprgzonego powietrza,
*  reczne odspojenie stwardniatych zanieczyszczen,
»  zakup i transport lepiszcza, napelnienie nim skrapiarek oraz podgrzanie do wymaganej temperatury,
» skropienie powierzchni warstwy lepiszczem,
»  posypka kruszywa pod kota po skropieniu emulsja,
*  uporzadkowanie terenu robot,
*  przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych wymaganych w STWiORB.

10. Przepisy zwigzane

10.1. Normy
PN-EN 12591 Asfalty 1 produkty asfaltowe. Wymagania dla asfalow drogowych.
PN-EN 12272-1 Powierzchniowe utrwalenie. Metody badan. Czgs¢ 1. Dozowanie i poprzeczny rozklad lepiszcza

i kruszywa.
PN-EN 13808 Asfalty i lepiszcza asfaltowe. Zasady klasyfikacji kationowych emulsji asfaltowych.

10.2. Inne dokumenty

1. WT-2 cze$¢ 2: Wykonanie warstw nawierzchni asfaltowych, 2016.

2. Instrukcja laboratoryjnego badania sczepnosci migdzywartwowej warstw asfaltowych wg. metody Lautnera i
wymagania techniczne sczepnosci.



D.04.04.02. Podbudowa z mieszanki niezwigzanej

1. Wstep

1.1.Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robdét Budowlanych sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru Robot budowlanych w ramach realizacji zadania:

,Budowa drogi wewnetrznej w miejscowosci Adelina wraz z budowa zjazdu z drogi wojewodzkiej Nr 850”

1.2.Zakres stosowania STWiORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.Zakres Robét objetych STWiIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB dotycza zasad prowadzenia Robdét zwigzanych z wykonaniem
podbudowy i nawierzchni z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie. Zakres rzeczowy obejmuje:

- wykonanie warstwy podbudowy zasadniczej z mieszanki niezwiazanej z kruszywem C90/3 o uziarnieniu 0/31,5, 0
grubosci 20 cm — jezdnia

- wykonanie warstwy podbudowy zasadniczej z mieszanki niezwiazanej z kruszywem C90/3 o uziarnieniu 0/31,5, o
grubosci 25 cm - zjazd o nawierzchni z kruszywa stabilizowanego mechanicznie

- wykonanie nawierzchni z kruszywa niezwigzanego o uziarnieniu 0/31,5, o grubosci 15 cm— pobocze

1.4. Okreslenia podstawowe



1.4.1. Mieszanka niezwigzana — ziarnisty material, zazwyczaj o okre§lonym sktadzie ziarnowym (od d=0 do D),
ktdry jest stosowany do wykonania ulepszonego podloza gruntowego oraz warstw konstrukcji nawierzchni drog.
Mieszanka niezwigzana moze by¢é wytworzona z kruszyw naturalnych, sztucznych, z recyklingu lub mieszaniny
tych kruszyw o okreslonych proporcjach.
1.4.2. Podbudowa — dolna cze¢$¢ konstrukeji nawierzchni drog stuzaca do przenoszenia obcigzen z ruchu na
podtoze. Podbudowa moze sktada¢ si¢ z podbudowy zasadniczej i pomocniczej. Obydwie warstwy moga by¢
wykonywane w kilku warstwach technologicznych.
1.4.3. Nawierzchnia z kruszywa niezwigzanego — nawierzchnia drogowa, ktorej wierzchnia warstwa,
poddawana bezposredniemu oddziatywaniu ruchu i czynnikow atmosferycznych, wykonana jest z mieszanki
kruszywa niezwigzanych o uziarnieniu ciggtym.
1.4.4. Pozostale okreslenia podstawowe podane w niniejszej STWiORB sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi
normami i z definicjami zamieszczonymi w STWiORB DM 00.00.00 "Wymagania ogdlne".

1.5. Ogélne wymagania dotyczace Robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania Ogdlne”.
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa,
STWIORB i poleceniami Inzyniera.
Niezbedne dane istotne z punktu widzenia:

* organizacji robot budowlanych;

» zabezpieczenia interesu 0sob trzecich;

» ochrony $rodowiska;

* warunkow bezpieczenstwa pracy;

 zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;

* warunkow organizacji ruchu;

» zabezpieczenia chodnikéw i jezdni,
podano w STWIORB DM 00.00.00 ,,Wymagania Ogdlne”.

1.6. Wspolny Stlownik Zamoéwien (CPV)

Kody grup, klas i kategorii robét Wspdlnego Stownika Zaméwien (CPV) dotyczacych przedmiotu zamowienia
podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania Ogoélne”.

2. Materialy

2.1.0gélne wymagania dotyczace materialow
Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i skladowania podano w STWiORB DM.00.00.00
"Wymagania ogo6lne".

2.2.Podstawowe wymagania dotyczace materialow

Wszystkie materiaty uzyte do budowy powinny pochodzi¢ tylko ze zrédet uzgodnionych i zatwierdzonych przez
Inzyniera.

Mieszanki kruszywa powinny by¢ tak produkowane i sktadowane, aby miaty jednakowe wlasciwosci i spetnialy
wymagania podane w tablicy 4. Wyprodukowane mieszanki kruszywa powinny by¢ jednorodnie wymieszane i
charakteryzowac si¢ rownomierng wilgotnoscia.

Zawartos¢ wody w mieszance kruszywa w trakcie wbudowywania i zaggszczania, okre§lona wedtug PN-EN 13286-
2, powinna odpowiada¢ wymaganiom tablicy 4.

2.3.Wiasciwosci kruszywa

Wykonawca zobowiazany jest przedstawi¢ deklaracje producenta kruszywa w celu ich weryfikacji ze STWiORB.
Kruszywo nalezy przechowywac na hatdach.

Nalezy zastosowac kruszywa spelniajace wymagania podane w tablicy 1.

Kruszywo tamane musi pochodzi¢ z jednego rodzaju skaty.

Tablica 1. Wymagania dla kruszywa do mieszanek niezwigzanych

Punkt w Wymagane wlasciwosci kruszywa do mieszanek Odniesienie
normie niezwigzanych do tablicy




PN-EN (kategorie wedlug PN-EN 13242) w PN-EN
13242 Wiasciwosé 13242
podbudowa zasadnicza ) )
Nawierzchnia
KR1 pobocza
Uziarnienie wg PN-EN Gc80/20, Gr80, G¢c80/20,
431 933-1, kategoria nie GAa75 Gr80, Tablica 2
nizsza niz Ga75
Ogolne granice i
4.3.2 | tolerancje uziarnienia GTc20/15 GTc20/15 Tablica 3
kruszywa grubego na
sitach posrednich wg PN-EN
933-1
Tolerancje typowego
4.3.3 | uziarnienia kruszywa GTr10 GTA20, GTF10, Tablica 4
drobnego i kruszywa o GTa20
ciaglym uziarnieniu wg
PN-EN 933-1
Ksztalt kruszywa grubego
wg Tablica 5
PN-EN 933-4 i Fi
4.4 a) maksymalne wartos$ci *0 »0
wskaznika ptaskos$ci
lub
b) maksymalne wartosci Sles Sles Tablica 6
wskaznika ksztattu
Kategorie procentowych
zawartosci ziaren o
45 powierzchni przekruszonej Tablica 7
lub tamanych oraz ziaren
catkowicie _ zaokraglonych Coos Coos
w kruszywie grubym wag.
PN-EN
933-5
Zawarto$¢ pytow wg PN-EN
4.6 933-1 Tablica 8
a) W kruszyWie grubym* fDekIarowana fDekIarowana
b) W kruszyWie drobnym* TDeklarowana TDeklarowana Tablica 8
e, Wiasciwo$¢ niebadana na pojedynczych frakcjach, a
4.7 Jakosc pylow tylko mieszankach wg. 2.4, 2.5 oraz 2.6
Odporno$¢ na rozdrabnianie
5.2 wg LA L Auo Tablica 9
PN-EN 1097-2, kategoria
nie wyzsza niz:
Odpornos$¢ na $cieranie
5.3 kruszywa grubego wg M Tablica 11
PN-EN 1097-1 DE/Deklarowana M bE/Deklarowana
54 | Gestost we PN-EN 1097-6, Deklarowana Deklarowana -

rozdziat 7, 8 albo 9




Nasigkliwos¢ wg PN-EN

55 1097'6, rozdziat 7, WcmNR WA242** WcmNR

8 albo 9 (zalezno$ci od WA42**
frakcji)

Siarczany rozpuszczalne w

6.2 kwasie ASnr AShr Tablica 12

wg PN-EN 1744-1

Calkowita zawartos¢ siarki

6.3 SnR SR Tablica 13

wg PN-EN 1744-1

6.4.3 w wodzie wg PN-EN przepisow
1744-3
6.4.4 Zanieczyszczenia Brak ciat obcych takich jak: drevslno, s’zldo, plastik, mogacych pogorszy¢
wyrob koncowy
Zgorzel stoneczna
7.2 bazaltu wg PN-EN SBia SBiA -
1367-3, wg PN-EN
1097-2
Mrozoodporno$é na
7.3.3 | frakcji kruszywa 8/16 wg Skaly magmowe i przeobrazone F4 = Tablical8
PN-EN 1367- Skaty osadowe F10
1
Zatacznik .
C Sktad materiatowy Deklarowany Deklarowany -

*) Laczna zawarto$¢ pytldw w mieszance powinna si¢ mie§ci¢ w wybranych krzywych granicznych.
**) w przypadku gdy wymaganie nie jest spetnione, nalezy sprawdzi¢ mrozoodpornosé.

2.4. Wymagane wlasciwosci mieszanki niezwiazanej do podbudowy zasadniczej

2.4.1. Zawartos¢ pylu

Maksymalna zawarto$¢ pytow < 0,063 mm w mieszankach kruszyw przeznaczonych do warstwy podbudowy
zasadniczej, powinna spelnia¢ wymagania kategorii podanej w tablicy 6.

Zawarto$¢ pytow nalezy oznacza¢ wg PN-EN 933-1.

W przypadku stabych kruszyw zawartos¢ pytow w mieszance kruszyw nalezy réwniez badac i deklarowa¢, po 5
krotnym zageszczeniu metodg Proctora. Zawarto$¢ pytdow w takiej mieszance, po pigciokrotnym zageszczeniu
metoda Proctora, powinna rowniez spetnia¢ wymagania podane w tablicy 6.

Nie okresla si¢ wymagania wobec minimalnej zawartosci pytow < 0,063 mm w mieszankach kruszyw do warstwy
podbudowy zasadniczej.

2.4.2. Zawarto$¢ nadziarna

Okreslona wedlug PN-EN 933-1 zawarto$¢ nadziarna w mieszankach kruszyw powinna spelnia¢ wymagania
podane w tablicy 6. W przypadku stabych kruszyw decyduje zawarto§¢ nadziarna w mieszance kruszyw po
pigciokrotnym zaggszczeniu metoda Proctora.

2.4.3. Uziarnienie

Okreslone wedlug PN-EN 933-1 uziarnienia mieszanek kruszyw, przeznaczonych do warstw podbudowy zasadniczej
muszg spetnia¢ wymagania przedstawione na rysunku 2.

W przypadku stabych kruszyw uziarnienie mieszanki kruszyw nalezy rowniez bada¢ i deklarowaé, po 5 krotnym
zageszezeniu metodg Proctora. Kryterium przydatnoéci takiej mieszanki, pod wzgledem uziarnienia, jest spetnione,
jezeli uziarnienie mieszanki po pigciokrotnym zageszczeniu metoda Proctora, miesci si¢ w krzywych granicznych
podanych na rysunku 2.

Jako wymagane obowigzuja tylko wymienione warto$ci liczbowe na rysunku.

Sktadniki rozpuszczalne| Brak substancji szkodliwych w stosunku do srodowiska wg odrgbnych




Rysunek 2. Uziarnienie mieszanki niezwigzanej 0/31,5 do podbudowy zasadniczej
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Oprocz wymagan podanych na rysunku, wymaga si¢ aby 90% uziarnien mieszanek zbadanych w ramach ZKP w
okresie 6 miesiecy spetniato wymagania kategorii podanych w tablicach 4 i 5, aby zapewni¢ jednorodnos¢ i
cigglo$¢ uziarnienia mieszanek.

Tablica 4. Wymagania wobec jednorodnoéci uziarnienia na sitach kontrolnych — poréwnanie z deklarowana
przez producenta wartoscia (S). Wymagania dotycza produkowanej i dostarczanej mieszanki. Jesli mieszanka
zawiera nadmierng zawarto$¢ ziarn stabych, wymaganie dotyczy deklarowanego przez producenta uziarnienia
mieszanki po pigciokrotnym zageszczeniu metodg Proctora.

Poréwnanie z deklarowang przez producenta

Mieszanka wartoscig (S) Tolerancje przesiewu przez sito
niezwigzana (mm), % (M/m)
0,5 1 2 4 5,6 8 11,2 16 22,4 31,5
0/31,5 +5 +5 +7 +8 - +8 - +8 - -

Krzywa uziarnienia (S) deklarowana przez producenta mieszanek powinna nie tylko miesci¢ si¢ w odpowiednich
krzywych uziarnienia ograniczonych przerywanymi liniami (SVD) z uwzglednieniem dopuszczalnych tolerancji
podanych w tablicy 4, ale powinna spetniaé¢ takze wymagania ciagtosci uziarnienia zawarte w tablicy 5.

Tablica 5. Wymagania wobec ciaglosci uziarnienia na sitach kontrolnych — réznice w przesiewach podczas badan
kontrolnych produkowanych mieszanek

Minimalna i maksymalna zawarto$¢ frakcji w

Mieszanka mieszankach, [r6znice przesiewow W % (m/m) przez sito
(mm)]
1/2 2/4 2/5,6 4/8 5,6/11/2 8/16 11,2/22,4| 16/31/5
min min min min min min min min
max. max. max. max. max. max. max. max.
0/31,5 . . . .
4 | 15| 7 | 20| - - 10| 25| - - 10| 25| - - - -

2.4.4. Wrazliwo$¢ na mréz, wodoprzepuszczalnos¢
Mieszanki kruszyw stosowane do warstw podbudoéw zasadniczych powinny spetnia¢ wymagania tablicy 6.
Wymagania wobec mieszanek przeznaczonych do warstw podbudowy zasadniczej odnos$nie wrazliwosci na mrdz
(wskaznik SE), dotycza badania materiatu po pigciokrotnym zaggszczeniu metoda Proctora wedtug PN EN 13286-2.




Nie stawia si¢ wymagan wobec wodoprzepuszczalnosci zaggszczonej mieszanki niezwigzanej do podbudowy
zasadniczej.

2.4.5. Wskaznik no$nosci CBR
Badanie CBR mieszanek do podbudowy zasadniczej nalezy wykona¢ na mieszance zaggszczonej metodg

Proctora do wskaznika zageszczenia IS=1,0 i po 96 godzinach przechowywania jej w wodzie. CBR oznaczy¢ wg
PN-EN 13286-47. Wymaganie wg tablicy 6.

2.5. Wymagane wlasciwosci mieszanki niezwiazanej do nawierzchni

2.5.1. Zawartos¢ pylu

Okreslona wedlug PN EN 933-1 zawarto$¢ pytow < 0,063 mm w mieszankach musi spetnia¢ wymagania kategorii
podanej w tablicy 6.

W przypadku stabych kruszyw zawartos¢ pytow w mieszance kruszyw nalezy rowniez bada¢ i deklarowac, po 5
krotnym zageszczeniu metoda Proctora. Zawarto$¢ pyléw w takiej mieszance, po pigciokrotnym zageszczeniu
metoda Proctora, powinna réwniez spelnia¢ wymagania podane w tablicy 6.

2.5.2. Zawarto$¢ nadziarna
Okres$lona wedtug PN-EN 933-1 zawarto$¢ nadziarna w mieszankach kruszyw powinna spetniaé wymagania

podane w tablicy 6. W przypadku stabych kruszyw decyduje zawarto$¢ nadziarna w mieszance kruszyw po
pigciokrotnym zaggszczeniu metoda Proctora.

2.5.3. Uziarnienie

Okreslenie wedtug PN-EN 933-1 uziarnienia mieszanek kruszyw, przeznaczonych do warstwy nawierzchni z
kruszywa niezwigzanego powinno spetnia¢ wymagania podane na rysunku 3. Jako wymagania maja znaczenie
tylko podane na rysunkach warto$ci liczbowe. W przypadku stabych kruszyw uziarnienie mieszanki kruszyw
nalezy réwniez badac i deklarowac, po 5 krotnym zaggszczeniu metoda Proctora. Kryterium przydatnosci takiej
mieszanki, pod wzgledem uziarnienia, jest spelnione, jezeli uziarnienie mieszanki po pigciokrotnym zageszczeniu
metoda Proctora, miesci si¢ w krzywych granicznych podanych na rysunku 3.

Rysunek 3. Uziarnienie mieszanki niezwigzanej 0/31,5 do nawierzchni
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2.5.4. Odpornos$é na dzialanie mrozu

Mieszanki kruszyw niezwigzanych stosowane do nawierzchni z kruszywa niezwigzanego powinny spetniacé
wymagania wg. tablicy 6.

Wymagania wobec wrazliwosci na mroz, mieszanek przeznaczonych do nawierzchni, dotycza badania materialu po
pigciokrotnym zaggszczeniu metoda Proctora wg PN-EN 13286-2.



Nie stawia si¢ wymagan wobec wodoprzepuszczalnosci zaggszczonej mieszanki niezwigzanej do nawierzchni z
kruszywa niezwigzanego, o ile szczegétowe rozwiazania tego nie przewiduja.

2.5.5. Zawartos$¢ wody

Zawarto§¢ wody w mieszankach kruszyw powinna odpowiada¢é wymaganej zawartosci wody w trakcie
wbudowywania i zaggszczania okreslonej wedtug PN-EN 13286-2, w granicach podanych w tablicy 6.
Tablica 6. Wymagania wobec mieszanek niezwigzanych

Wymagane wiasciwosci mieszanki
Rozdziat niezwigzanej przeznaczonej do: | Odniesienie
w PN- podbudowy zasadniczej do tablicy

EN Wrtasciwos¢ Nawierzchniana | WPN-EN

KR4 (DK42, zatoki
13285 , s
autobusowe), DG poboczu

112308E, chodniki,
Zjazdy

431 | U#amienie mieszanki 0/31,5 0/31,5 Tablica 4
niezwigzanej
Maksymalna  zawartosc¢
4.3.2 pytéw:  kategoria UF, UF1s Tablica 2
UF
Minimalna zawartos¢
4.3.2 pytow:  kategoria LFnRr LFs Tablica 3
LF
Zawarto$¢, nadziarna:
kategoria OC:
4.4.1 | Wymagania wobec rys. 2 rys. 3 Tablica5i 6
uziarnienia
Wymagania wobec
jednorodnosci wyg. tablicy 4

44.2 uziarnienia brak wymagan Tablica 7

4.3.3 OCq OCqg Tablica4i6

poszczegolnych partii -

poréownanie z
deklarowang przez
producenta wartoscig (S)

Wymagania wobec
4.4.2 | jednorodnosci uziarnienia w. tablicy 5 brak wymagan Tablica 8
na
sitach kontrolnych —
réznice w
przesiewach
Wrazliwosé na

4.5 mréz; wskaznik 45 35 -

piaskowy SE*), co

najmniej
Odpornos$¢ na
- rozdrabnianie (dotyczy -
frakcji 10/14 odsianej z
mieszanki) wg PN-EN LAss LA
1097- 1, kategoria nie
WyZsza niz:




Odporno$¢ na $cieranie
- (dotyczy frakcji 10/14 Deklarowana Deklarowana -
odsianej z mieszanki) wg
PN-EN 1097- 1, kategoria
Mbe
Mrozoodpornos¢

- (dotyczy frakcji kruszywa -
8/16 odsianej z

mieszanki) wg PN-EN Fe Fe
1367-1
Wartos¢ CBR po >80
- zageszczeniu do (= 60 dla KR1) Brak wymagan -
wskaznika zageszczenia
Is=1,0 i moczeniu w
wodzie 96h, co
najmniej
Zawarto$¢  wody w
mieszance 80 - 100 80 —100 -

zageszczanej,% (m/m),

wilgotnoéci  optymalnej
wg metody Proctora

*) Badanie wskaznika piaskowego SE nalezy wykonaé¢ na mieszance po pigciokrotnym zageszczeniu metoda

Proctora

wg PN-EN 13286-2.

Badanie nalezy wykona¢ w oparciu o norme¢ PN-EN 933-8 na frakcji 0/4 mm pomijajac zapis zwiazany z zawarto$cia

wilgoci.

2.6. Woda
Do zwilzania kruszywa stosuje si¢ wode spelniajacg wymagania PN-EN 1008.

2.7. Kontrola jako$ci materialéw w okresie dostaw

Kontrola jako$ci materiatdéw polega na przeprowadzeniu badan cech fizycznych materialow na reprezentatywnych
prébkach dla partii kruszywa i porownaniu wynikow z wymaganiami okre§lonymi w p.2.3.

3. Sprzet

3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w STWiORB DM 00.00.00 "Wymagania ogdlne".

3.2. Sprzet do wykonania robét
Do wykonania warstwy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie nalezy stosowac nastgpujace rodzaje
sprzetu:
a) mieszarki stacjonarne do wytwarzania mieszanki kruszyw, wyposazone w urzadzenia dozujgce wode.
Mieszarki powinny zapewni¢ wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotnos$ci optymalne;.
Wymaganie to jest zbedne w przypadku, gdy producent kruszywa gwarantuje dostawy jednorodnej mieszanki
0 wymaganym uziarnieniu i odpowiedniej wilgotnosci.
b) réwniarki lub uktadarki do roztozenia mieszanki. Za zgoda Inzyniera do rozktadania mieszanki na drogach o
ruchu mniejszym od KR3 mozna dopusci¢ spycharki.
) plyty wibracyjne lub ubijaki mechaniczne do zageszczania,
d) inny sprzet zaakceptowany przez Inzyniera.

4. Transport



4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB DM 00.00.00 "Wymagania og6lne".

4.2. Transport kruszywa
Transport kruszywa moze odbywac si¢ samochodami samowyladowczymi w sposdb zabezpieczajacy je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem lub zawilgoceniem.

5. Wykonanie Robot

5.1. Ogélne warunki wykonywania Robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w STWiORB DM 00.00.00 "Wymagania ogdlne".

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Organizacji Robdt oraz Program
Zapewnienia Jako$ci uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane roboty.

5.2. Przygotowanie podloza

Podbudowe z mieszanki niezwigzanej z kruszywem na DK 42, zjazdach i DG 112308E nalezy uktada¢ na warstwie
mrozoochronnej z mieszanki zwigzanej z cementem zgodnie z D.04.05.02.

Podbudowe z mieszanki niezwigzanej z kruszywem na chodnikach i poboczu nalezy ukltada¢ na odpowiednio
wyprofilowanym i zaggszczonym podtozu zgodnie z D.04.01.02.

Dla pobocza nie jest wymagane wykonanie badan modutéw odksztatcen metoda VSS. Jezeli podloze wykazuje
jakiekolwiek wady, to powinny by¢ one usuni¢te wg zasad zaakceptowanych przez Inzyniera. Podbudowa
powinna by¢ wytyczona w sposob umozliwiajacy jej wykonanie zgodnie z Dokumentacja Projektowa lub wg
zalecen Inzyniera z tolerancjami okreslonymi w niniejszej STWiORB.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa o $ci$le okreslonym uziarnieniu i wilgotno$ci optymalnej nalezy wytwarza¢ w mieszarkach
stacjonarnych gwarantujacych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na konieczno$¢ zapewnienia
jednorodnosci materiatu nie dopuszcza sie¢ wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczeg6lnych frakcji na drodze.
Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od razu transportowana na miejsce wbudowania w sposob
przeciwdzialajacy segregacji i nadmiernemu wysychaniu.

5.4. Wbudowanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozktadana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby jej ostateczna
grubos$¢ po zageszczeniu byla réwna grubosci projektowanej. Warstwa podbudowy powinna by¢ roztozona w
sposob zapewniajacy osiaggnigciec wymaganych spadkow i rzednych wysokosciowych. W miegjscach, gdzie
widoczna jest segregacja kruszywa nalezy przed zageszczeniem wymieni¢ kruszywo na materiat o odpowiednich
wlasciwosciach.

Przed zageszczeniem rozscielane kruszywo nalezy wyprofilowa¢ do spadkéw poprzecznych i pochylen
podtuznych wymaganych w Dokumentacji Projektowej. W czasie profilowania nalezy wyrownaé lokalne
zaglebienia za pomoca cigzkiego szablonu skrzynkowego lub spycharki.

5.5 Zageszczenie mieszanki

Podbudowe nalezy zageszcza¢ walcami ogumionymi, wibracyjnymi gtadkimi. W ostatniej fazie zageszczania

nalezy sprawdzi¢ profil szablonem. Zageszczenie podbudowy nalezy wykonywaé warstwami przy zachowaniu

wilgotnosci optymalnej. Zageszczenie podbudowy powinno by¢ rownomierne na catej szerokos$ci.

Wskaznik zageszczenia nie powinien by¢ mniejszy od 1,03 dla drog KR3+KR6 oraz 1,00 dla pozostatych drog,

chodnika, zjazdow.

Zaggszczenie kontroluje si¢ plyta VSS przez sprawdzenie modutu odksztatcenia.

a) no$nos¢ podbudowy po jej zageszczeniu badana wg ,,Instrukcja badan podtoza gruntowego cze$¢ 2” (badanie ptyta
VSS o s$rednicy 30 cm) powinna odpowiada¢ warunkom podanym w tabeli 7.

Tabela. 7 Wymagania dla no$nosci

Podbudowa z kruszywa o wskazniku| Minimalny modut odksztatcenia mierzony
nos$nosci Wyos nie mniejszym niz ptyta o srednicy 30 cm, MPa

pierwsze obcigzenie, E1 ‘ drugie obciazenie, E;




80 KR1 (DG 112308E, chodniki, 80 140
pobocza,
zjazdy)

120 KR4 (DK42, zatoki autobusowe) 100 180

Dla zaktadanego obcigzenia ruchem modut odksztatcenia nalezy wyznaczy¢ dla przyrostu obcigzenia od 0,15+0,25
MPa, a koficowy nacisk 0,45 MPa.

—¥PD

Ei..Ex=
AS

4—-| )

AP — roznica nacisku w MPa
AS — przyrost osiadan odpowiadajacy tej rdznicy naciskow w
milimetrach D — $rednica ptyty w milimetrach

b) wskaznik zageszczenia lo mierzony ptyta VSS zgodnie z zaleznoscia:

1=k
EI

powinien mie¢ warto$¢ nie wigksza niz 2,2.
Zaggszczona nawierzchnia na poboczu z kruszywa nie powinna ulegaé¢ odksztalceniu przy najezdzaniu kotami
samochodu. Jako$¢ zageszczenia ocenia Inzynier.

5.6. Utrzymanie podbudowy
Podbudowa po wykonaniu, a przed ulozeniem nastgpnej warstwy powinna by¢ utrzymywana w dobrym stanie. Koszt
napraw wyniktych z niewlasciwego utrzymania podbudowy obcigza Wykonawce robot.

6. Kontrola jakosci Robét

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci Robot
Ogolne zasady kontroli jako$ci rob6t podano w STWiORB DM 00.00.00 "Wymagania ogélne".

6.2. Badania przed rozpoczeciem robét

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien wykonaé badania kruszyw przeznaczonych do wykonania
podbudowy i wyniki tych badan przedstawi¢ Inzynierowi w celu akceptacji materiatéw. Badania te powinny
obejmowaé wszystkie whasciwosci kruszywa okreslone w pkt.2.3.

6.3. Badania w czasie robot

Tablica 8. Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan przy wykonywaniu podbudowy z kruszywa stabilizowanego
mechanicznie.

Lp. Wyszczegodlnienie badan Czgstotliwos¢ badan

Maksymalna
powierzchnia
podbudowy przypadajaca
na jedno badanie (m?)

Minimalna liczba badan
na dziennej dzialce
roboczej

1 | Uziarnienie mieszanki

1
2 | Wilgotnosé¢ mieszanki 15000

3 | Zaggszczenie warstwy 1 10000




4 | Badanie wiasciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt. dla kazdej partii kruszywa i przy kazdej zmianie

2.2.2 kruszywa
5 Zag@szczgme . w’arsjcwy (dla  nawierzchni 2 10000
poboczy i drogi lesnej)

6.3.1. Uziarnienie mieszanki
Kontrola uziarnienia roztozonego kruszywa powinna by¢ przeprowadzana 2 razy na kazdej dziennej dziatce
roboczej za pomocg analizy sitowej. Probki nalezy pobiera¢ losowo z roztozonej warstwy, przed jej zageszczeniem.

6.3.2. Wilgotnos$¢ mieszanki
Wilgotno$¢ kruszywa nalezy bada¢ wedlug PN-EN 13286-2 z czestotliwoscia podang w pkt. 6.3.

6.3.3. WladciwoSci kruszywa

Wiasciwosci kruszywa obejmujace ocene wszystkich wlasciwosci okre§lonych w pkt. 2. nalezy bada¢ dla kazdej
partii kruszywa i przy kazdej zmianie kruszywa. Probki do badan powinny by¢ pobierane w obecnosci Inzyniera
ze sktadowisk (hatd) ptaskich badz stozkowych zgodnie z PN-EN 932-1 pkt. 8.8.

6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy

Tabela 9. Czestotliwo$é oraz zakres pomiardéw wykonanej podbudowy/nawierzchni

Lp. Wyszczegodlnienie badan i Minimalna czg¢stotliwo$¢ pomiarow
pomiardw
1 | Szeroko$¢ podbudowy 10 razy na 1 km
2 | Rownos$c¢ podtuzna w sposob ciagly planografem albo co 20 m tatg na kazdym
pasie ruchu
3 | Rownos$¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczne*) 10 razy na 1 km
Z [Rjiz(zitl;t:\}:ailsicslfz;anie 7 co 20 m na prostych i co 10 m na odcinkach krzywoliniowych
7 | Grubo$¢ warstwy Nie mniej niz 1 raz na kazde rozpoczete 10 000m?
powierzchni robot

*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksztaltowania osi w planie nalezy wykona¢ w punktach glownych
hukow poziomych.

6.4.1. Szeroko$¢ podbudowy
Kontrola szerokosci podbudowy i jej obramowania polega na bezposrednich pomiarach, co 100 m. Szeroko$é¢
podbudowy nie moze r6zni¢ si¢ od szerokos$ci projektowanej o wigcej niz +10 cm, -0 cm.

6.4.2. Rownos$¢ podbudowy

Kontrola rownosci w przekroju podluznym mierzona 4-metrowg tatg zgodnie z BN-68/8931-04 co 100 m;
dopuszczalne nieréwnosci pod fata 10 mm.

Kontrola rownosci poprzecznej mierzona 4-metrowg tatg zgodnie z BN-68/8931-04 co 100 m; dopuszczalne
odchyiki pod tata 10 mm.

6.4.3. Spadki poprzeczne
Kontroli spadkéw poprzecznych dokonuje si¢ lata profilowa z poziomica, co 100 m.
Dopuszczalne odchylki spadku —0,5%.

6.4.4. Rzedne wysoko$ciowe
Kontrola rzgdnych niwelety za pomocg instrumentu niwelacyjnego; dopuszczalne odchytki -1 cm, +0 cm.

6.4.5. Uksztaltowanie osi podbudowy



Kontrola uksztattowania osi podbudowy w planie sprawdzana, co 100 m oraz dodatkowo w punktach glownych
tukéw poziomych. O$ podbudowy w planie nie moze by¢é przesunieta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz
5cm.

6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.5.1. Niewlasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktore wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych
w pkt. 6.4. powinny by¢ naprawione przez spulchnienie, wyréwnane i powtornie zageszczone. Dodanie nowego
materialu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

Jezeli szerokos$¢ podbudowy jest mniejsza od szerokosci projektowanej to Wykonawca powinien na wlasny koszt
poszerzy¢ podbudowe przez spulchnienie warstwy na pelna gleboko§¢ do potowy szerokosci pasa ruchu,
dotozenie materiatu i ponowne zageszczenie.

6.5.2. Niewlasciwa grubos$¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci Wykonawca wykona naprawe podbudowy.
Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstwy na odpowiednia glebokosé
zgodnie z decyzja Inzyniera, uzupetlnienie nowym materialem o odpowiednich wilasciwosciach i ponowne
zageszczenie.

Roboty te Wykonawca wykona na wlasny koszt. Po wykonaniu tych robdt nastapi ponowny pomiar i ocena grubosci
warstwy na koszt Wykonawcy.

6.6. Roboty nie spelniajace wymagan
Postgpowanie z robotami niespetniajagcymi wymagan okre§lono w STWiORB DM.00.00.00.

7. Obmiar Robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robdt podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

7.2 Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowsg jest jeden metr kwadratowy (m?) wykonanej i odebranej podbudowy z kruszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie zgodnie z Dokumentacja Projektowa.

Jednostka obmiarowa jest metr kwadratowy (m?) wykonanej nawierzchni z kruszywa z wszystkimi robotami
towarzyszacymi zgodnie z Dokumentacja Projektowa.

Obmiar nie powinien obejmowa¢ dodatkowych powierzchni nie wykazanych w Dokumentacji Projektowej z
wyjatkiem powierzchni zaakceptowanych przez Inzyniera na piSmie. Nadmierna grubos$¢ lub nadmierna
powierzchnia warstwy w stosunku do Dokumentacji Projektowej wykonana bez pisemnego upowaznienia
Inzyniera nie moze stanowi¢ podstawy do roszczen o dodatkowg zaptate.

8. Odbior Robot

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Roboty podlegajace odbiorowi wedtug zasad okreslonych w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania Ogolne”.

8.2. Dokumenty do odbioru robot

Do odbioru czgsciowego lub koncowego robdt nalezy przedtozy¢ odbierajacemu dokumenty zgodne z STWIORB
DM.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.

9. Podstawa platnosci

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.



9.2. Cena jednostki obmiarowej

Placi si¢ za jeden metr kwadratowy (m?) wykonanej i odebranej podbudowy oraz nawierzchni z kruszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie po dokonaniu odbioru rob6t wg punktu 8.

Cena jednostkowa jest ceng usredniong dla podanego sposobu wykonania i obejmuje:

opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Robdt oraz Programu Zapewnienia Jakosci,
prace pomiarowe i przygotowawcze,

oznakowanie miejsca robot,

zastosowanie materiatdow pomocniczych koniecznych do prawidlowego wykonania robot lub wynikajacych
z

przyjetej technologii robot,

zakup i transport kruszywa na miejsce sktadowania,

przygotowanie kruszywa,

transport i roztozenie kruszywa,

profilowanie,

zageszczenie,

utrzymanie podbudowy/nawierzchni,

badania materialdw, opracowanie recepty, wykonanie niezb¢dnych badan i pomiarow,
wykonanie wszystkich niezbgdnych pomiarow, prob i badan,

wykonanie pomiaru inwentaryzacji geodezyjnej przed i po wykonaniu podbudowy,
uporzadkowanie terenu robot,

oznakowanie i zabezpieczenie miejsca robot i jego utrzymanie.

10. Przepisy zwigzane

10.1. Normy
BN-68/8931-04  Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i tatg.
PN-EN 13242 Kruszywa do niezwigzanych i zwiazanych hydraulicznie materiatlow stosowanych w

obiektach budowlanych i budownictwie drogowym.

PN-EN 933-1 Badania geometrycznych wtasciwosci kruszyw. Oznaczenie sktadu ziarnowego. Metoda
przesiewania.

PN-EN 933-3 Badania geometrycznych wiasciwosci kruszyw. Oznaczenie ksztaltu ziarn za pomoca
wskaznika ptaskosci.

PN-EN 933-4 Badania geometrycznych wlasciwosci kruszyw. oznaczenie ksztattu ziarn. Wskaznik
ksztaltu.

PN-EN 933-5 Badania geometrycznych wlasciwosci kruszyw. Oznaczenie procentowej zawartosci ziarn

o powierzchniach powstatych w wyniku przekruszenia lub tamania kruszyw grubych.

PN-EN 1097-2  Badania mechanicznych i fizycznych wlasciwo$ci kruszyw. Metody oznaczania

odpornosci na rozdrabnianie.

PN-EN 1097-1  Badania mechanicznych i fizycznych wtasciwosci kruszyw. Oznaczanie odpornosci na

Scieranie.

PN-EN 1097-6 = Badania mechanicznych i fizycznych wlasciwosci kruszyw. Oznaczanie gestosci ziarn i

nasigkliwosci.

PN-EN 1744-1  Badania chemicznych wlasciwos$ci kruszyw. Analiza chemiczna.
PN-EN 1744-3  Badania chemicznych wlasciwos$ci kruszyw. Przygotowanie wyciagow przez wymywanie

kruszyw.

PN-EN 1367-3  Badania wtasciwosci cieplnych 1 odpornosci kruszyw na dzialanie czynnikow

atmosferycznych. Badanie bazaltowej zgorzeli stonecznej metodg gotowania.

PN-EN 1367-1  Badania wlasciwosci cieplnych 1 odporno$ci kruszyw na dziatanie czynnikdéw

atmosferycznych. Oznaczenie mrozoodpornosci.

PN-EN 13286-2 Mieszanki niezwigzane 1 zwigzane spoiwem hydraulicznym. Metody badan

laboratoryjnych gestosci na sucho i zawarto$ci wody. Zaggszczanie metoda Proctora.

PN-EN 13286-47 Mieszanki niezwigzane 1 zwigzane spoiwem hydraulicznym. Metoda badania do

okreslenia kalifornijskiego wskaznika no$nosci, natychmiastowego wskaznika no$nosci i



pgcznienia liniowego.

PN-EN 13285 Mieszanki niezwigzane. Specyfikacja.
PN-EN 1008 Woda zarobowa do betonu.

10.2. Inne dokumenty

1. Instrukcja Badan Podloza Gruntowego Budowli Drogowych i Mostowych. Czes¢ 2. Zatacznik” GDDP,
Warszawa 1998 r.

2. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych. IBDiM 1997.

3. Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej w sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny
odpowiadac¢ drogi publiczne i ich usytuowanie. Dz.U. Nr 43 z dnia 14 maja 1999 r.

4. WT-4 Mieszanki niezwigzane do drog krajowych. Wymagania techniczne. Warszawa 2010. Zalgcznik nr 3 do
Zarzadzenia nr 102.



D.04.05.02. Podbudowa z mieszanki zwigzanej cementem
1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robdét Budowlanych sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru Robét budowlanych w ramach realizacji zadania:

,Budowa drogi wewnetrznej w miejscowosci Adelina wraz z budowa zjazdu z drogi wojewdodzkiej Nr 850”

1.2. Zakres stosowania STWiIORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres Robdt objetych STWiIORB
Przedmiotem niniejszej STWiORB s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z
wykonaniem podbudowy z kruszywa stabilizowanego cementem zgodnie z zakresem wg Dokumentacji
Projektowej. Zakres rzeczowy obejmuje:

- wykonanie warstwy podbudowy z mieszanki zwigzanej cementem C3/4 grubosci 25 cm — jezdnia
zgodnie z Dokumentacja Projektowa.

1.4. OKkreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej STWiORB sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi Polskimi
Normami i z definicjami podanymi w STWiORB DM 00.00.00 "Wymagania ogolne".

1.4.1. Kruszywo stabilizowane cementem - mieszanka kruszywa naturalnego, cementu i wody, dobranych w
optymalnych iloSciach, zagg¢szczona i stwardniata w wyniku ukonczenia procesu wigzania cementu.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe podane w niniejszej STWiORB sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi
Polskimi Normami i z definicjami podanymi w STWiIORB DM 00.00.00 "Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogo6lne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace rob6t podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania Ogoélne”.
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa,
STWiORB i poleceniami Inzyniera.
Niezbedne dane istotne z punktu widzenia:

— organizacji robot budowlanych;

- zabezpieczenia interesu 0sob trzecich;

- ochrony $rodowiska;

- warunkow bezpieczenstwa pracy,

— zaplecza dla potrzeb Wykonawcy,

- warunkéw organizacji ruchu,

— zabezpieczenia chodnikow i

jezdni,
podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania Og6lne”.

1.6. Wspolny Stownik Zamoéwien (CPV)
Kody grup, klas i kategorii robot Wspdlnego Stownika Zamoéwien (CPV) dotyczacych przedmiotu zamowienia
podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania Ogolne”.

2. Materialy

2.1. Warunki ogélne stosowania materialow

Warunki ogdlne stosowania materialow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w STWiORB DM 00.00.00
"Wymagania ogélne”.

Mieszanka zwigzana cementem powinna spetnia¢ wymagania PN-EN 14227-1.

2.2. Kruszywo



Nalezy zastosowac kruszywa naturalne zgodne z normg PN-EN 13242.

Wymagania dla kruszywa do warstwy podbudowy z mieszanki
zwiazanej cementem przedstawiono w tablicy 1.
Tablica 1. Wymagania dla kruszywa do podbudowy z mieszanki zwigzanej cementem
Ro\f\? ﬁﬁ%ﬁ%ﬂkt Wihatciwodé Deklarowane kgtt.agorie lub dO(;JInle5|en|e
PN-EN 13242 wartoscl PN-EN 13242
Gc80/20
4.3.1 Uziarnienie wg PN-EN 933-1 Ge80 Tablica 2
Ga75
Ogodlne granice 1 tolerancje
432 uziarnienia kruszywa grubego na GTcNR Tablica 3
sitach posrednich wg PN-EN 933-1
Tolerancje typowego uziarnienia GTNR
4.3.3 kn_lszy_wa_ drobnego i kruszywa o ciagtym GTANR Tablica 4
uziarnieniu wg PN-EN 933-1
Ksztalt kruszyw grubego — maksymalne
wartosci wskaznika ptaskosci Eloekiaonans Tablica 5
44 wg PN-EN 933-3*)
Ksztalt kruszywa grubego — maksymalne
warto$ci wskaznika ksztattu Slosiaronans Tablica 6
wg PN-EN 933-4*)
Kategorie  procentowych  zawartos$ci
4,5 ziaren o powierzchniach przekruszonych Tablica 7
lub tamanych oraz ziaren catkowicie Crn
zaokraglonych w kruszywie grubym wg
PN-EN 933-5
4.6 VZVag“l;alat-oEscN I;};go_\;/**) W kI'USZYWIC gmbym feklarowana Tablica 8
4.6 azxzalilt?ESCN%}ggX**) W kI'USZ}/WIC drobnym fdeklarowana Tablica 8
4.7 Jako$¢ pytow Brak wymagan -
Odporno$¢ na rozdrabnianie kruszywa .
5.2 grufl’)ego W PNLEN 1007.2 Y LAco Tablica 9
5.3 Odporno$¢ na $cieranie wg PN-EN 1097-1 MpeNR Tablica 11
5.4 Gestos¢ wg PN-EN 1097-6, rozdziat 7, 8 Deklarowana -
albo 9
55 Nasigkliwos¢ wg PN-EN 1097-6, rozdziat Deklarowana i
7,8albo 9
Siarczan rozpuszczalne  w kruszywo kamienne .
6.2 kwasie V\)//g PN-ENIO 1744-1 Aso,gw Tablica 12
6.3 Catkowita zawartos¢ siarki wg PN-EN kruszywo kamienne SNR | Tablica 13
1744-1
Sktadniki wplywajace na szybkos¢
6.4.1 wigzania 1 twardnienia mieszanek Deklarowana -
zwiazanych hydraulicznie
Stato$¢ objetosci zuzla stalowniczego w .
6421 | oN BN 17481 rovdrial 19.3 = Vs Tablica 14
Rozpad krzemianowy w  zuzlu
6.4.2.2 wielkopiecowym kawatkowym wg Brak rozpadu -
PN-EN 1744-1




Rozpad zelazawy w zuzlu wielkopiecowym

6423 | awaltkowym wg PN-EN 1744-1,p. 19.2 Brak rozpadu ;
Brak substancji
6.4.3 Sktadniki rozpuszczalne w wodzie wg PN- | szkodliwych dla
EN 1744-3 srodowiska wg
odrgbnych przepisow
Brak ciat obcych takich

6.4.4 Zanieczyszczenia Jak drewno, szkto, plastik, -
mogacych pogorszy¢
wyrdb

koncowy
79 Zgorzel stoneczna bazaltu wg PN-EN SBLA

1367-3, wg PN-EN 1097-2

Nasigkliwos¢ wg PN-EN  1097-6,
7.3.2 rozdzial 7 (Je$li kruszywo nie spetni WA42 Tablica 16
warunku WA:42, to nalezy zbadaé jego
mrozoodporno$¢ wg p.

7.3.3 tablicy 1)

Mrozoodporno$¢ na kruszywa frakcji

7.3.3 8/16 wg PN-EN 1367-1 (Badanie -skaly magmowe i | Tablica 18
wykonywane tylko w przypadku, gdy przeobrazone: Fs
nasigkliwo$¢ kruszywa  przekracza - skaly osadowe: Fio
WA22)
Zakacznik C, . .
punkt C.3.4 Sktad mineralogiczny Deklarowany

*) Badaniem wzorcowym oznaczania ksztaltu kruszywa grubego jest badanie wskaznika
ptasko$ci **) Laczna zawarto$¢ pyldw w mieszance powinna si¢ miesci¢c w Krzywych
granicznych

2.3. Spoiwo
Jako spoiwo nalezy zastosowa¢ cement odpowiadajacy normie PN-EN 197-1.

2.4. Woda zarobowa
Woda zarobowa powinna by¢ zgodna z PN-EN 1008.

2.5. Domieszki

Domieszki powinny by¢ zgodne z PN-EN 934-2.

Jesli w mieszance maja by¢ zastosowane srodki przyspieszajace lub opdzniajace wigzanie, nalezy to uwzglednic¢ przy
projektowaniu sktadu mieszanki.

2.6. Kruszywo stabilizowane cementem

2.6.1. Uziarnienie mieszanki mineralnej

Sprawdzenie uziarnienia mieszanki mineralnej nalezy wykona¢ zgodnie z metoda wg PN-EN 933-1.

Krzywa uziarnienia mieszanki powinna zawiera¢ si¢ w obszarze migdzy krzywymi granicznymi uziarnienia

przedstawionych na rysunku 1

Rysunek 1. Krzywe graniczne dla mieszanki kruszywa o uziarnieniu 0/31,5 mm stabilizowanego cementem
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2.6.2. Zawartos¢ spoiwa
Zawarto$¢ spoiwa nie powinna by¢ mniejsza od minimalnych wartosci przedstawionych w tablicy 2.

Tablica 2. Minimalna zawarto$¢ spoiwa w mieszance wg PN-EN 14227-1

Maksymalny nominalny wymiar kruszywa, M|n|malna, , .
mm zawartosc spoiwa,
% m/m
>8,0do 31,5 3
2,0d08,0 4
<20 S)

Dopuszczalne jest zastosowanie mniejszej ilosci spoiwa niz podano w tablicy 2 jesli podczas procesu produkcyjnego
stwierdzone zostanie, ze zachowana jest zgodno$¢ z wymaganiami tablicy 3.

2.6.3. Zawartos¢ wody
Zawarto$¢ wody nalezy okresli¢ zgodnie z PN-EN 13286-2.

2.6.4. Warunki przygotowania i pielegnacji probek

Probki walcowe, zageszczane ubijakiem Proctora, powinny by¢ przygotowane zgodnie z PN-EN 13286-50.
Probki nalezy przechowywaé przez 14 dni w temperaturze pokojowej z zabezpieczeniem przed wysychaniem (w
komorze o wilgotnosci powyzej 95% - 100% lub w wilgotnym piasku) i nastgpnie zanurzy¢ na 14 dni do wody o
temperaturze pokojowej. Nasycenie probek woda odbywa si¢ pod ci$nieniem normalnym i przy catkowitym ich
zanurzeniu w wodzie.

2.6.5. Badanie wytrzymaloSci

Badanie wytrzymato$ci na $ciskanie (System I) nalezy przeprowadzi¢ na proébkach walcowych przygotowanych
metodg Proctora zgodnie z PN-EN 13286-50, przy wykorzystaniu metody badawczej zgodnej z PN-EN 13286-
50, przy wykorzystaniu metody badawczej zgodnej z PN-EN 13286-41. Probki powinny by¢ pielegnowane
zgodnie z 2.6.4. Wytrzymato$¢ na $ciskanie okreslonej mieszanki powinna by¢ oznaczana zgodnie z PN-EN
13286-41 po 28 dniach pielegnacji.

2.6.6. Badanie mrozoodpornosci
Wskaznik mrozoodpornosci mieszanki zwigzanej cementem okreslany jest stosunkiem wytrzymatos$ci na $ciskanie
R ¢Z © probki po 28 dniach pielegnacji i po 14 cyklach zamrazania i odmrazania do wytrzymatosci na $ciskanie

RC probki po 28 dniach pielegnacji zgodnie z 2.6.4. Wskaznik mrozoodpornosci = R ¢Z©/R ¢

Probki do oznaczania wskaznika mrozoodporno$ci nalezy przechowywac przez 28 dni w temperaturze pokojowej
z zabezpieczaniem przed wysychaniem (w komorze o wilgotnosci 95% - 100% lub w wilgotnym piasku.



Nastepnie zanurzy¢ nalezy je catkowicie na 1 dob¢ w wodzie, a nastgpnie w ciggu kolejnych 14 dni poddaé
cyklom zamrazania i odmrazania.

Jeden cykl zamrazania i odmrazania polega na zamrazaniu probki w temp. -23 + 20C przez 8 godzin i odmrazania
w wodzie o temp. +18 + 20C przez 16 godz.

Oznaczenie wskaznika mrozoodporno$ci nalezy przeprowadza¢ na 3 probkach i do obliczen przyjmowaé $rednia.
Wynik badania ro6zniacy si¢ od $redniej o wigcej niz 20% nalezy odrzuci¢ a jako miarodajng warto§¢ wytrzymatosci

na $ciskanie

R %°, R nalezy przyjaé¢ $rednig obliczong z pozostalych dwdch wynikéw, z doktadnoéeig 0,1.c c

2.7. Wymagania dla mieszanki kruszywa stabilizowanego cementem
Mieszanka do warstwy ulepszonego podloza powinna spetnia¢ wymagania tablicy 3.

Tablica 3a. Wymagania wobec mieszanek zwigzanych cementem do warstwy mrozoochronnej

3. Sprzet

e, Wymagania Uwagi
Lp. Whasciwose KR4, zjazdy, DG 112308E
1.0 | Sktadniki
1.1 | Cement wg. PN-EN 197-1 -
1.2 | Kruszywo tablica 1 -
1.3 | Woda zarobowa pkt. 2.4 -
2.0 | Mieszanka
2.1 | Uziarnienie: krzywe graniczne uziarnienia
- mieszanka CBGM rysunek 1 -
0/31,5 mm
2.2 | Minimalna zawartos$¢ .
tablica 2
cementu
pkt. 2.6.3 Ustalenie na
2.3 | Zawarto$¢ wody podstawie
PN-EN 13286-
2
Badanie wg
2.4 | Wytrzymato$¢ na PN-
Sciskanie EN 13286-41
(system 1) — klasa . .klas‘a .C.3/4 po
wytrzymatosci Rc (nie wigeej niz 6,0 MPa) 28 dniach
pielegnacji
2.5. .,
Mrozoodporno$é¢ >0,6

3.1. Ogédlne zasady stosowania sprzetu
Ogolne zasady stosowania sprzgtu podano w STWiORB DM 00.00.00 "Wymagania ogolne".

3.2. Sprzet przy zastosowaniu mieszania w mieszarkach stacjonarnych
Do wykonania warstwy ulepszonego podtoza z kruszywa stabilizowanego cementem, nalezy stosowac:

wytwornie stacjonarne wyposazone w urzadzenia wagowe dla kruszywa i cementu oraz objgtosciowe
dla wody,

uktadarki lub rowniarki do rozktadania i wyprofilowania warstwy,

walce gtadkie, wibracyjne lub ogumione do zageszczania,

w miejscach trudno dostgpnych nalezy stosowac zaggszczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate
walce wibracyjne,

inny sprze¢t zaakceptowany przez Inzyniera.



4. Transport

4.1. Warunki ogélne transportu
Ogolne zasady transportu podano w STWiORB DM 00.00.00 "Wymagania ogdlne".

4.2. Transport kruszywa
Kruszywo moze by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportowymi, gwarantujacymi zabezpieczenie przed
zanieczyszczeniem.

4.3. Transport cementu
Transport cementu powinien odbywac si¢ z zastosowaniem cementowozOw w czasie transportu i przetadunku
cement nie moze ulec zawilgoceniu.

4.4, Transport wody
Woda moze by¢ dostarczana wodociagiem lub cysternami.

4.5. Transport mieszanki z wytworni stacjonarnej

Transport mieszanki z wytworni do miejsca wbudowania powinien odbywaé si¢ w sposob zapobiegajacy
rozsegregowaniu mieszanki oraz utracie wilgotnosci. Do transportu mieszanki nalezy stosowa¢ samochody
samowyladowcze o konstrukcji i tadownos$ci dostosowanej do bezposredniego wyladunku mieszanki do
uktadarki.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogélne warunki wykonywania roboét

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Organizacji Robot oraz Program
Zapewnienia Jako$ci uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich bedg wykonywane roboty.

5.2. Sklad mieszanki kruszywa stabilizowanego cementem

Zawarto$¢ cementu w mieszance kruszywa stabilizowanego cementem nie moze by¢ mniejsza od warto$ci
podanych w tablicy 2.

Zawarto$¢ wody w mieszance powinna by¢ okreslona na podstawie procedury projektowej wg metody Proctora i/lub
doswiadczenia z mieszankami wyprodukowanymi przy uzyciu proponowanych sktadnikow.

5.3. Projektowanie skladu mieszanki kruszywa stabilizowanego cementem

Na co najmniej 30 dni przed rozpoczeciem robdt, Wykonawca powinien dostarczy¢ Inzynierowi do akceptacji
projekt sktadu mieszanki oraz probki kruszywa i cementu pobrane w obecno$ci Inzyniera. Projekt sktadu
mieszanki powinien by¢ opracowany w oparciu o:

- wyniki badan kruszywa,
- wyniki badan cementu wedtug metod okreslonych w PN-EN 196-1.
— wyniki badan wytrzymato$ci i mrozoodpornosci kruszywa stabilizowanego cementem wedlug metod

podanych w niniejszej STWiORB.
Projekt sktadu mieszanki powinien zawierac:

- wymagang zawarto$§¢ w mieszance cementu,

- wymagang zawarto$¢ wody W mieszance,

w przypadkach watpliwych, wyniki badania jakosci wody wg PN-EN 1008.

5.4. Grubo$é warstwy
Grubo$¢ warstwy ulepszonego podtoza z kruszywa stabilizowanego cementem powinna by¢ zgodna z ustaleniami
Dokumentacji Projektowej.

5.5. Warunki atmosferyczne



Warstwa ulepszonego podloza z kruszywa stabilizowanego cementem nie moze by¢é wykonywana wtedy, gdy
temperatura powietrza spadia ponizej 2°C oraz wtedy, gdy podtoze jest zamarznigte i podczas opadow deszczu.
Nie nalezy rozpoczyna¢ stabilizacji kruszywa cementem, jezeli prognozy meteorologiczne wskazuja na mozliwy
spadek temperatury ponizej 2°C w czasie najblizszych 7 dni.

5.6. Przygotowanie podloza
Kruszywo stabilizowane cementem nalezy uklada¢ na warstwie wyprofilowanego i zageszczonego podioza
zgodnie z STWIORB D 04.01.02

5.7. Wykonanie warstwy ulepszonego podloza z kruszywa stabilizowanego cementem
Sktadniki mieszanki powinny by¢ dozowane w ilo$ci okreslonej w recepcie laboratoryjnej. Mieszarka stacjonarna
powinna by¢ wyposazona w urzadzenia do wagowego dozowania kruszywa i cementu oraz objgtosciowego
dozowania wody, gwarantujace nastgpujace tolerancje dozowania, wyrazone w stosunku do masy
poszczegdlnych sktadnikow:

— kruszywo 0O 3%,

- cement O 5%,

- woda O 2% w stosunku do wilgotnosci optymalne;.
Mieszanka dowieziona z wytworni powinna by¢ uktadana przy pomocy uktadarek lub réwniarek. Grubos¢ uktadania
mieszanki powinna by¢ taka, aby zapewni¢ uzyskanie wymaganej grubosci warstwy po zageszczeniu.
Przed zageszczeniem warstwa powinna by¢ wyprofilowana do wymaganych rzednych, spadkéow podhuznych i
poprzecznych przy uzyciu réwniarek. Do rozktadania mieszanki nalezy wykorzysta¢ prowadnice w celu
uzyskania odpowiedniej rownos$ci profilu warstwy. Przed utozeniem mieszanki nalezy podtoze zwilzy¢ woda.

5.8. Zageszczanie

Zageszczanie warstwy kruszywa stabilizowanego cementem nalezy prowadzi¢ przy uzyciu walcow gladkich,
wibracyjnych lub ogumionych, w zestawie uzgodnionym z Inzynierem.

Zageszczanie warstwy o jednostronnym spadku poprzecznym powinno rozpocza¢ si¢ od nizej potozonej
krawedzi i przesuwaé pasami podluznymi w strong wyzej potozonej krawedzi. Pojawiajace si¢ w czasie
zageszczania zanizenia, ubytki, rozwarstwienia i podobne wady powinny by¢ natychmiast naprawione przez
wymiane¢ mieszanki na pelna glebokos¢, wyréwnanie i ponowne zaggszczenie. Powierzchnia zageszczonej
warstwy powinna mie¢ prawidlowy przekrdj poprzeczny i jednolity wyglad.

W przypadku technologii mieszania w mieszarkach stacjonarnych operacje zageszczania i obrobki powierzchniowej
muszg by¢ zakonczone przed uptywem dwodch godzin od chwili dodania wody do mieszanki.

Zageszczanie nalezy kontynuowac do osiggnigcia wskaznika zageszczenia mieszanki nie mniejszego od 1,00
wedlug Proctora. Specjalng uwage nalezy poswieci¢ zageszczaniu mieszanki w sasiedztwie spoin roboczych
podtuznych i poprzecznych, oraz wszelkich urzadzen obcych.

Wszelkie miejsca luzne, rozsegregowane, spekane podczas zageszczania lub w inny sposob wadliwe, powinny
by¢ naprawione przez zerwanie warstwy na pelng grubo$¢, wbudowanie nowej mieszanki o odpowiednim
sktadzie i ponowne zaggszczenie. Roboty te zostang wykonane na koszt Wykonawcy.

5.9. Spoiny robocze

W miar¢ mozliwosci nalezy unika¢ podtuznych spoin roboczych, poprzez wykonanie warstwy na catlej
szerokosci. Jesli jest to niemozliwe, przy warstwie wykonywanej w prowadnicach, przed wykonaniem kolejnego
pasa, nalezy pionowg krawedz wykonanego pasa zwilzy¢ woda. Przy warstwie wykonanej bez prowadnic w
utozonej i zaggszczonej mieszance, nalezy niezwlocznie obcia¢ pionowa krawedz. Po zwilzeniu jej woda nalezy
wbudowa¢ kolejny pas. W podobny sposob nalezy wykonaé poprzeczng spoing roboczg na potaczeniu dziatek
roboczych. Od obcigcia pionowej krawegdzi w wykonanej mieszance mozna odstapi¢ wtedy, gdy czas pomigdzy
zakonczeniem zageszczania jednego pasa, a rozpoczgciem wbudowania sagsiedniego pasa, nie przekracza 60
minut.

Jezeli w nizej potozonej warstwie wystepuja spoiny robocze, to spoiny w warstwie lezacej wyzej powinny by¢
wzgledem nich przesuniete, o co najmniej 30 cm dla spoiny podtuznej i 1 m dla spoiny poprzecznej.

5.10. Pielegnacja warstwy z kruszywa stabilizowanego cementem

Warstwa z kruszywa stabilizowanego cementem powinna by¢ poddana pielggnacji polegajacej na zabezpieczeniu
jej powierzchni przed utratg wilgotnosci. Sposdb pielggnacji zaproponowany przez Wykonawce powinien byé
zaakceptowany przez Inzyniera.



Nie nalezy dopuszczaé¢ zadnego ruchu po wykonanej warstwie w okresie 7 dni po jej wykonaniu.

6. Kontrola jakosci robét

6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w STWiORB DM 00.00.00 "Wymagania ogdlne".

6.2. WlasciwoS$ci kruszywa stabilizowanego cementem
Wiasciwosci kruszywa stabilizowanego cementem powinny by¢ zgodne z wymaganiami pkt. 2.

6.3. Czestotliwos¢ i zakres badan kontrolnych
Czgstotliwos$¢ i zakres badan kontrolnych w czasie robot przy wykonywaniu warstw z kruszywa stabilizowanego

cementem podano w tablicy 4.

Tablica 4. Czestotliwos¢ badan przy wykonywaniu warstw z kruszywa stabilizowanego cementem

Czestotliwos¢ badan
Maksymalna
Lp. Wyszczegodlnienie badan Minimalna ilo§¢ badan na| powierzchnia warstwy
dziennej dzialce roboczej | ulepszonego podtoza
przypadajaca na jedno
badanie [m?]
1. | Uziarnienie kruszywa
2. | Wilgotnos¢ mieszanki 1 10 000
kruszywa z cementem
3. | Zageszczenie warstwy 1 10 000
4. | Wytrzymalos¢ 3 2000
5. Mro_z _oodp ormosé  kruszywa Nie mniej niz 1 raz na 50 000m? powierzchni robot
stabilizowanego cementem
6. | Badania cementu Dla kazdej dostawy
7. | Badania wody Dla kazdego watpliwego zrodta
8. | Szczegotowe badania Przy kazdej zmianie zrodta kruszywa
Kruszywa

6.4.Badania i pomiary wykonanej warstwy ulepszonego podloza z kruszywa stabilizowanego cementem
Czgstotliwosc i zakres badan i pomiaréw wykonanej warstwy podano w tablicy 5.

Tablica 5. Czestotliwos¢ i zakres badan i pomiaréw wykonanej warstwy ulepszonego podioza z kruszywa
stabilizowanego cementem

Lp. | Wyszczegodlnienie badan i Minimalna czgstotliwo$¢ badan i pomiaréw
pomiarow

1. | Grubos$¢ warstwy Nie mniej niz 1 raz na 10 000m? powierzchni
robot

2. | Szeroko$¢ warstwy €0 100 m

3. | Réwnosé podiuzna A4 s'pos'c')b cia,gly p?anografe.m lub w §poséb ciagly
z uzyciem faty i klina na kazdym pasie ruchu

4. | Rownos$¢ poprzeczna co5m

5. | Spadki poprzeczneV co 100 m




6. |Rzedne wysokosciowe

krzywoliniowych

co 20 m na prostych i co 10 m na odcinkach

7. | Uksztattowanie osi w planie *

co 100 m

1) Dodatkowe pomiary spadkdéw poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy wykona¢ w punktach
gtéwnych tukéw poziomych: na poczatku, w $rodku i na koncu kazdego tuku poziomego.

6.5. Wymagania dotyczace cech geometrycznych

6.5.1. Rownos¢ warstwy podbudowy

6.5.1.1. Rownos¢ podtuzna
Do oceny rowno$ci podtuznej nalezy stosowa¢ metod¢ pomiaru ciaglego rownowazng uzyciu laty i klina z
wykorzystaniem planografu, umozliwiajacego wyznaczanie odchylen réownosci podiuznej jako najwigkszej
odleglosci (przeswitu) pomiedzy teoretyczna linig taczaca spody kolek jezdnych urzadzenia a mierzong
powierzchnig warstwy [mm]. W miejscach niedostgpnych dla planografu pomiar rownosci podtuznej warstw
nawierzchni nalezy wykona¢ w sposéb ciagly z uzyciem taty i klina.
Wartoséci dopuszczalne odchylen rownosci podtuznej przy odbiorze warstwy planografem (fata i klinem) okresla

tabela 6.

Tabela 6. Wartosci dopuszczalne odchylen rownosci podtuznej przy odbiorze warstwy planografem (tatg i klinem)

Klasa drogi

Element nawierzchni

Dopuszczalne

odbiorcze

warto$ci odchylen rownosci
podtuznej warstwy [mm]

Nawierzchnia jezdni drogi
wewnetrznej, zjazdy, chodnik, zatoka
postojowa

wszystkie  pasy  ruchu i
powierzchnie przeznaczone do
ruchu i postoju

pojazdow

15

6.5.1.2. Rownos¢ poprzeczna
Pomiar rownos$ci poprzecznej nalezy wykonac z uzyciem faty i klina. Dtugos$¢ taty w pomiarze rownos$ci poprzecznej
powinna wynosi¢ 2m. Pomiar powinien by¢ wykonywany nie rzadziej niz co Sm.
Warto$ci dopuszczalne odchylen rownosci poprzecznej przy odbiorze warstwy okresla tabela 7.

Tabela 7. Warto$ci dopuszczalne odchylen rownosci poprzecznej przy odbiorze warstwy

Klasa drogi

Element nawierzchni

Dopuszczalne
wartosci  odi
poprzecznej

odbiorcze
chylen rownosci

warstwy [mm]

Nawierzchnia jezdni drogi
wewnetrznej, zjazdy, chodnik, zatoka
postojowa

wszystkie pasy ruchu i
powierzchnie przeznaczone do
ruchu i postoju

pojazdow

15

6.5.2. Spadki poprzeczne warstwy

Spadki poprzeczne nalezy mierzy¢ za pomocg 4-metrowej faty i poziomicy z czestotliwo$cig podang w tablicy 5.

Spadki poprzeczne warstwy powinny by¢ zgodne z Dokumentacja Projektowa z tolerancja O 0,5%.

6.5.3. Rzedne warstwy

Rzedne nalezy sprawdzaé w osi jezdni i na jej krawedziach z czestotliwoscig podang w tablicy 5.

Roznice pomiedzy rzednymi wykonanej warstwy a rzednymi projektowanymi nie powinny przekraczac¢ +0 cm - 2cm.

6.5.4. Uksztattowanie osi warstwy




Uksztattowanie osi warstwy podloza nalezy sprawdza¢ w punktach gléwnych trasy i w innych punktach z
czestotliwoscig podang w tablicy 5.
Os$ w planie nie moze by¢ przesuni¢ta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz 0 5cm.

6.5.5. Szerokos¢ warstwy
Szeroko$¢ warstwy nalezy sprawdzac z czestotliwos$cia podang w tablicy 5. Szeroko$¢ warstwy nie moze réznic si¢
od szerokosci projektowanej o wigcej niz +10cm 1 -5cm.

6.5.6. Wymagania dotyczace grubosci warstwy
Grubos$¢ warstwy nalezy mierzy¢, przez wykonanie otworéw na cala jej gltgbokos¢, w odleglosci, co najmnie;j
0,5m od krawedzi, natychmiast po zaggszczeniu warstwy, z czestotliwoscig podang w tablicy 5. Dopuszczalne
odchytki od projektowanej grubosci warstwy nie powinny przekracza¢ + 1 cm.

6.6. Roboty nie spelniajace wymagan
Postepowanie z robotami niespelniajagcymi wymagan okreslono w STWiIORB DM.00.00.00.

7. Obmiar robét

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarows jest metr kwadratowy (m?) wykonanej i odebranej oraz podbudowy z kruszywa
stabilizowanego cementem wraz z wszystkimi robotami towarzyszacymi zgodnie z Dokumentacjg Projektowa.
Obmiar nie powinien obejmowa¢ dodatkowych powierzchni niewykazanych w Dokumentacji Projektowej z
wyjatkiem powierzchni zaakceptowanych przez Inzyniera na pismie. Nadmierna grubo$¢ lub nadmierna
powierzchnia warstwy w stosunku do Dokumentacji Projektowej wykonana bez pisemnego upowaznienia
Inzyniera nie moze stanowi¢ podstawy do roszczen o dodatkowa zaplatg.

8. Odbior Robét
8.1. Ogdlne zasady odbioru roboét
Roboty podlegajace odbiorowi wedtug zasad okreslonych w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania Og6lne”.

8.2. Dokumenty do odbioru robét
Do odbioru czesciowego lub koncowego robot nalezy przedlozy¢ odbierajacemu dokumenty zgodne z STWiORB
DM.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

9. Podstawa platnosci

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Placi sie za jeden metr kwadratowy (m?) wykonanej i odebranej warstwy podbudowy z kruszywa
stabilizowanego cementem o odpowiedniej grubosci po dokonaniu odbioru robdt wg punktu 8. Cena
jednostkowa jest ceng usredniong dla podanego sposobu wykonania i obejmuje:

- opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Rob6t oraz Programu Zapewnienia Jakosci,

— prace pomiarowe,

— przeprowadzenie badan laboratoryjnych stosowanych materiatow i opracowanie recepty na mieszanke,

- zastosowanie materialdw pomocniczych koniecznych do prawidtowego wykonania robot lub wynikajacych z
przyjetej technologii robot;

- zakup 1 dostarczenie wszystkich niezb¢dnych materiatow,

- dostarczenie sktadnikoéw i wyprodukowanie mieszanki na podstawie zatwierdzonej recepty, rozltozenie i
wyprofilowanie mieszanki,



- zaggszezenie mieszanki,

- pielegnacja wykonanej warstwy,

- przeprowadzenie pomiardow i badan laboratoryjnych wykonanej warstwy,

- wykonanie wszystkich niezbgdnych pomiarow, badan i sprawdzen,

— uporzadkowanie terenu robot, wywodz odpadéw na wysypisko wraz z kosztami utylizacji lub na miejsce

przystosowane do sktadowania poza terenem budowy,

- oznakowanie robot i jego utrzymanie,

- wykonanie inwentaryzacji warstwy ulepszonego podloza.

10. Przepisy zwiazane

10.1. Normy
PN-EN 933-1

PN-EN 933-3
PN-EN 933-4

PN-EN 933-5

PN-EN 933-6

PN-EN 1097-2
PN-EN 1097-1
PN-EN 1097-6

PN-EN 1744-1
PN-EN 1744-3

PN-EN 1367-3
PN-EN 1367-1
PN-EN 197-1

PN-EN 1008
PN-EN 934-2

PN-EN 14227-1
PN-EN 13286-2

PN-EN 13286-50

PN-EN 13286-41

BN-68/8931-04

Badania geometrycznych wlasciwosci kruszyw. Oznaczenie sktadu ziarnowego. Metoda
przesiewania.

Badania geometrycznych whasciwosci kruszyw. Oznaczanie ksztaltu ziarn za pomoca
wskaznika ptaskosci.

Badania geometrycznych wlasciwosci kruszyw. Oznaczanie ksztattu ziarn — Wskaznik
ksztattu.

Badania geometrycznych wilasciwosci kruszyw. Oznaczanie procentowej zawarto$ci
ziarn o powierzchniach powstalych w wyniku przekruszenia lub tamania kruszyw
grubych.

Badania geometrycznych wlasciwosci kruszyw. Ocena wlasciwosci powierzchni.
Wskaznik przeptywu kruszyw.

Badania mechanicznych i fizycznych wtasciwosci kruszyw. Metody oznaczania
odpornosci na rozdrabnianie.

Badania mechanicznych i fizycznych wlasciwosci kruszyw. Oznaczanie odpornosci na
$cieranie.

Badania mechanicznych i fizycznych wiasciwosci kruszyw. Oznaczanie ggstosci
ziarn i nasigkliwosci.

Badania chemicznych wtasciwosci kruszyw. Analiza chemiczna

Badania chemicznych wtasciwos$ci kruszyw. Przygotowanie wyciggow przez wymywanie
Kruszyw.

Badania wlasciwosci cieplnych 1 odpornosci kruszyw na dziatlanie czynnikow
atmosferycznych. Badanie bazaltowej zgorzeli stonecznej metodg gotowania.

Badania wtasciwo$ci cieplnych i odporno$ci kruszyw na dzialanie czynnikoéw
atmosferycznych. Oznaczenie mrozoodpornosci.

Cement. Sktad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczace cementow powszechnego
uzytku.

Woda zarobowa do betonu.

Domieszki do betonu, zaprawy i zaczynu. Domieszki do betonu. Definicje, wymagania,
zgodnos¢, znakowanie i etykietowanie.

Mieszanki zwigzane spoiwem hydraulicznym. Mieszanki zwigzane cementem.

Mieszanki niezwigzane i zwigzane hydraulicznie. Metody badan laboratoryjnych gestosci
na sucho i zawarto$ci wody — Zaggszczanie metoda Proctora.

Mieszanki niezwigzane i zwigzane spoiwem hydraulicznym. Metoda sporzadzania probek
zwigzanych hydraulicznie za pomocg aparatu Proctora lub zaggszczania na stole
wibracyjnym.

Mieszanki niezwigzane i1 zwigzane spoiwem hydraulicznym. Metoda oznaczania
wytrzymatosci na $ciskanie mieszanek zwigzanych spoiwem hydraulicznym.

Drogi samochodowe. Pomiar rownos$ci nawierzchni planografem i tatg.

10.2. Inne dokumenty



1. WT-5 2010. Wymagania techniczne. Mieszanki zwigzane spoiwem hydraulicznym do drég krajowych.
Zalacznik nr 4 do Zarzadzenia nr 10 Generalnego Dyrektora Drog Krajowych i Autostrad z dnia 19 listopada 2010.
2. Dziennik Ustaw z dnia 29 stycznia 2016 r. poz. 124 Obwieszczenie Ministra Infrastruktury i Budownictwa z
dnia 23 grudnia 2015 r. w sprawie ogloszenia jednolitego tekstu rozporzadzenia Ministra Transportu i Gospodarki
morskiej w sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich usytuowanie.



D.05.03.05. Warstwa wigzaca z betonu asfaltowego
1. Wstep

1.1.Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru Robot budowlanych w ramach realizacji zadania:

,Budowa drogi wewnetrznej w miejscowosci Adelina wraz z budowa zjazdu z drogi wojewodzkiej Nr 850”

1.2.Zakres stosowania STWiORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych stosowana jest jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.Zakres Robét objetych STWiORB
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonywaniem
warstwy wigzacej z betonu asfaltowego. Zakres rzeczowy obejmuje:
- wykonanie warstwy wigzacej z betonu asfaltowego AC 16 W grubosci 5 cm — kategoria ruchu KR 1
1.4.0Kkreslenia podstawowe
1.4.1. Mieszanka mineralna - mieszanka kruszywa i wypehiacza kamiennego o okre$lonym sktadzie i
uziarnieniu.
1.4.2. Mieszanka mineralno-asfaltowa - mieszanka mineralna z odpowiednig iloscig asfaltu,
wytworzona w okreslony sposob, spetniajaca okreslone wymagania.
1.4.3. Beton asfaltowy - mieszanka mineralno-asfaltowa, w ktorej kruszywo o uziarnieniu ciggtym
tworzy struktur¢ wzajemnie klinujaca sig.
1.4.4. Pozostate okreslenia podane w niniejszej STWiORB sa zgodne z zamieszczonymi w STWiORB
DM 00.00.00.
"Wymagania ogdlne".

1.5.0g6lne wymagania dotyczgce robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania Og6lne”.
Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa,
STWIORB i poleceniami Inspektora.
Niezbgdne dane istotne z punktu widzenia:

* organizacji robot budowlanych;

+ zabezpieczenia interesu 0sob trzecich;

* ochrony $rodowiska;

* warunkow bezpieczenstwa pracy;

» zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;

* warunkéw organizacji ruchu;

» zabezpieczenia chodnikow i jezdni,
podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania Og6lne”.

1.6.Wspdlny Stownik Zamoéwien (CPV)
Kody grup, klas i kategorii robot Wspolnego Stownika Zamowien (CPV) dotyczacych przedmiotu zamoéwienia
podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania Og6lne”.

2. Materialy
2.1.0gélne wymagania dotyczace materialow
Ogolne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w STWiORB DM 00.00.00.

"Wymagania ogoélne".

2.2.Kruszywo
Nalezy stosowa¢ kruszywa podane w tablicy 1.



Sktadowanie kruszywa powinno odbywaé si¢ w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem i
zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa lub jego frakcjami.
Tablica 1a. Wymagane wlasciwos$ci kruszywa grubego do warstwy wiazacej z betonu asfaltowego.

Wymagania
Wiasciwosci kruszywa KRL, zjazdy
Uziarnienie wedlug PN-EN 933-1, kategoria nie
nizsza niz: Ge 85/20
Tolerancja uziarnienia; odchylenia nie wigksze niz Gzs/15, G20/15, G20/17,5
wedtug kategorii:
Zawarto$¢ pyhu wedtug PN-EN 933-1, kategoria nie f
wyZsza niz: 2
Ksztalt kruszywa wedlug PN-EN 933-3 lub wedlug Elae lub SI
35 35

PN- EN 933-4, kategoria nie wyzsza niz:

Procentowa zawartos¢ ziaren 0 powierzchni
przekruszonej i tamanej wedlug PN-EN 933-5,
kategoria nie nizsza niz:

CDekIarowana

Odporno$¢ kruszywa na rozdrabnianie wedtug PN-

EN 1097-2, badana na kruszywie o wymiarze 10/14, LA

rozdziat 5, kategoria nie wyzsza niz:

Gestos¢ ziaren wedtug PN-EN 1097-6, rozdz. 7, 8 deklarowana przez producenta
lub 9

Nasigkliwos$¢ wedtug PN-EN 1097-6, rozdz. 7, 8 lub deklarowana przez producenta
9

Mrozoodpornos¢ wedtug PN-EN 1367-1, badana na

kruszywie o wymiarze 8/11, 11/16 lub F,

8/16,kategoria nie wyzsza niz:

»Zgorzel stoneczna” bazaltu wedlug PN-EN 1367-3,

wymagana kategoria: SBia

Sktad chemiczny — uproszczony opis petrograficzny

wedhug PN-EN 932-3 deklarowany przez producenta

Grube zanieczyszczenia lekkie, wedlug PN-EN
1744-1 p. mcho,l
14.2, kategoria nie wyzsza niz:

Tablica 1b. Wymagane wlasciwos$ci kruszywa nietamanego drobnego lub o ciaglym uziarnieniu do D < 8 mm do
warstwy wigzacej z betonu asfaltowego

Wymagania

Wiasciwos$ci kruszywa KR1 zjazdy
Uziarnienie wedtug PN-EN 933-1, wymagana Ge85 lub Ga85
kategoria:
Tolerancja uziarnienia, odchylenie nie wigksze niz GreNR
wedtug kategorii:
Zawarto$¢ pytow wedhug PN-EN 933-1, kategoria 5
nie wyzsza niz:
Jak'oéé py‘k')w wedlug PN-EN 933-9, kategoria nie MB:10
wyZsza niz:
Kanciasto$¢ kruszywa drobnego lub kruszywa 0/2
wydzielonego z kruszywa o cigglym uziarnieniu E csbeklarowana
wedlug PN-EN 933-6, rozdz. 8, kategoria nie




nizsza niz:

Gestos¢ ziaren wedtug PN-EN 1097-6, rozdz. 7, 8 deklarowana przez producenta
lub 9

Nasigkliwos$¢ wedtug PN-EN 1097-6, rozdz. 7, 8 lub deklarowana przez producenta
9

Grube zanieczyszczenia lekkie, wedlug PN-EN

1744-1 p. 14.2, kategoria nie wyzsza niz: Mipc0,1

Dla kategorii ruchu KR1-KR2 dopuszcza si¢ stosowanie kruszywa drobnego nietamanego w proporcji 100/100.

Dla kategorii ruchu KR3-KR6 nalezy stosowa¢ mieszanke kruszywa drobnego nielamanego i tamanego w
proporcji 50/50.

Tablica 1c. Wymagane wlasciwosci kruszywa tamanego drobnego lub o cigglym uziarnieniu do D < 8 mm do
warstwy wiazacej z betonu asfaltowego

Wymagania
Wiasciwosci kruszywa ]
KR1,zjazdy
Uziarnienie wedtug PN-EN 933-1, wymagana Ge85 lub Ga85
kategoria:
Tolerancja uziarnienia, odchylenie nie wieksze
. .. GrecNR
niz wedtug kategorii:
Zawarto$¢ pytow wedlug PN-EN 933-1, kategoria f
nie wyzsza niz: e
Jakos$¢ pytow wedlug PN-EN 933-9, kategoria nie
MBF10

WyZzsza niz:

Kanciasto$¢ kruszywa drobnego lub kruszywa
0/2 wydzielonego z kruszywa o ciagtym uziarnieniu
wedtug PN-EN 933-6, rozdz. 8 kategoria nie nizsza
niz:

ECSDekIarowana

Gestos¢ ziaren wedtug PN-EN 1097-6, rozdz. 7, 8 deklarowana przez producenta
lub 9

Nasigkliwos$¢ wedtug PN-EN 1097-6, rozdz. 7, 8 lub deklarowana przez producenta
9

Grube zanieczyszczenia lekkie, wedtug PN-EN
1744-1p. mMepc0,1
14.2, kategoria nie wyzsza niz:

2.3. Wypelniacz
Do mieszanki mineralno-asfaltowej na warstwe wiazaca nalezy stosowaé wypelniacz spetniajacy wymagania tablicy
2.

Tablica 2. Wymagania wobec wypeliacza do warstwy wigzacej z betonu asfaltowego

Wymagania w zalezno$ci od kategorii ruchu
Wiasciwosci wypelniacza

KR1, zjazdy
Uziarnienie wedhug PN-EN 933-10 zgodne z tablicg nr 1 Zalgcznik A
Jako$¢ pytow wedlug PN-EN 933-9, kategoria nie MBe10
WyZzsza niz:
Zawarto$¢ wody wedtug PN-EN 1097-5, nie wyzsza niz: 1% (m/m)

Gesto$¢ ziaren wedtug EN 1097-7 deklarowana przez producenta




PN-EN 196-2, kategoria nie nizsza niz:

Wolne  przestrzenie w  suchym  zageszczonym
wypetliaczu  wedlug PN-EN  1097-4, wymagana V215
kategoria:
Przyrost temperatury migknienia wedtug PN-EN 13179-

. Ares8/25
1, wymagana kategoria
Rozpuszczalnos¢ w wodzie wedlug PN-EN 1744-1, WSy
kategoria nie nizsza niz:
Zawarto$¢ CaCOs; w wypetniaczu wapiennym wedtug CCro

Zawarto$¢ wodorotlenku  wapnia
mieszanym, wymagana kategoria:

w  wypehiaczu

KaDekIarowana

»Liczba asfaltowa” wedtlug PN-EN 13179-2, wymagana
kategoria:

B N Deklarowana

2.4. Lepiszcza asfaltowe

Nalezy stosowac asfalt 50/70 (KR1) zgodnie z normg PN-EN 12591

Wykonawca jest zobowigzany przedlozy¢ Inspektorowi, Deklaracje zgodnosci (z dokumentem odniesienia) od
producenta lub dystrybutora dla kazdej dostawy (dla kazdej cysterny). Asfalt powinien spetnia¢ wymagania

podane w tabeli 3

Tablica 3. Wymagania wobec asfaltu 50/70 stosowanego do warstwy wiazacej

Wiasciwosé Metodg Jednostk Wymaganie
badania a

Penetracjaw C EN 1426 0,mm | 50-70

25

Temperatura mi¢knienia EN 1427 C 46 - 54

Odporno$¢ na starzenie w

163 C

Pozostata penetracja % >50

Wzrost temperatury EN 12607-1 | C <9

micknienia -

Zmlan?’masy 2 % <05

(wartos¢ bezwzgledna)

Temperatura zaptonu ENI1SO 2592 | C >230

Rozpuszczalno$é EN 12592 % (m/m) | >99,0

a) Zmiana masy moze by¢ wartoscia dodatnig lub ujemnag

2.5. Granulat asfaltowy

Do produkcji mieszanek mineralno-asfaltowych typu AC W dopuszcza si¢ stosowanie granulatu asfaltowego. Do

produkcji MMA z zastosowaniem granulatu nie dopuszcza si¢ stosowania srodkow obnizajacych lepkosc¢ asfaltu.

Stosowanie granulatu nie moze obniza¢ wlasciwosci mieszanek mineralno-asfaltowych.

Wymagania dla granulatu asfaltowego zgodnie z punktem 2.6. STWiORB D.04.07.01.

2.5. Srodek adhezyjny

Nalezy zastosowaé $rodek adhezyjny, ktéry pozwala na uzyskanie parametréw MMA opisanych w pkt. 5
zaakceptowany przez Inspektora na podstawie wynikow badan mieszanki. Pochodzenie, rodzaj i wlasciwosci

powinny by¢ deklarowane.

Srodek adhezyjny i jego ilo$¢ powinny by¢ dostosowane do konkretnego kruszywa i lepiszcza. Ocene
przyczepno$ci mozna okre$li¢ na podstawie badania wedlug PN-EN 12697-11, metoda A po 6h obracania ,
stosujac kruszywo 8/11 jako podstawowe (dopuszcza si¢ inne wymiary w przypadku braku wymiaru
podstawowego do tego badania). Wymagania przyczepno$ci nie mniej niz 80%.




2.6. Materialy do uszczelnienia polgczen i krawedzi
Do uszczelnienia potaczen technologicznych podluznych nalezy stosowaé pasty asfaltowe lub ta§my bitumiczne
(zgodnie z WT-2 czgé¢ 2: 2016.) spelniajace wymagania podane w tablicy 4, 5 i 6, natomiast do uszczelniania
polaczen poprzecznych na kategoric ruchu KR 1 mozna stosowaé pasty asfaltowe lub elastyczne tasmy
bitumiczne, natomiast do uszczelniania polaczen poprzecznych na kategori¢ ruchu KR 4 nalezy stosowaé
elastyczne tasmy bitumiczne. Material powinien by¢ zaakceptowany przez Inspektora.

Tabela 4. Wymagania wobec tasm bitumicznych

e Metoda Dodatkowy opis Warunkéw :

Wiasciwos¢ badawcza badania yop Wymaganie

T : - knieni
emperatura micknienia | o\ o\ 0o > 90 °C
PiK
P j 7ki PN EN 20 do 50 1/10
enetracja stozkiem 13880-2 0 mm
Odprezenie sprezyste PN EN
10 do 30 %
(0dbojnosc) 13880-3 0
test odcinka tasmy o dtugosci 20 cm
Zginanie na zimno DIN 52123 | w temperaturze 0 °C badanie po Bez pekniecia
24 godzinnym
kondycjonowaniu
e . w temperaturze -10 °C >10 %

Mozliwosci wyd%u.zen’la SNV 671 920
oraz przyczepnosci tasmy <1 N/mm?2
Mozliwosci  wydtuzenia nalezy poda¢ wynik
oraz przyczepnosci tasmy| SNV 671 920 w temperaturze -10 °C
po postarzeniu
termicznym

Tabela 5. Wymagania wobec past asfaltowych na zimno na bazie emulsji

Wrhasciwosé Metoda badawcza Wymaganie
Ocena organoleptyczna PN EN 1425 pasta
Odporno$¢ na sptywanie PN EN 13880-5 Nie sptywa
Zawarto$¢ wody PN EN 1428 <50 % m/m

Wiasciwosci odzyskanego i ustabilizowanego lepiszcza: PN EN 13074-1 lub PN EN 13074-2

Temperatura migknienia PiK

PN EN 1427

>70°C

Tabela 6. Wymagania wobec past asfaltowych na gorgco na bazie asfaltu modyfikowanego polimerami

Wilasciwosé

Metoda badawcza

Wymaganie

Zachowanie przy temperaturze lejnosci

PN EN 13880-6

homogeniczny

Temperatura migknienia PiK

PN EN 1427

>80 °C




Penetracja stozkiem w 25 °C, 55, 150 g PN EN 13880-2 30 do 60 0,1 mm

Odporno$¢ na sptywanie PN EN 13880-5 <5,0mm
Odprezenie sprezyste (odbojnosé) PN EN 13880-3 10-50 %
>S5 mm

Wydtuzenie nieciaglte (proba przyczepnosci) po 5

2 10 °C PN EN 13880-13

<0,75 N/mm?

2.7. Dostawy materialow

Za dostawy materiatow odpowiedzialny jest Wykonawca robot zgodnie z ustaleniami okreslonymi w STWiORB

DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

Do obowiazku Wykonawcy nalezy takie zorganizowanie dostaw materialow do wytwarzania mieszanki, aby
zapewnic¢ nieprzerwang prace otaczarki w trakcie wykonywania dziennej dziatki roboczej.

Kazda dostawa asfaltu, kruszywa i wypelniacza musi by¢ zaopatrzona w deklaracj¢ zgodnos$ci o tresci wedtug
PNEN-45014, wydang przez dostawce.

2.8. Skladowanie materialow

2.8.1. Skladowanie kruszywa
Sktadowanie kruszywa powinno odbywaé si¢ w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem i
zmieszaniem z innymi rodzajami lub frakcjami kruszywa.

2.8.2. Skladowanie wypelniacza
Wypehiacz nalezy sktadowac¢ w suchych warunkach w silosach wyposazonych w urzadzenia do aeracji.

2.8.3. Skladowanie asfaltu
Lepiszcze asfaltowe nalezy przechowywa¢ w zbiorniku z posrednim systemem ogrzewania, z ukladem
termostatowania zapewniajgcym utrzymanie zgdanej temperatury z doktadnoscia + 5°C.

3. Sprzet

3.1.Wymagania ogolne dotyczgce sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogblne".

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania tylko takiego rodzaju sprzetu, ktory gwarantuje uzyskanie parametréw
wykonania robo6t zgodnych ze STWiORB.

Sprzet stosowany do wykonania robdt podlega zatwierdzeniu przez Inspektora.

3.2.Sprzet do wyprodukowania mieszanki mineralno-asfaltowej

Mieszanke mineralno-asfaltowa nalezy wytwarza¢ na goraco w otaczarce (zespole maszyn i urzadzen dozowania,
podgrzewania i mieszania sktadnikow oraz przechowywania gotowej mieszanki).

Dozowanie sktadnikoéw mieszanki mineralno-asfaltowej w otaczarkach, w tym takze wstegpne, powinno by¢
zautomatyzowane i zgodne z receptg robocza, a urzadzenia do dozowania sktadnikow oraz pomiaru temperatury
powinny by¢ okresowo sprawdzane. Kruszywo o réznym uziarnieniu lub pochodzeniu nalezy dodawaé
odmierzone oddzielnie. Sposdb i czas mieszania sktadnikow mieszanki mineralno-asfaltowej powinny zapewnic
réwnomierne otoczenie kruszywa lepiszczem asfaltowym.

Odchytki masy dozowanych sktadnikow (w stosunku do masy poszczegodlnych sktadnikéw zarobu) nie powinny by¢
wigksze od + 2%.

Mieszanke mineralno asfaltowa mozna dostarcza¢ z kilku wytworni lub od kilku producentéw pod warunkiem
produkowania mieszanki wedlug tej samej recepty. Nie dopuszcza si¢ jednoczes$nie réznych recept.

3.3. Sprzet do wbudowania i zageszczenia mieszanki mineralno- asfaltowej



Nalezy stosowaé rozktadarki, przeznaczone do uktadania mieszanki mineralno-asfaltowej typu zageszczanego,
wyposazone w elektroniczny uktad sterowania gruboscia wbudowywanej warstwy oraz z mozliwoscig
podgrzewania spoiny podtuzne;.
Do zageszczenia mieszanki mineralno-asfaltowej nalezy stosowac:
»  stalowe walce wibracyjne - $rednie i cigzkie, wyposazone w urzadzenia do zraszania walow woda,
walce ogumione o regulowanym cisnieniu w oponach,
*  inny sprzet zaakceptowany przez Inspektora.

4, Transport

4.1 Wymagania ogélne dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne".

4.2.Transport kruszywa

Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi s$rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi rodzajami lub frakcjami kruszywa.

4.3.Transport wypelniacza

Wypehiacz nalezy przewozi¢ luzem w odpowiednich cysternach przystosowanych do transportu materiatoéw
sypkich, umozliwiajacych roztadunek pneumatyczny. W czasie przetadunku oraz transportu wypetniacz nalezy
chroni¢ przed zawilgoceniem, zbryleniem i zanieczyszczeniem.

4.4. Transport asfaltu
Asfalt nalezy przewozi¢ izolowanymi termicznie cysternami wyposazonymi w instalacje umozliwiajace podtaczenie
cystern do urzadzen grzewczych lub wyposazonymi we wlasne urzadzenia grzewcze.

4.5. Transport mieszanki mineralno-asfaltowej

Mieszanki mineralno-asfaltowe powinny by¢ dowozone na budowe w zaleznosci od postepu robot. Mieszanki
podczas transportu i postoju przed wbudowaniem powinny by¢ zabezpieczone przed ostygnieciem i doptywem
powietrza (przykrycie, pojemniki termoizolacyjne lub ogrzewane itp.) . Mieszanki mineralno-asfaltowe, powinny
by¢ przewozone pojazdami samowytadowczymi. Warunki i czas transportu mieszanek mineralno-asfaltowych, od
produkcji do wbudowania, powinny zapewnia¢ utrzymanie temperatury w wymaganym przedziale.

Podczas transportu mieszanki mineralno-asfaltowej muszg by¢ zachowane dopuszczalne warto$ci temperatury.
Nalezy rowniez kierowa¢ si¢ informacjami podanymi przez Producenta mieszanek.

Czas transportu mieszanki, liczony od zatadunku do roztadunku, nie powinien przekracza¢ 2 godzin z
zachowaniem min. temperatury wbudowania i zageszczenia. W wytadowywanej do kosza uktadarki mieszance
nie powinny znajdowac si¢ grubsze bryty skawalonej (nadmiernie wystudzonej) mieszanki.

Powierzchnie pojemnikow uzywanych do transportu mieszanki powinny by¢ czyste, a do zwilzania tych powierzchni
mozna uzywac tylko $rodki antyadhezyjne niewpltywajace szkodliwie na mieszanki mineralno-asfaltowe.

5. Wykonanie robét

5.1.0gélne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w STWiORB DM 00.00.00 "Wymagania ogo6lne”.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi do akceptacji Projekt Technologii i Organizacji Robét oraz Program
Zapewnienia Jakosci uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane roboty.

5.2.Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej i opracowanie recept
Zgodnie z STWiORB DM 00.00.00 Wymagania ogoélne p. 5.1, Wykonawca zobowigzany jest na 40 dni przed
whbudowaniem mieszanki mineralno-asfaltowej przedstawi¢ Inspektorowi do zatwierdzenia recepte laboratoryjna
na mieszanke mineralno-asfaltowg. Recepta powinna by¢ opracowana z materiatdw o cechach i wymaganiach
okreslonych w STWiORB.
Do projektowania betonu asfaltowego przyjeto wymagania empiryczne.
Projektowanie sktadu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na:

¢ doborze sktadnikéw mieszanki,

» doborze optymalnej ilosci asfaltu,



»  okresleniu wilasciwosci mieszanki i poréwnaniu uzyskanych wynikéw z wymaganiami podanymi w
niniejszej STWIORB.
Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinna miesci¢ si¢ w obszarze wyznaczonym przez krzywe graniczne.
Rzedne krzywych granicznych mieszanki mineralnej do wykonania warstwy wiazacej podano w tablicy 7.

Tablica 7. Uziarnienie mieszanki mineralnej i zawarto$¢ lepiszcza do betonu asfaltowego do warstwy wigzacej.

Rzedne krzywych granicznych
Wymiar oczek sif] uziarnienia mieszanki
#w mm, mineralnej
zawarto$¢ asfaltu KR1
AC 16 W
Wymiar sita #, od do
[mm]
31,5 - -
22,4 100 -
16 90 100
11,2 65 80
8 - -
2 25 55
0,125 5 15
0,063 3,0 8,0
Zawarto$¢ Bmin 46
lepiszcza

* minimalna zawarto$¢ lepiszcza (kategoria Bmin) W mieszankach mineralno-asfaltowych zostata podana dla zatozonej gestosci mieszanki
mineralnej 2,650 Mg/m?. Jesli stosowana mieszanka mineralna ma inng gesto$é (pa), to do wyznaczenia minimalnej zawartosci lepiszcza
podang warto$¢ Binnalezy pomnozy¢ przez wspotczynnik o wg rownania: 0=2,65/pa

Bmin jest to taka ilo$¢ asfaltu, ktéra dodana do danej optymalnej mieszanki kruszywa pozwala na osiagnigcie projektowanych wilasciwosci

mieszanki mineralno-asfaltowej.

Wiasciwosci betonu asfaltowego do warstwy wiazacej powinny spetnia¢ wymagania podane w tablicy 8.

Tablica 8. Wymagane wlasciwos$ci betonu asfaltowego do warstwy wiazacej KR1

Warunki  zaggszczania | Metoda i warunki Wymiar mieszanki
Wiasciwose wg PN-EN 13108- badania AC 16 W
20

Zawarto$¢ wolnych C.1.2, ubijanie, Vmin3,0
przestrzeni 2 x 50 uderzen PN-EN 12697-8, p.4 Vmax 6,0
Wolne przestrzenie C.1.2, ubijanie, VFBmin 60
wypetnione lepiszczem 2x50 uderzen PN-EN 126978, p. 5, VFBmax go
Zawarto$¢  wolnych .
przestrzeni w C.1.2, ubijanie, PN-EN 12697-8, p. 5, VMAMIN 14

. . . 2x50 uderzen
mieszance mlneralnej




Pn-EN 12697-12,
Odporno$¢ na dziatanie C.1.1, ubijanie, przechowywanie w
wody™* 2 x 35 uderzen 40°C z jednym

cyklem zamrazania,
badanie w 25°C

ITSR &

*) procedura badania zgodnie z zatagcznikiem nr 1 WT-2; 2014 r.

W zaggszczeniu probek laboratoryjnych mieszanek mineralno-asfaltowych nalezy stosowac nastgpujace temperatury
mieszanki w zaleznosci od stosowanego asfaltu:

« 50/70 135°C+5°C

5.3. Wytwarzanie mieszanki betonu asfaltowego

Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej powinno odbywaé si¢ w oparciu o recepte laboratoryjna,
zatwierdzong przez Inspektora. Mieszank¢ mineralno-asfaltowa nalezy produkowac¢ w otaczarce, zapewniajacej
prawidlowe dozowanie sktadnikow, ich wysuszenie i wymieszanie oraz zachowanie temperatury skltadnikéw i
gotowej mieszanki mineralnoasfaltowej.

Temperatura lepiszcza asfaltowego w zbiorniku magazynowym (roboczym) nie powinna przekracza¢ wartosci:

- dla asfaltu 50/70 180°C
Kruszywo powinno by¢ wysuszone i podgrzane tak, aby mieszanka mineralna uzyskata temperature wtasciwag do
otoczenia lepiszczem asfaltowym. Temperatura mieszanki mineralnej nie powinna by¢é wyzsza o wigcej niz 30°C
od najwyzszej temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej podanej w tablicy nr 9.

Tablica 9. Najnizsza i najwyzsza temperatura mieszanki mineralno-bitumicznej

Temperatura mieszanki
[°C]
50/70 od 140 do 180

Lepiszcze asfaltowe

5.4. Przygotowanie podloza

Podloze pod warstwe wigzgcg powinno by¢ oczyszczone i skropione zgodnie z zasadami podanymi w STWiORB
D.04.03.01; powierzchnia powinna by¢ skropiona emulsja asfaltowa z odpowiednim wyprzedzeniem czasowym,
niezb¢dnym na odparowanie wody.

W przypadku stosowania rozktadarki, wyposazonej w rampe skrapiajaca, dopuszcza si¢ wykonanie skropienia
emulsjg asfaltowg bezposrednio przed wbudowaniem mieszanki betonu asfaltowego.

Powierzchnie krawgznikow, wlazow, wpustow i tym podobnych urzadzen, przylegajace do uktadanej mieszanki
mineralno-asfaltowej powinny by¢ zabezpieczone materiatami termoplastycznymi (tasmy, pasty itp.)
uzgodnionymi z Inspektorem.

5.5. Warunki atmosferyczne

Mieszanke mineralno-asfaltowg nalezy wbudowywac w sprzyjajacych warunkach atmosferycznych.

Warstwa wigzaca z betonu asfaltowego moze by¢ whudowywana, gdy temperatura otoczenia jest minimum +.0

C Temperatura powietrza powinna by¢ mierzona, co najmniej 3 razy dziennie: przed przystapieniem do robodt
oraz podczas ich wykonywania w okresach rownomiernie roztozonych w planowanym czasie realizacji dziennej
dziatki roboczej. Temperatura otoczenia moze by¢ nizsza w wypadku stosowania ogrzewania podloza i
obramowania (np. promienniki podczerwieni, urzadzenia mikrofalowe).

Nie dopuszcza si¢ uktadania mieszanki warstwy wiazacej na wilgotnym lub oblodzonym podtozu, podczas opadow
atmosferycznych oraz silnego wiatru (v > 16 m/s).

5.6. Proba technologiczna i odcinek probny

Ustalony sktad wej$ciowy mieszanki mineralno asfaltowej powinien przed ostatecznym zastosowaniem zostaé
sprawdzony w warunkach budowy, poprzez wykonanie proby technologicznej i odcinka probnego.

Proba technologiczna ma na celu sprawdzenie zgodnosci wilasciwosci wyprodukowanej mieszanki mineralno-
asfaltowej z recepta.



W tym celu nalezy zaprogramowaé otaczarke¢ zgodnie z recepta robocza i w cyklu automatycznym produkowaé
mieszanke. Do badan nalezy pobra¢ mieszanke wyprodukowang po ustabilizowaniu si¢ pracy otaczarki.
Nie dopuszcza si¢ oceniania dokladnosci pracy otaczarki oraz prawidlowosci sktadu mieszanki mineralnej na
podstawie tzw. suchego zarobu, z uwagi na mozliwa segregacje kruszywa.
Mieszanke wyprodukowang po ustabilizowaniu si¢ pracy otaczarki nalezy gromadzi¢ w silosie lub zatadowa¢ na
samochod. Probki do badan nalezy pobiera¢ ze skrzyni samochodu zgodnie z metoda okreslong w PN-EN 12697-
27. Na podstawie uzyskanych wynikéw Inspektor podejmuje decyzje o wykonaniu odcinka prébnego.
Odcinek probny o dtugosci 50 m powinien by¢ wykonany przez wykonawce w warunkach zblizonych do warunkow
budowy w celu sprawdzenia sprzgtu i uzyskiwanych parametrow technicznych robot.
Wykonawca moze przystapi¢ do realizacji robot po zaakceptowaniu przez Inspektora wynikéw z odcinka probnego i
ustalonej technologii zagegszczania.
Odchylki zawartosci sktadnikow mieszanki mineralno-asfaltowej wzgledem zaprojektowanego sktadu musza
spetnia¢ wymagania pkt. 6 niniejszej STWiIORB.
Konieczne jest wykonanie odcinka prébnego, co najmniej na 3 dni przed rozpoczeciem robot, Wykonawca wykona
odcinek probny w celu:

+ stwierdzenia czy uzyty sprzgt jest wlasciwy,

» okreslenia grubosci warstwy mieszanki mineralno-asfaltowej przed zageszczeniem, koniecznej do

uzyskania wymaganej w dokumentacji projektowej grubosci warstwy,

» okres$lenia potrzebnej ilosci przejs¢ walcow dla uzyskania prawidlowego zageszczenia warstwy.
Do takiej proby Wykonawca uzyje takich materialow oraz sprzetu, jakie beda stosowane do wykonania warstwy
nawierzchni.
Odcinek probny powinien by¢ zlokalizowany w miejscu wskazanym przez Inspektora.
Wykonawca moze przystapi¢ do wykonywania warstwy nawierzchni po zaakceptowaniu odcinka probnego przez
Inspektora.

5.7. Wbudowanie i zageszczanie warstw z betonu asfaltowego
Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna by¢ wbudowywana rozktadarka wyposazong w uktad automatycznego
sterowania grubo$cig warstwy i utrzymywania niwelety zgodnie z Dokumentacja Projektowa, elementy wibrujace
do wstepnego zaggszczenia, urzadzenia do podgrzewania elementow roboczych rozktadarki. W miejscach
niedostepnych dla sprzgtu dopuszeza si¢ wbudowywanie rgczne.
Rozktadarka powinna poruszaé si¢ ze stalg predkoscia i bez zbgdnych zatrzymywan (np. w oczekiwaniu na kolejny
samochod z gorgcg mieszankg).
Grubo$¢ wykonywanej warstwy powinna by¢ sprawdzana, co 25 m, w co najmniej trzech miejscach (w osi i przy
brzegach warstwy).
Warstwy walowane powinny by¢ rownomiernie zageszczone walcami drogowymi. Nalezy stosowaé walce drogowe
stalowe gladkie z mozliwoscia wibracji, oscylacji lub walce ogumione.
Temperatura wbudowywanej mieszanki nie powinna by¢ nizsza od temperatury minimalnej podanej w pkt. 5.3.
W przypadku warstw nawierzchni z mieszanki walowanej bez urzadzen ograniczajacych (np. kraweznikow,
sciekow, itp), krawedziom nalezy nada¢ spadki o nachyleniu nie wickszym niz 2:1, przy pomocy rolKi
dociskowej mocowanej do walca lub elementu mocowanego do rozktadarki tzw. ,,.buta” (,,na goraco™).
Jezeli krawedzie nie zostaty uformowane na goraco krawedz nalezy wyfrezowa¢ na zimno.
Po wykonaniu nawierzchni asfaltowej o jednostronnym nachyleniu jezdni nalezy uszczelni¢ wyzej potozong krawedz
boczng. Nizej potozona krawedz boczna powinna pozostaé nieuszczelniona.
Krawedzie zewngtrzne oraz powierzchnie odsadzek poziomych nalezy uszczelni¢ przez pokrycie goragcym asfaltem w
ilo$ci:

— powierzchnie odsadzek - 1,5 kg/m2,

— krawedzie zewnetrzne - 4 kg/m2.

Goracy asfalt moze by¢ nanoszony w kilku przejsciach roboczych.
Wiasciwosci warstwy z mieszanki mineralno-asfaltowej powinny spetnia¢ wymagania tabeli 10.

Tabela 10. Wiasciwosci warstwy z mieszanki mineralno-bitumicznej

Zawartos¢
wolnych przestrzeni
w  warstwie [%

Typ i wymiar mieszanki, Wskaznik
przeznaczenie zageszezenia [%]




(ViV)]

AC 16 W KR1 >98 20-70

5.8. Polgczenia technologiczne
Wymagania ogoélne
— zlacza w warstwach nawierzchni powinny by¢ wykonane w linii prostej,
— zlacza podtuznego nie mozna lokalizowaé w §ladach kot, a takze w obszarze poziomego oznakowania jezdni,
— zlacza podhuzne w konstrukcji wielowarstwowe] nalezy przesuna¢ wzglgdem siebie w kolejnych warstwach
technologicznych o co najmniej 30 cm w kierunku poprzecznym do osi jezdni,
— zlacza musza by¢ catkowicie zwigzane a powierzchnie przylegajacych warstw powinny by¢ w jednym poziomie.
— zlacza poprzeczne migdzy dzialkami roboczymi uktadanych pasow kolejnych warstw technologicznych nalezy
przesunaé¢ wzgledem siebie, o co najmniej 3 m w kierunku podtuznym do osi jezdni.

5.8.1. Sposob i warunki aplikacji materialéw

Krawedz boczna ztacza podluznego winna by¢ uformowana za pomoca rolki dociskowej lub poprzez obcigcie nozem
talerzowym .

Krawedz boczna zlacza poprzecznego powinna by¢ uformowana w taki sposdb i1 za pomocg urzadzen
umozliwiajacych uzyskanie nieregularnej powierzchni.

Powierzchnie krawedzi powinny by¢ czyste i suche.

Wymagania wobec wbudowania taSmy bitumicznej

Przed przyklejeniem tasmy w metodzie ,,gorace przy zimnym”, krawedzie ,,zimnej” warstwy na catkowitej grubosci,
nalezy zagruntowa¢ zgodnie z zaleceniami producenta tasmy.

Tasdma bitumiczna o grubosci 10 mm powinna by¢ wstgpnie przyklejona do zimnej krawedzi ztacza pokrywajac 2/3
wysoko$ci warstwy liczac od gornej powierzchni. Minimalna wysoko$¢ tasmy 4 cm.

Wymagania wobec wbudowania past bitumicznych
Pasta powinna by¢ nanoszona mechanicznie z zapewnieniem réwnomiernego jej rozprowadzenia na bocznej
krawedzi w ilo$ci 3 - 4 kg/m2 (warstwa o grubo$ci 3 - 4 mm przy gestosci okoto 1,0 g/cm3). Dopuszcza si¢
rgczne nanoszenie past w miejscach niedostepnych.

5.8.2. Sposob wykonania zlaczy
Dobér metody rozktadania materiatdw do wykonania zlaczy oraz sposéb wykonania zlaczy powinien by¢ zgodny z
wymaganiami podanymi w WT-2 cze$¢ 2: Wykonanie warstw nawierzchni asfaltowych, 2016.

5.8.3. Sposob wykonania spoin
Grubos¢ elastycznej tasmy bitumicznej do spoin powinna wynosié:
— nie mniej niz 15 mm w warstwie wigzacej.
Pasta powinna by¢ nanoszona mechanicznie z zapewnieniem réwnomiernego jej rozprowadzenia na bocznej
krawedzi w ilo$ci 3 - 4 kg/m? (warstwa o grubosci 3 - 4 mm przy gestosci okoto 1,0 g/cm?).

6. Kontrola jakoSci robét

6.1.0gélne zasady kontroli jako$ci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.
Badania nalezy wykonywaé zgodnie z przywotanymi normami.
Badania dzielg si¢ na:
* badania wykonawcy (w ramach wtasnego nadzoru)
» badania kontrolne (w ramach nadzoru zleceniodawcy) Badania kontrolne dzielg sie na:
« kontrolne dodatkowe,
* Dbadania arbitrazowe.

6.2.Badania przed przystapieniem do robét Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien:



* przedlozy¢ wymagane dokumenty (deklaracje zgodnosSci, certyfikaty zgodnosSci, o$wiadczenia
zgodnosci, badania wykonane przez dostawcoéw ) na materialy i wyroby budowlane zgodnie z DM

00.00.00

Wymagania ogolne p.6.7.

* wykona¢ wilasne badania wiasciwosci materiatdw przeznaczonych do wykonania warstwy wigzacej,
okreslone przez Inspektora,

*  wykona¢ projekt recepty oraz przedstawi¢ wyniki badan z zarobow probnych wykonanych na podstawie
opracowanej recepty.

Wszystkie dokum

Badania Wykona

enty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inspektorowi do akceptacji.

6.2.1. Badania w czasie robot
wcy (nizej wymienione) sg wykonywane w celu sprawdzenia czy jako$¢ wykonanej warstwy

spelnia wymagania STWiORB.
Wykonawca powinien wykona¢ te badania w czasie realizacji robot z niezbedna staranno$cig 1 w wymaganym

zakresie. Wyniki
przyczyny nalezy

nalezy zapisywa¢ w protokotach. W razie stwierdzenia uchybien w stosunku do wymagan, ich
niezwlocznie usungé. Wyniki badan nalezy przekazywac Inspektorowi.

Zakres badan Wykonawcy zwigzany z wykonaniem mieszanki mineralno-bitumicznej:

¢ badanie zawartoS$ci asfaltu,
* badanie uziarnienia mieszanki,
* badanie zawartosci wolnych przestrzeni.

6.2.2. Zakres badan Wykonawcy zwigzany z wykonywaniem warstwy:
pomiar temperatury powietrza,

pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej podczas wykonywania warstwy,
ocena wizualna mieszanki mineralno-asfaltowej,

wykaz ilosci materiatow,

pomiar grubo$ci wykonanej warstwy,

pomiar spadku poprzecznego warstwy asfaltowej,

pomiar zageszczenia warstwy i zawarto$¢ wolnych przestrzeni,

pomiar rdwnosci warstwy asfaltowe;j,

ocena wizualna jednorodnos$ci powierzchni warstwy,

ocena wizualna jakosci wykonania potaczen technologicznych,
badanie potaczenia migdzywarstwowego.

6.2.3. Rodzaj i zakres badan kontrolnych wykonywanych przez Inspektora przedstawia tabela 11.

Tabela 11 Rodzaj i zakres badan kontrolnych

. , Warstwa|  Typ mieszanki

l.p Rodzaj badan PTW | AC | MA | PA
1. Mieszanka mineralno-asfaltowa
1.1 | Uziarnienie + +
1.2 | Zawarto$¢ lepiszcza + +
1.3 | Temperatura migknienia lepiszcza + +

odzyskanego
1.4 | Ggstos¢ i zawartosci wolnych przestrzeni + +
1.5 | Zaglebienie trzpienia (wlgcznie z przyrostem - -

po kolejnych minutach badania)
2. | Warstwa asfaltowa + +
2.1 | Wskaznik zaggszczenia + +
2.2 | Spadki poprzeczne + +
2.3 | Rownos¢ + +
2.4 | Grubos¢ lub ilo§¢ materiatu + +
2.5 | Zawarto$¢ wolnych przestrzeni + +
2.6. | Potaczenie migdzywarstwowe + +




Inspektor moze rowniez zleci¢ wykonanie badan kontrolnych dodatkowych i arbitrazowych (w porozumieniu z
Wykonawca) do niezaleznego laboratorium.
Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow

Tablica 12 Zakres oraz czgstotliwo$¢ badan i pomiaréw w czasie wytwarzania i wbudowywania mieszanki AC

Lp. Wyszczegodlnienie badan Czestotliwos¢ badan
BADANIA MATERIALOW

1. | Uziarnienie kruszywa Jedno badanie na 1000 ton dostarczonej frakcji.

2. | Wilasciwosci wypetniacza Jedno badanie na 100 ton dostarczonego wypelniacza

3 Wlas_c1wosc1 a_s_faltu (badanie w zakresie Jedno badanie dla kazdej cysterny

PiK i penetracji)

4. | Wlasciwosci kruszywa Przy kazdej zmianie
BADANIA MIESZANKI MINERALNO-ASFALTOWEJ

5. | Temperatura sktadnikow Dozér ciagly

6. | Temperatura mieszanki Kazdy samocl_lod przy zatadunku i w czasie

whudowywania
7 Zawarto$¢ lepiszcza i uziarnienie 1 probka przy produkcji do 500 Mg
" | mieszanki 2 probki przy produkcji ponad 500 Mg
8. | Zawarto$¢ wolnych przestrzeni jw.

BADANIA PO ZAGESZCZENIU WARSTWY

Z BETONU ASFALTOWEGO

9 Grubos¢ 1 wskaznik  zageszczenia | 2 probki z kazdego pasa ruchu o powierzchni do 3000
" | warstwy, wolna przestrzeh W warstwie m?
10. | Potgczenie miedzywarstwowe 1 badanie na 15 000 m?

6.2.4. Badanie wtasciwos$ci kruszywa

Z czgstotliwoscig podanag w tablicy 12 nalezy kontrolowa¢ kazdy rodzaj i frakcje dostarczanego kruszywa. Wyniki
powinny by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w punkcie 2.2.

6.3.2. Badanie wlasciwo$ci wypelniacza Z czestotliwoscig podang w tablicy 12 nalezy kontrolowa¢ dostarczany
wypetniacz. Wyniki powinny by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w punkcie 2.3.

6.3.3. Badanie wlasciwosci asfaltu
Z czgstotliwoscia podang w tablicy 12 nalezy kontrolowaé dostarczany asfalt. Wyniki powinny by¢ zgodne z
wymaganiami podanymi w punkcie 2.4.

6.3.4. Pomiar temperatury sktadnikoéw mieszanki
Z czestotliwoscig podang w tablicy 12 nalezy kontrolowa¢ temperature sktadnikow mieszanki. Pomiar polega na
odczytaniu wskazan odpowiednich termometrow zamontowanych w otaczarce. Wyniki powinny by¢ zgodne z
wymaganiami podanymi w punkcie 5.3.

6.3.5. Pomiar temperatury mieszanki
Temperatur¢ mieszanki betonu asfaltowego nalezy mierzy¢ i rejestrowac¢ przy zaladunku i w czasie
wbudowywania w nawierzchni¢. Zaleca si¢ stosowanie termometrow cyfrowych z sonda wglebna. Wyniki
powinny by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w punkcie 5.3.

6.3.6. Zawarto$¢ asfaltu
Odchylka w zakresie zawartosci lepiszcza jest to wielkos¢ bezwzgledna rdéznicy pomigdzy procentowa
zawartoscig lepiszcza rozpuszczalnego uzyskang z badan laboratoryjnych a procentowa zawarto$cia lepiszcza
rozpuszczalnego podang w badaniu typu.




Jako$¢ wbudowanej mieszanki mineralno-asfaltowej nalezy oceni¢ na podstawie:
» wielko$ci odchylki obliczonej dla warto$ci $redniej (Srednia arytmetyczna wszystkich wynikdéw z catej
drogi dla danego badania typu i danej warstwy asfaltowej) z doktadnoscia do 0,01%,
» wielkosci odchylki obliczonej dla pojedynczego wyniku (probki) z doktadnoscia do 0,1%

Dopuszczalna odchylka zawarto$ci rozpuszczalnego lepiszcza dla pojedynczego wyniku (probki) pobranej z
mieszanki mineralno-asfaltowej wynosi £0,3% od warto$ci projektowane;j.

Dopuszczalna odchytka zawartosci rozpuszczalnego lepiszcza dla wartosci Sredniej policzonej z doktadnoscia do
0,01% wynosi:
a)dlaACKR 1
*  zawarto$¢ lepiszcza rozpuszczalnego niedomiar 0,20%,
»  zawarto$¢ lepiszcza rozpuszczalnego nadmiar 0,20%

6.3.7. Uziarnienie mieszanki mineralnej

Odchytka w zakresie uziarnienia jest to wielko$¢ bezwzgledna roéznicy pomiedzy procentowa zawartoscia ziaren
w wyekstrahowanej mieszance mineralnej uzyskana z badan laboratoryjnych a procentowg zawarto$cig ziaren w
mieszance mineralnej podang w badaniu typu.

Jako$¢ wbudowanej mieszanki mineralno-asfaltowej nalezy oceni¢ na podstawie:

- wielkosci odchyltki obliczonej dla wartosci $redniej ($rednia arytmetyczna wszystkich wynikow z calej

drogi dla danego badania typu i danej warstwy asfaltowej) z doktadnoscia do 0,1%. 4 wielkosci odchytki
obliczonej dla pojedynczego wyniku (probki) z doktadnoscia do 0,1% dla sita 0,063 mm i z dokladnos$cia do
1% dla pozostatych sit.

Dopuszczalne odchylki dotyczace zawarto$ci ziaren kruszywa dla pojedynczego
wyniku: a) dla ACKR 1
Przechodzi przez sito: # 0,063 mm
- 3,0% # 0,125

mm -5%

#2mm - 6%

D/2 lub sito charakterystyczne — 7%
D - 8%

Dopuszczalne odchytki dotyczace zawartosci ziaren kruszywa dla wartosci sredniej:
Przechodzi przez sito: # 0,063 mm
- 1,5% # 0,125

mm - 2%

#2 mm -3%

D/2 lub sito charakterystyczne — < 4%
D - 5%

6.3.8. Zawarto$¢ wolnych przestrzeni
Zawarto$¢ wolnej przestrzeni w probkach Marshalla pobranej z mieszanki mineralno-bitumicznej, nie moze
przekracza¢ wartos$ci dopuszczalnych podanych w tabeli 8a,8b.

6.3.9. Pomiar grubosci warstwy

Grubosci wykonanej warstwy nalezy okresla¢ z czestotliwoscia podang w tablicy 12.

Wymagana $rednia grubo$¢ dla poszczegdlnych warstw asfaltowych oraz wymagana srednig grubos$¢ dla catego
pakietu tych warstw powinna by¢ zgodna z gruboscia przyjeta w projekcie konstrukeji nawierzchni.

Jedynie w przypadku pojedynczych wynikow pomiaréw grubosci wbudowanej warstwy, dopuszcza si¢ rdéznice w
stosunku do grubosci przyjetej w projekcie konstrukceji nawierzchni nie wigeej niz o 1 0 % w przypadku warstwy
wiazace;j.

Maksymalne warto$ci roznicy grubosci Sredniej i grubosci dla pojedynczych pomiaréw przedstawia tabela 13.



Tabela 13. Maksymalne wartosci réznicy grubosci

Pakiet: warstwa Scieralna +

.. Warstwa wigzaca
wigzgca razem

Dla  warto$ci  $redniej  grubosci

wbudowanej warstwy z calego odcinka Nie dopuszcza si¢ zanizenia grubosci
budowy

Dla wartosci pojedynczych wynikéw | 0=+ 10%, ale nie wigcej niz 1,0 0= 10%
pomiaréw grubosci wbudowanej cm

Zwickszone grubosci poszczegdlnych warstw beda zaliczane jako wyrdwnanie ewentualnych niedoboréw nizej
lezacej warstwy.

6.3.10. Wskaznik zageszczenia warstwy

Zageszczenie wykonanej warstwy, wyrazone wskaznikiem zageszczenia oraz zawarto$cig wolnych przestrzeni,

nie moze przekroczy¢ wartosci dopuszczalnych podanych w tablicy 10 Dotyczy to kazdego pojedynczego
oznaczenia danej wlasciwosci.

6.3.11. Polaczenia migdzywarstwowe (sczepnosc)

Uzyskanie wymaganej trwatosci nawierzchni jest uzaleznione od zapewnienia potaczenia migdzy warstwami oraz
ich wspolpracy w przenoszeniu obcigzen nawierzchni wywotanych ruchem pojazdéw. Wymagania dla
sczepno$ci migdzy warstwami podano w STWiIORB D 04.03.01 pkt. 6.3.3.

6.4. Badania cech geometrycznych warstwy wiazacej wykonanej z mieszanki betonu asfaltowego

6.4.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow
Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow podaje tablica 14.

Tablica 14. Czgstotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiaréw warstwy wiazacej wykonanej z mieszanki AC.

Lp. | Wyszczegodlnienie badan Czgstotliwos¢ badan i pomiarow

1 Szeroko$¢ warstwy 10 razy na 1 km na kazdej jezdni

2 Rowno$¢ podtuzna w sposob ciagly

3 Réwnos$¢ poprzeczna Profilografem z krokiem co 1m, Latg nie rzadziej niz co 5 m na
kazdej jezdni

4 Spadki poprzeczne co 20 m” na kazdej jezdni

5 Rzedne wysokos$ciowe co 20 m na prostych i co 10 m na odcinkach krzywoliniowych

6 Uksztaltowanie osi w planie

7 Ztacza podtuzne i poprzeczne | kazde ztacze

8 Wyglad zewngtrzny cata powierzchnia wykonanego odcinka

) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy wykonaé w gtéwnych

punktach tukéw poziomych

6.4.2. Szeroko$é warstwy

Z czgstotliwoscia podang w tablicy 14 nalezy sprawdzac szeroko$¢ warstwy. Sprawdzenie polega na zmierzeniu w
poziomie, tasmg miernicza, odlegtosci przeciwleglych bocznych krawedzi.

Szeroko$¢ wykonanej warstwy nie moze rozni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz +5 cm.

6.4.3. Rownos$¢ podluzna warstwy

Pomiary réwnosci podtuznej nalezy wykona¢ w srodku kazdego ocenianego pasa.

Do oceny rownosci podluznej nalezy stosowa¢ metod¢ pomiaru ciagltego roéwnowazna uzyciu faty i klina z
wykorzystaniem planografu, umozliwiajacego wyznaczanie odchylen réwnosci podluznej jako najwiekszej
odlegtosci (przeswitu) pomigdzy teoretyczna linia taczaca spody kotek jezdnych urzadzenia a mierzona
powierzchnig warstwy [mm] . W miejscach niedostepnych dla planografu pomiar réwnosci podtuznej warstw
nawierzchni nalezy wykona¢ w sposob ciagly z uzyciem taty i klina.

Warto$ci dopuszczalne odchylen réwnosci podtuznej przy odbiorze warstwy planografem (latg i klinem) okresla
tabela:



Tabela 15.

Dopuszczalne
Klasa drogi Element nawierzchni odbiorcze wartosci
odchylen rownosci
podtuzne;j warstwy
[mm]
Droga
wewnetrzna, | Pasy ruchu zasadnicze, dodatkowe, wlaczania i wylgczania, 12
zjazdy, postojowe, jezdnie tacznic, utwardzone pobocze

6.4.4. Rownosc¢ poprzeczna

Do oceny rownoS$ci poprzecznej nalezy stosowa¢ metode pomiaru profilometrycznego rownowazng uzyciu laty i
klina, umozliwiajaca wyznaczenie odchylenia rownosci w przekroju poprzecznym pasa ruchu/elementu drogi.
Odchylenie to jest obliczane jako najwicksza odleglos¢ (prze§wit) pomiedzy teoretyczng tata (o dtugosci 2m) a
zarejestrowanym profilem poprzecznym warstwy. Efektywna szeroko$¢ pomiarowa jest rowna szeroko$ci
mierzonego pasa ruchu (elementu nawierzchni) z tolerancja + 15%. Warto$¢ odchylenia réwnosci poprzecznej
nalezy wyznacza¢ z krokiem co 1m.

W miejscach niedostgpnych dla profilografu pomiar réwnosci poprzecznej warstw nawierzchni nalezy wykona¢ z
uzyciem faty i klina. Dtugos$¢ taty w pomiarze rownoS$ci poprzecznej powinna wynosi¢ 2m. Pomiar powinien by¢
wykonywany nie rzadziej niz co 5 m.

Tabela 16.
Dopuszczalne
Klasa drogi Element nawierzchni odbiorcze warto$ci
odchylen rownosci
podtuznej warstwy
[mm]
Droga
wewnetrzna, | Pasy ruchu zasadnicze, dodatkowe, wlgczania i wylaczania, 12
zjazdy, postojowe, jezdnie tacznic, utwardzone pobocze

6.4.5. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne warstw z betonu asfaltowego na odcinkach prostych i na tukach powinny byé zgodne z
Dokumentacjg Projektow} z tolerancja  0,5%.

6.4.6. Rzedne wysoko$ciowe warstwy

Z czgstotliwoscig podang w tablicy 14 nalezy sprawdza¢ rzedne wysokos$ciowe warstwy. Sprawdzenie polega na
wykonaniu niwelacji i pordwnaniu wynikow pomiaru z Dokumentacja Projektowsa.

Roznice pomigdzy rzednymi wysoko§ciowymi warstwy a rzednymi projektowanymi nie powinny przekracza¢ +Ocm,
-lem, przy czym co najmniej 95% wykonanych pomiardw nie moze przekraczaé przedziatu dopuszczalnych
odchylen.

6.4.7. Uksztaltowanie osi w planie

Z czestotliwoscig podang w tablicy 14 nalezy sprawdzaé uksztattowanie osi warstwy w planie. Sprawdzenie
polega na wykonaniu pomiaréw geodezyjnych usytuowania poszczegdlnych punktow osi i poréwnaniu wynikow
pomiaru z Dokumentacjg Projektowa. O§ warstwy w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi
projektowanej o wigcej niz 5 cm.

6.4.8. Zlacza podluzne i poprzeczne

Z czestotliwosciag podang w tablicy 14 nalezy sprawdza¢ prawidlowos$¢ wykonania zlgcza podtuznego i
poprzecznego. Ztacza w nawierzchni powinny by¢ wykonane w linii prostej, prostopadle do osi drogi. Ztacza
powinny by¢ catkowicie zwigzane, a przylegajace warstwy powinny by¢ w jednym poziomie.



6.4.9. Wyglad warstwy

Z czestotliwo$cia podang w tablicy 14 nalezy sprawdza¢ wyglad warstwy poprzez ogledziny calej powierzchni
wykonanego odcinka. Wyglad warstwy wiazacej powinien by¢ jednorodny, bez spekan, deformacji, plam i
wykruszen.

6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami
W przypadku wystapienia nieprawidtowosci wykonania robot, Wykonawca ma obowigzek usunaé¢ wady na wilasny
koszt. Sposob, zakres i termin wykonania robot poprawkowych nalezy uzgodni¢ z Inspektorem.

6.6. Roboty niespelniajace wymagan
Postgpowanie z robotami niespelniajagcymi wymagan okre§lono w STWiORB DM.00.00.00.
7. Obmiar robét

7.1.Wymagania ogélne dotyczace obmiaru robot
Ogolne wymagania dotyczace obmiaru Robdt podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

7.2.Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarows jest jeden metr kwadratowy (m?) wykonanej warstwy wigzacej z betonu asfaltowego o
okreslonej grubosci zgodnie z Dokumentacja Projektowa.

8. Odbior Robét

8.1.0gélne zasady odbioru robét

Roboty podlegajace odbiorowi wedtug zasad okreslonych w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania Ogolne”.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa i STWiORB, jezeli wszystkie badania i
pomiary z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 niniejszej STWIiORB daty wyniki pozytywne. W razie
niedotrzymania warto$ci dopuszczalnych nalezy postgpowaé wedhug zasad okreslonych w Instrukcji DP-T14
Ocena jakosci na drogach krajowych — Cze$¢ I Roboty drogowe z 2017 roku.

8.2.Dokumenty do odbioru robét
Do odbioru czegSciowego lub koncowego robot nalezy przedtozy¢ odbierajacemu dokumenty zgodne z STWiORB
DM.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

9. Podstawa platnosci

9.1.0gélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

9.2.Cena jednostki obmiarowej
Placi sie za jeden metr kwadratowy (m?) wykonanej i odebranej warstwy wiaZacej z betonu asfaltoweg0 po
dokonaniu odbioru wg punktu 8.
Cena jednostkowa jest ceng usredniong dla podanego sposobu wykonania i obejmuje:
*  opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Robot oraz Programu Zapewnienia Jakosci,
*  prace pomiarowe,
+  roboty przygotowawcze,
* o0znakowanie robot,
»  zakup i dostarczenie wszystkich niezbednych materiatow,
*  zastosowanie materialdow pomocniczych koniecznych do prawidlowego wykonania robot lub wynikajacych
z przyjetej technologii robot,
» opracowanie recepty laboratoryjnej dla mieszanki mineralno-asfaltowej,
*  wykonanie proby technologicznej i odcinka probnego,
«  wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej i jej transport na miejsce wbudowania,
*  pokrycie tasmg asfaltowg krawedzi urzadzen obcych,
* uszczelnienie emulsjg krawedzi bocznych kraweznikow,
* rozlozenie i zageszczenie mieszanki mineralno-asfaltowej,
* uszczelnienie zlgczy poprzecznych i podtuznych,



*  obcigcie krawedzi warstwy 1 posmarowanie lepiszczem,

» uporzadkowanie terenu robot; wywoz odpadéw na wysypisko wraz z kosztami utylizacji lub na miejsce
przystosowane do sktadowania poza terenem budowy,

*  przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w STWiORB.

10. Przepisy zwiazane

10.1. Normy
PN-EN 932-3

PN-EN 933-1

PN-EN 933-3

PN-EN 933-4

PN-EN 933-5

PN-EN 933-6

PN-EN 933-9

PN-EN 933-10

PN-EN 1097-2

PN-EN 1097-4

PN-EN 1097-5

PN-EN 1097-6

PN-EN 1097-7

PN-EN 1367-1

PN-EN 1367-3

PN-EN 1426
PN-EN 1427

PN-EN 1744-1
PN-EN 1744-4

PN-EN 12591
PN-EN 12592
PN-EN 12593
PN-EN 12606-1

PN-EN 12607-1

Badania podstawowych wlasciwosci kruszyw. Procedura i terminologia uproszczonego
opisu petrograficznego

Badania geometrycznych wtasciwos$ci kruszyw. Oznaczanie sktadu ziarnowego. Metoda
przesiewania

Badania geometrycznych wlasciwosci kruszyw. Oznaczanie ksztaltu ziaren za pomocg
wskaznika ptaskosci

Badania geometrycznych whasciwosci kruszyw. Czes¢ 4: Oznaczanie ksztattu ziaren.
Wskaznik ksztattu

Badania geometrycznych wtasciwosci kruszyw. Oznaczanie procentowej zawarto$ci
ziaren o powierzchniach powstalych w wyniku przekruszenia lub tamania kruszyw
grubych

Badania geometrycznych wlasciwosci kruszyw. Cze§¢ 6: Ocena wlasciwosci
powierzchni. Wskaznik przeptywu kruszywa

Badania geometrycznych wilasciwosci kruszyw. Ocena zawarto$ci drobnych czastek.
Badania bigkitem metylenowym

Badania geometrycznych whasciwosci kruszyw. Czes¢ 10: Ocena zawarto$ci drobnych
czastek. Uziarnienie wypetniaczy (przesiewanie w strumieniu powietrza)

Badania mechanicznych i fizycznych wiasciwosci kruszyw. Metody oznaczania
odpornosci na rozdrabnianie

Badania mechanicznych i fizycznych wlasciwosci kruszyw. Cze$¢ 4: Oznaczanie
pustych przestrzeni suchego, zageszczonego wypelniacza

Badania mechanicznych i fizycznych wiasciwosci kruszyw. Czes¢ 5: Oznaczanie
zawarto$ci wody przez suszenie w suszarce z wentylacja

Badania mechanicznych i fizycznych wlasciwosci kruszyw. Czg$¢ 6: Oznaczanie
gestosci ziaren i nasigkliwosci

Badania mechanicznych i fizycznych wiasciwosci kruszyw. Czg$¢ 7: Oznaczanie
gestosci wypelniacza. Metoda piknometryczna

Badania wtlasciwoséci cieplnych i odpornosci kruszyw na dziatanie czynnikow
atmosferycznych. Czgé¢ 1: Oznaczanie mrozoodpornosci

Badania wfasciwosci cieplnych 1 odpornosci kruszyw na dzialanie czynnikéw
atmosferycznych. Czg$¢ 3: Badanie bazaltowej zgorzeli stonecznej metoda gotowania
Asfalty i produkty asfaltowe. Oznaczanie penetracji igla

Asfalty i produkty asfaltowe. Oznaczanie temperatury migknienia — Metoda Pierscien i
Kula trwato$ci podczas magazynowania metoda pozostatosci na sicie

Badania chemicznych wlasciwosci kruszyw. Analiza chemiczna

Badania chemicznych wiasciwosci kruszyw. Cze$¢ 4: Oznaczanie podatnosci
wypetniaczy do mieszanek mineralno-asfaltowych na dziatanie wody

Asfalty 1 produkty asfaltowe. Wymagania dla asfaltow drogowych

Asfalty i produkty asfaltowe. Oznaczanie rozpuszczalnosci

Asfalty i produkty asfaltowe. Oznaczanie temperatury tamliwosci Fraassa

Asfalty i produkty asfaltowe. Oznaczanie zawartosci parafiny. Cz¢s¢ 1: Metoda
destylacyjna

Asfalty i produkty asfaltowe. Oznaczanie odpornosci na twardnienie pod wptywem
ciepta i powietrza. Czgs¢ 1: Metoda RTFOT



PN-EN 12607-3

PN-EN 12697-6

PN-EN 12697-8

PN-EN 12697-11

PN-EN 12697-12

PN-EN 12697-13

PN-EN 12697-22

PN-EN 12697-27

PN-EN 12697-36

PN-EN 13043

PN-EN 13074

PN-EN 13075-1

PN-EN 13108-20
PN-EN 13179-1

PN-EN 13179-2
PN-EN 13587

PN-EN 13808

PN-EN 14188-1
BN-68/8931-04
PN-EN 13108-8
PN-EN 13036-6

PN-EN 14023

Asfalty i produkty asfaltowe. Oznaczanie odpornosci na twardnienie pod wptywem
ciepla i powietrza. Czgs¢ 3: Metoda RFT

Mieszanki mineralno-asfaltowe. Metody badan mieszanek mineralno-asfaltowych na
goraco. Czgs¢ 6: Oznaczanie gestosci objetosciowej metoda hydrostatyczna

Mieszanki mineralno-asfaltowe. Metody badan mieszanek mineralno-asfaltowych na
goraco. Czgs¢ 8: Oznaczanie zawarto$ci wolnej przestrzeni

Mieszanki mineralno-asfaltowe. Metody badan mieszanek mineralno-asfaltowych na
goraco. Czgs¢ 11: Okreslenie powigzania pomiedzy kruszywem i asfaltem

Mieszanki mineralno-asfaltowe. Metody badan mieszanek mineralno-asfaltowych na
goraco.

Czes¢ 12: Okreslanie wrazliwo$ci na wode

Mieszanki mineralno-asfaltowe. Metody badan mieszanek mineralno-asfaltowych na
goraco. Czgs¢ 13: Pomiar temperatury

Mieszanki mineralno-asfaltowe. Metody badan mieszanek mineralno-asfaltowych na
goraco. Czgs¢ 22: Koleinowanie

Mieszanki mineralno-asfaltowe. Metody badan mieszanek mineralno-asfaltowych na
goraco.

Czes$¢ 27: Pobieranie probek

Mieszanki mineralno-asfaltowe. Metody badan mieszanek mineralno-asfaltowych na
gorgco. Czes¢ 36: Oznaczanie grubo$ci nawierzchni asfaltowych

Kruszywa do mieszanek bitumicznych i powierzchniowych utrwalen stosowanych na
drogach, lotniskach i innych powierzchniach przeznaczonych do ruchu

Asfalty i lepiszcza asfaltowe. Oznaczanie lepiszczy z emulsji asfaltowych przez
odparowanie

Asfalty i lepiszcza asfaltowe. Badanie rozpadu. Czg$¢ 1: Oznaczanie indeksu rozpadu
kationowych emulsji asfaltowych, metoda z wypeliaczem mineralnym

Mieszanki mineralno-asfaltowe. Wymagania. Cz¢$¢ 20: Badanie typu

Badania kruszyw wypehiajacych stosowanych do mieszanek bitumicznych. Czgs¢ 1:
Badanie metodg Pierscienia i Kuli

Badania kruszyw wypetniajacych stosowanych do mieszanek bitumicznych. Czgs¢ 2:
Liczba bitumiczna

Asfalty i lepiszcza asfaltowe. Oznaczanie ciagliwosci lepiszezy asfaltowych metoda
pomiaru ciagliwosci

Asfalty i lepiszcza asfaltowe. Zasady specyfikacji kationowych emulsji asfaltowych
Wypehiacze ztaczy i zalewy. Czg¢$¢ 1: Specyfikacja zalew na goraco

Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i tatg

Mieszanka mineralno-asfaltowa. Wymagania. Cze$¢ 8: Destrukt asfaltowy.

Wtasciwosci nawierzchni drogowych i lotniskowych. Metody badan. Czes¢ 6: Pomiary
poprzecznych i podtuznych profili w zakresie dtugosci fali rownosci i megatekstury
Asfalty i lepiszcza asfaltowe. Zasady specyfikacji asfaltow modyfikowanych

polimerami

10.2. Inne dokumenty

1. Wymagania techniczne. WT-1 Kruszywa 2014. Kruszywa do mieszanek mineralno-asfaltowych i
powierzchniowych utrwalen na drogach krajowych.

2. Wymagania techniczne WT-2. Czg$¢ 1 Mieszanki mineralno - asfaltowe 2014. Nawierzchnie asfaltowe na drogach

krajowych.

3. Wymagania techniczne WT-2. Czg¢é¢ 2 Wykonanie warstw nawierzchni asfaltowych 2016. Nawierzchnie
asfaltowe na drogach publicznych.

4. Dz. U. 2016 poz. 124 Obwieszczenie Ministra Infrastruktury i Budownictwa z dnia 23 grudnia 2015 r. w sprawie
ogloszenia jednolitego tekstu rozporzadzenia Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich usytuowanie.

5. Instrukcja DP-T 14 Ocena jakosci na drogach krajowych. Czes¢ I — Roboty drogowe (Warszawa 2017)



6. Ustawa o wyrobach budowlanych z dn. 16 kwietnia 2004 r. (Dz.U.2004 Nr 92 poz. 881) z pdzniejszymi zmianami
— ostatni tekst jednolity opublikowany w Dz.U z dnia 28 wrze$nia 2016 r. poz. 1570.

ZALACZNIK A

Tablica 1. Wymagania dotyczace uziarnienia dodanego wypetniacza
Procent przechodzacej masy

Wymiar sita
Ogolny zakres dla| Maksymalny zakres uziarnienia
mm poszczegolnych deklarowany przez producenta ?
wynikow
2 100 -
0,125 od 85 do 100 10
0,063 od 70 do 100 10

a) Zakres uziarnienia deklarowany na podstawie ostatnich 20 wartosci (minimalna
czestotliwos¢ badania — 1 raz na tydzien). 90% wynikoéw deklarowanych
powinno znalez¢ si¢ w tym zakresie, ale wszystkie wyniki powinny miesci¢ si¢ w
og6lnym zakresie uziarnienia (patrz kolumna 2 wyzej).




D.05.03.06. Warstwa Scieralna z betonu asfaltowego

1. Wstep

1.1.Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru Robot budowlanych w ramach realizacji zadania: ,,Budowa drogi wewnetrznej w
miejscowosci Adelina wraz z budowg zjazdu z drogi wojewodzkiej Nr 850”Zakres stosowania STWiIORB

STWiORB stanowig cz¢§¢ Dokumentow Przetargowych i Kontraktowych i nalezy je stosowa¢ w zlecaniu i
wykonaniu rob6t opisanych w podpunkcie 1.1.

1.2.Zakres Robét objetych STWiORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z wykonaniem
warstwy Scieralnej z betonu asfaltowego zgodnie z Dokumentacja Projektowa. Zakres rzeczowy obejmuje:

*  wykonanie warstwy $cieralnej z betonu asfaltowego AC 11 S grubos$ci 4 cm —droga wewnetrzna, zjazdy

1.3.0Kkreslenia podstawowe
1.3.1. Mieszanka mineralna (MM) - mieszanka kruszywa i wypeliacza mineralnego o okreslonym
sktadzie i uziarnieniu.
1.3.2. Mieszanka mineralno-asfaltowa (MMA) - mieszanka mineralna z odpowiednig ilo$cig asfaltu lub
polimeroasfaltu, wytworzona na gorgco, w okreslony sposéb, spetniajaca okres§lone wymagania.
1.3.3. Warstwa $cieralna - gérna warstwa nawierzchni poddanej bezposrednio oddziatywaniu ruchu i
czynnikow atmosferycznych.
1.3.4. Beton asfaltowy - mieszanka mineralno-asfaltowa, w ktorej kruszywo o uziarnieniu ciggtym tworzy
strukture wzajemnie klinujaca sie.
1.3.5. Proba technologiczna — wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej w celu sprawdzenia, czy jej
wiasciwos$ci sa zgodne z recepta laboratoryjna.
1.3.6. Kategoria ruchu (KR) - obciazenie drogi ruchem samochodowym, wyrazone w osiach
obliczeniowych
(100 kN) na obliczeniowy pas ruchu na dobeg.
1.4.7. Pozostate okres§lenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w STWiORB DM 00.00.00 "Wymagania ogolne".

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB DM 00.00.00 "Wymagania
ogolne". Niezbedne dane istotne z punktu widzenia: organizacji robot budowlanych;
zabezpieczenia interesu 0sob trzecich; ochrony srodowiska; warunkow
bezpteczenstwa pracy; zaplecza dla potrzeb Wykonawcy; warunkéw organizacji
ruchu; zabezpieczenia chodnikow i jezdni,

podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.

1.6. Wspolny Stlownik Zaméwien (CPV)
Kody grup, klas i kategorii robét Wspdlnego Stownika Zamowieni (CPV) dotyczacych przedmiotu zamdwienia
podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania og6élne”.

2. Materialy

2.1.0gélne wymagania dotyczace materialow

Ogo6lne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w STWiORB DM 00.00.00.
»,Wymagania ogolne”.

Zastosowane materialy musza uzyska¢ akceptacje Inspektora.

2.2.Kruszywo

Nalezy stosowac¢ kruszywa podane w tabeli 1. Skladowanie kruszywa powinno odbywaé si¢ w warunkach
zabezpieczajgcych je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa lub jego frakcjami.



Tabela 1a. Wymagane wlasciwosci kruszywa grubego do warstwy $cieralnej z betonu asfaltowego

Wymagania w zalezno$ci od kategorii

Wrhasciwoscei kruszywa ruchu
KR1
Uziarnienie wedtug PN-EN 933-1, kategoria nie nizsza niz: Gc85/20

Tolerancje uziarnienia, odchylenia nie wigksze niz wedtug

G2s/15, Gzoy1s,

kategorii: G20/17,5
Zawartos¢ pytow wedtug PN-EN 933-1, kategoria nie wyzsza niz: fo
Ksztalt kruszywa wedhug PN-EN 933-3 lub wedtug PN-EN 933-4, Flos
kategoria nie wyzsza niz lub
Slas

Procentowa zawarto$¢ ziaren o powierzchni przekruszonej i
famanej w kruszywie grubym wedlug PN-EN 933-5, kategoria nie
nizsza niz:

CDekIarowana

Odporno$¢ kruszywa na rozdrabnianie wedlug normy PN-EN
1097-2, badana na kruszywie o wymiarze 10/14, rozdziat 5,
kategoria nie nizsza niz

LAzo

Odporno$¢ na polerowanie kruszywa (badana na normowe;j frakcji
kruszywa do mieszanki mineralno-asfaltowej) wedlug PN-EN
1097-8, kategoria nie nizsza niz:

PSVa4

Gesto$¢ ziaren wedtug PN-EN 1097-6, rozdz. 7, 8 lub 9

Nasigkliwos¢ wedhug PN-EN 1097-6, rozdz. 7, 8 lub 9

deklarowana przez producenta
deklarowana przez producenta

Mrozoodporno$¢ wedtug PN-EN 1367-6, w 1% NacCl, kategoria nie
WyZsza niz:

Fnaci10

»Zgorzel stoneczna” bazaltu wedtug PN-EN 1367-3,
wymagana kategoria:

SBLa

Sktad chemiczny — uproszczony opis petrograficzny wedtug PN-
EN 932-
3

deklarowany przez producenta

Grube zanieczyszczenia lekkie wedlug PN-EN 1744-1, p. 14.2,
kategoria nie wyzsza niz:

Mipc0,1

Tabela 1b. Wymagane wiasciwosci kruszywa nietamanego drobnego lub o cigglym uziarnieniu do D < 8 mm do

warstwy $cieralnej z betonu asfaltowego

Wiasciwosci kruszywa

Wymagania w zaleznosci
od kategorii ruchu

KR1

Uziarnienie wedtug PN-EN 933-1, wymagana kategoria:

Gr85 lub Ga85

kategoria nie nizsza niz:

Tolerancja uziarnienia, odchylenie nie wigksze niz wedlug kategorii: GtcNR
Zawarto$¢ pytow wedtug PN-EN 933-1, kategoria nie wyzsza niz: fs
Jako$¢ pytow wedtug PN-EN 933-9, kategoria nie wyzsza niz: MBr10
Kanciasto$¢ kruszywa drobnego lub kruszywa 0/2 wydzielonego z

kruszywa o cigglym uziarnieniu wedlug PN-EN 933-6, rozdz. 8, Ecsbekiarowana

Ggstos¢ ziaren wedtug PN-EN 1097-6, rozdziat 7, 8 lub 9

deklarowana przez

nie wyzsza niz:

producenta
Nasigkliwos¢ wedlug PN-EN 1097-6, rozdz. 7, 8 lub 9 deklarowana przez
producenta
Grube zanieczyszczenia lekkie, wedlug PN-EN 1744-1 p. 14.2, kategoria MLecO.1




Tabela 1c. Wymagane wilasciwosci kruszywa tamanego drobnego lub o ciaglym uziarnieniu do D < 8mm do
warstwy $cieralnej z betonu asfaltowego

e Wymagania w zalezno$ci od kategorii ruchu
Wiasciwosci kruszywa ymag &

KR1
Uziarnienie wedtug PN-EN 933-1, wymagana kategoria: Ga85 lub Ge85
Tolerancja uziarnienia, odchylenie nie wigksze niz wedhug GtcNR
kategorii:
Zawarto$¢ pytow wedtug PN-EN 933-1, kategoria nie Ti6
WyZsza niz:
Jakos$¢ pytu wedhug PN-EN 933-9, kategoria nie wyzsza niz: MB¢10

Kanciasto§¢ kruszywa drobnego lub kruszywa 0/2
wydzielonego z kruszywa o cigglym uziarnieniu wedtug
PN-EN 933-6, rozdz. 8, kategoria nie nizsza niz:

ECSDekIarowana

Gestos¢ ziaren wedtug PN-EN 1097-6, rozdziat 7, 8 lub 9 deklarowana przez producenta

Nasigkliwos¢ wedtug PN-EN 1097-6, rozdz. 7, 8 lub 9 deklarowana przez producenta

Grube zanieczyszczenia lekkie, wedlug PN-EN 1744-1 p.

14.2, kategoria nie wyzsza niz: MipcO,1

Dla KR 1 dopuszcza si¢ stosowanie kruszywa nielamanego do 100%; mozna stosowaé mieszanke¢ kruszywa
famanego i nietamanego w proporcji 50/50.

2.3.Asfalt

Nalezy stosowac asfalt 50/70 (KR1) zgodnie z normg PN-EN 12591

Wymagana jest Deklaracja Zgodnosci dla kazdej dostawy (dla kazdej cysterny). Mieszanie asfaltéw z réznych
rafinerii jest zabronione.

Asfalt powinien spetnia¢é wymagania podane w tabeli 2

Tablica 2. Wymagania wobec asfaltu 50/70 stosowanego do warstwy $cieralnej

Wiasciwosé Metoda badania | Jednostka | Wymaganie
Penetracjaw 25 C EN 1426 0,1 mm 50-70
Temperatura migknienia EN 1427 IC 46 - 54
Odporno$¢ na starzenie w 163 C EN 12607-1
Pozostata penetracja % >50
Wzrost temperatury mi¢knienia IC <9
Zmiana masy 2
(warto$¢ bezwzgledna) % =05
Temperatura zaptonu EN ISO 2592 IC >230
Rozpuszczalno$é EN 12592 % (m/m) >99,0

a) Zmiana masy moze by¢ wartosciag dodatnia lub ujemna

2.4.Wypelniacz
Do mieszanki mineralno-asfaltowej na warstwe $cieralng nalezy stosowaé wypelniacz spetniajacy wymagania
podanie w tabeli 3.

Tabela 3. Wymagane wlasciwosci wypelniacza do warstwy $cieralnej z betonu asfaltowego

Wymagania w zaleznosci od

Wrhasciwoscei kruszywa kategorii ruchu
KR1
Uziarnienie wedtug PN-EN 933-10 zgodnie z tablicg nr 1

Zatgcznik A




Jako$¢ pytu wedtug PN-EN 933-9, kategoria nie wyzsza niz:

MBr10

Zawarto$¢ wody wedtug PN-EN 1097-5, nie wyzsza niz:

1% (m/m)

Ggsto$¢ ziaren wedtug PN-EN 1097-7

deklarowana przez producenta

Wolne przestrzenie w suchym zageszczonym wypetiaczu wedtug PN-

EN 1097-4, wymagana kategoria: Vases
Przyrost temperatury migknienia wedtug PN-EN 13179-1, wymagana
. Ares8/25
kategoria:
Rozpuszczalno$¢ w wodzie wedtug PN-EN 1744-1, kategoria nie nizsza WS
niz:
Zawarto$¢ CaCOs; w wypetniaczu wapiennym wedlug PN-EN 196-2, CCro
kategoria nie nizsza niz:
Zawarto$¢ wodorotlenku wapnia w wypeliaczu mieszanym, wymagana K.20
kategoria: ¢
,,Liczba asfaltowa” wedlug PN-EN 13179-2, wymagana kategoria: BNpexiarowana

Przechowywanie wypetniacza powinno by¢ zgodne z PN-S-96504.

2.5.Emulsja asfaltowa kationowa

Nalezy stosowac drogowe kationowe emulsje asfaltowe spetniajace wymagania okreslone w PN-EN 13808

2.6.Materialy do uszczelnienia polaczen i krawedzi
Do uszczelnienia potaczen technologicznych nalezy stosowac pasty asfaltowe lub taSmy bitumiczne (zgodnie z
WT-2 czesé 2: 2016.) spelniajace wymagania podane w tablicy 4, 5 i 6 Material powinien by¢ zaakceptowany

przez Inspektora.

Tabela 4. Wymagania wobec tasm bitumicznych
o, Metoda Dodatkowy opis Warunkow .
Wiasciwose badawcza badania Wymaganie
Temperatura m1e;kn1er}1a PN EN 1427 > 90 °C
PIK
. o PN EN
Penetracja stozkiem 13880-2 20 do 50 1/10 mm
Odprezenie sprezyste PN EN 0
(odbojnosc) 13880-3 10do 30 %
Zginanie na zimno DIN 52123 test odcinka tasmy o d%ugos'fsl 20.cm Bez pekniccia
w temperaturze 0 °C badanie po 24
godzinnym kondycjonowaniu
e . w temperaturze -10 °C >10 %
Mozliwosci W,y('lluz’ema SNV 671 920
oraz przyczepnosci tasmy <1 N/mm?2
Mozliwosci  wydluzenia w temperaturze -10 °C
oraz przyczepno$ci tasmy | SNV 671 920 nalezy podaé
po postarzeniu wynik
termicznym
Tabela 5. Wymagania wobec past asfaltowych na zimno na bazie emulsji
Wiasciwose Metoda badawcza Wymaganie
Ocena organoleptyczna PN EN 1425 pasta
Odpornos¢ na sptywanie PN EN 13880-5 Nie sptywa




Zawarto$¢ wody PN EN 1428 <50 % m/m

Whasciwosci odzyskanego i ustabilizowanego lepiszcza: PN EN 13074-1 lub PN EN 13074-2

Temperatura mi¢knienia PiK PN EN 1427 >70°C
Tabela 6. Wymagania wobec past asfaltowych na goraco na bazie asfaltu modyfikowanego polimerami
Wiasciwo$é Metoda badawcza Wymaganie
Zachowanie przy temperaturze lejnosci PN EN 13880-6 homogeniczny
Temperatura migknienia PiK PN EN 1427 >80 °C
Penetracja stozkiem w 25 °C, 55,150 g PN EN 13880-2 30 do 60 0,1 mm
Odporno$¢ na spltywanie PN EN 13880-5 <5,0 mm
Odprezenie sprezyste (odbojnosé) PN EN 13880-3 10-50 %
Wydluzenie nieciagle (proba przyczepnosci) po 5 > 5 mm
h, - PN EN 13880-13 9
10 °C <0,75 N/mm

3. Sprzet

3.1.0goélne wymagania dotyczgce sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiORB DM 00.00.00 "Wymagania og6lne".

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania tylko takiego rodzaju sprzgtu, ktory gwarantuje uzyskanie parametrow
wykonania robot zgodnych ze STWiORB.

Sprzet stosowany do wykonania robot podlega zatwierdzeniu przez Inspektora.

3.2.Sprzet do wyprodukowania mieszanki mineralno-asfaltowej

Mieszanke mineralno-asfaltows nalezy wytwarza¢ na gorgco w otaczarce (zespole maszyn i urzadzen dozowania,
podgrzewania i mieszania sktadnikow oraz przechowywania gotowej mieszanki).

Dozowanie sktadnikow mieszanki mineralno-asfaltowej w otaczarkach, w tym takze wstepne, powinno by¢
zautomatyzowane i zgodne z receptg robocza, a urzadzenia do dozowania sktadnikéw oraz pomiaru temperatury
powinny by¢ okresowo sprawdzane. Kruszywo o rdéznym uziarnieniu lub pochodzeniu nalezy dodawaé
odmierzone oddzielnie.

Sposéb i czas mieszania sktadnikow mieszanki mineralno-asfaltowej powinny zapewni¢ réwnomierne otoczenie
kruszywa lepiszczem asfaltowym.

Odchytki masy dozowanych sktadnikoéw (w stosunku do masy poszczegolnych sktadnikéw zarobu) nie powinny by¢
wigksze od + 2%.

3.3.Sprzet do ukladania mieszanki mineralno-asfaltowej

Nalezy stosowaé rozktadarki, przeznaczone do uktadania mieszanki mineralno-asfaltowej typu zaggszczanego,
wyposazone w elektroniczny uktad sterowania gruboscia wbudowywanej warstwy oraz z mozliwoscia
podgrzewania spoiny podtuzne;.

3.4.Sprzet do zageszczania mieszanki mineralno-asfaltowej
Nalezy stosowac, wlasciwe do rodzaju mieszanki mineralno-asfaltowej, walce stalowe gladkie lekkie i $rednie, walce
ogumione ciezkie o regulowanym ci$nieniu w oponach.

4. Transport

4.1.0gélne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB DM 00.00.00 "Wymagania ogolne".

4.2. Transport kruszywa



Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi S$rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi rodzajami lub frakcjami kruszywa.

4.3. Transport wypelniacza

Wypehniacz nalezy przewozi¢ luzem w odpowiednich cysternach przystosowanych do transportu materiatlow
sypkich, umozliwiajacych roztadunek pneumatyczny. W czasie przetadunku oraz transportu wypekniacz nalezy
chroni¢ przed zawilgoceniem, zbryleniem i zanieczyszczeniem.

4.4. Transport asfaltu

Asfalt nalezy przewozi¢ izolowanymi termicznie cysternami wyposazonymi w instalacje umozliwiajace
podiaczenie cystern do urzadzen grzewczych lub wyposazonymi we wlasne urzadzenia grzewcze, zgodnie
zasadami podanymi w Aprobacie Technicznej.

4.5. Transport mieszanki mineralno-asfaltowej

Mieszanki mineralno-asfaltowe powinny by¢ dowozone na budowe w zalezno$ci od postepu robot. Mieszanki
podczas transportu i postoju przed wbudowaniem powinny by¢ zabezpieczone przed ostygnigciem i doptywem
powietrza (przykrycie, pojemniki termoizolacyjne lub ogrzewane itp.). Mieszanki mineralno-asfaltowe, powinny
by¢ przewozone pojazdami samowytadowczymi. Warunki i czas transportu mieszanek mineralno-asfaltowych, od
produkcji do wbudowania, powinny zapewnia¢ utrzymanie temperatury w wymaganym przedziale.

Podczas transportu mieszanki mineralno-asfaltowej muszg by¢ zachowane dopuszczalne warto$ci temperatury.
Nalezy rowniez kierowac¢ si¢ informacjami podanymi przez Producenta mieszanek.

Czas transportu mieszanki, liczony od zatadunku do roztadunku, nie powinien przekraczaé 2 godzin z
zachowaniem min. temperatury wbudowania i zaggszczenia. W wytadowywanej do kosza uktadarki mieszance
nie powinny znajdowac¢ si¢ grubsze bryty skawalonej (nadmiernie wystudzonej) mieszanki.

Powierzchnie pojemnikow uzywanych do transportu mieszanki powinny by¢ czyste, a do zwilzania tych powierzchni
mozna uzywac tylko srodki antyadhezyjne niewptywajace szkodliwie na mieszanki mineralno-asfaltowe.

5. Wykonanie robét

5.1.0golne warunki wykonywania Robét

Ogolne wymagania dotyczace wykonania robot podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
Wykonawca przedstawi Inspektorowi do akceptacji Projekt Technologii i Organizacji Robot oraz Program
Zapewnienia Jako$ci uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane roboty.

5.2.Projektowanie mieszanki i opracowanie recepty
Przed przystapieniem do roboét, w terminie (40 dni przed) uzgodnionym z Inspektorem, Wykonawca dostarczy
Inspektorowi do akceptacji projekt sktadu mieszanki mineralno-asfaltowej oraz wyniki badan laboratoryjnych
poszczegodlnych sktadnikow.
Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej polega na:

*  doborze sktadnikow mieszanki mineralne;j,

*  doborze optymalnej ilo$ci asfaltu,

*  okresleniu jej wlasciwosci i poréwnaniu wynikdw z zalozeniami projektowymi.
Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinna miesci¢ si¢ w polu dobrego uziarnienia wyznaczonego przez
krzywe graniczne. Za opracowanie recepty odpowiada Wykonawca. Przed przystapieniem do robot, Wykonawca
dostarczy Inspektorowi, w terminie z nim uzgodnionym, do zatwierdzenia zaprojektowany sktad mieszanki
betonu asfaltowego. Recepta powinna by¢ opracowana z materialow, zaakceptowanych przez Inspektora do
wbudowania, przy wykorzystaniu reprezentatywnych probek tych materiatow.
Rzgdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanki mineralnej do warstwy $cieralnej z betonu asfaltowego oraz
orientacyjne zawartos$ci asfaltu podano w tablicy 7.

Tablica 7. Uziarnienie mieszanki mineralnej i zawarto$¢ lepiszcza do betonu asfaltowego do warstwy $cieralnej.

Rzedne krzywych granicznych

Wymiar oczek sit # w uziarnienia mieszanki
mm, zawarto$é mineralnej
asfaltu KR1

AC11S




Wymiar sita #, [mm] od do
16 100 -
11,2 90 100
8 70 90
5,6 - -
2 30 55
0,125 8 20
0,063 5,0 12,0
Zawartos$¢ lepiszcza Bmins 8

* minimalna zawarto$¢ lepiszcza (kategoria Bmin) W mieszankach mineralno-asfaltowych zostata podana dla zatozonej gesto$ci mieszanki
mineralnej 2,650 Mg/m?. Jesli stosowana mieszanka mineralna ma inng gesto$é (pa), to do wyznaczenia minimalnej zawarto$ci lepiszcza
podang warto$¢ Bmin nalezy pomnozy¢ przez wspdtczynnik o wg roéwnania: a=2,65/pa Bumin jest to taka ilos¢ asfaltu, ktora dodana do danej
optymalnej mieszanki kruszywa pozwala na osiagniecie projektowanych wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowe;.

Wiasciwosci betonu asfaltowego do warstwy $cieralnej powinny spelnia¢ wymagania podane w tablicy 8.

Tablica 8. Wymagane wlasciwosci betonu asfaltowego do warstwy $cieralnej KR1

Warunki zaggszczania |  Metoda i warunki Wymiar mieszanki
Whasciwos¢ wg PN-EN 13108- badania AC11S
20
Zawarto$¢ wolnych C.1.2, ubijanie, Vmin1,0
przestrzeni 2x50 PN-EN 12697-8, p.4 Vmax3,0
Wolne przestrzenie C.1.2, ubijanie, VFBmin7s
wypelnione lepiszczem 2 x 50 uderzen PN-EN 12697-8, p.5 VFBmaxss
Zawarto$¢  wolnych N
. C.1.2, ubijanie,

pr_zestrzenl _ w 2 % 50 uderzeft PN-EN 12697-8, p.5 VMAminis
mieszance mineralnej

PN-EN 12697-12,
Odpornos$¢ na dziatanie C.1.1, ubijanie, przechowywanie w ITSRgo
wody™* 2 x 35 uderzen 40°C z jednym

cyklem

zamrazania,

badanie w 25°C

*) ujednolicong procedure badania wrazliwosci na dziatanie wody z jednym cyklem zamrazania podano w zatgczniku
1 WT-2 2014.

W zageszczeniu probek laboratoryjnych mieszanek mineralno-asfaltowych nalezy stosowac nastepujace temperatury
mieszanki w zaleznosci od stosowanego asfaltu:

*  50/70 135°C£5°C

5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej
Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej powinno odbywaé si¢ w oparciu o recept¢ laboratoryjna,
zatwierdzong przez Inspektora. Mieszank¢ mineralno-asfaltowa nalezy produkowa¢ w otaczarce, zapewniajacej
prawidlowe dozowanie sktadnikow, ich wysuszenie i wymieszanie oraz zachowanie temperatury sktadnikow i
gotowej mieszanki mineralnoasfaltowe;j.
Temperatura lepiszcza asfaltowego w zbiorniku magazynowym (roboczym) nie powinna przekraczaé warto$ci:

« dlaasfaltu 50/70 180°C

Kruszywo powinno by¢ wysuszone i podgrzane tak, aby mieszanka mineralna uzyskata temperature wtasciwa do
otoczenia lepiszczem asfaltowym. Temperatura mieszanki mineralnej nie powinna by¢ wyzsza o wigcej niz 30°C
od najwyzszej temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej podanej w tablicy nr 9.

Tablica 9. Najnizsza i najwyzsza temperatura mieszanki mineralno-bitumicznej



Temperatura mieszanki
[°C]
50/70 od 140 do 180

Lepiszcze asfaltowe

5.4.Przygotowanie podloza

Podtoze pod warstwe Scieralng powinno by¢ oczyszczone i skropione zgodnie z zasadami podanymi w
STWiORB D.04.03.01; powierzchnia powinna by¢ skropiona emulsja asfaltowg z odpowiednim wyprzedzeniem
czasowym, niezbednym na odparowanie wody.

W przypadku stosowania rozktadarki, wyposazonej w rampe skrapiajaca, dopuszcza si¢ wykonanie skropienia
emulsjg asfaltowa bezposrednio przed wbudowaniem mieszanki betonu asfaltowego.

Powierzchnie kraweznikow, wlazéw, wpustow i tym podobnych urzadzen, przylegajace do ukladanej mieszanki
mineralno-asfaltowej powinny by¢ zabezpieczone materialami termoplastycznymi (tasmy, pasty itp.)
uzgodnionymi z Inspektorem.

5.5. Warunki przystapienia do roboét

Mieszanke mineralno-asfaltowg nalezy wbudowywac¢ w sprzyjajacych warunkach atmosferycznych.

Warstwa $cieralna z betonu asfaltowego moze by¢ wbudowana, gdy temperatura otoczenia jest minimum +5

C. Nie dopuszcza si¢ ukladania mieszanki mineralno-asfaltowej na mokrym podlozu, podczas opadow
atmosferycznych oraz silnego wiatru (V > 16 m/s).

Temperatura otoczenia moze by¢ nizsza w wypadku stosowania ogrzewania podtoza i obramowania (np. promienniki
podczerwieni, urzadzenia mikrofalowe).

5.6. Zaré6b probny i odcinek prébny

Ustalony sktad wejsciowy mieszanki mineralno asfaltowej powinien przed ostatecznym zastosowaniem zostac
sprawdzony w warunkach budowy, poprzez wykonanie proby technologicznej i odcinka probnego.

Préba technologiczna ma na celu sprawdzenie zgodno$ci wlasciwosci wyprodukowanej mieszanki mineralno-
asfaltowej z recepta.

W tym celu nalezy zaprogramowac otaczarke zgodnie z recepta robocza i w cyklu automatycznym produkowaé
mieszanke. Do badan nalezy pobra¢ mieszank¢ wyprodukowang po ustabilizowaniu si¢ pracy otaczarki.

Nie dopuszcza si¢ oceniania doktadnosci pracy otaczarki oraz prawidlowosci sktadu mieszanki mineralnej na
podstawie tzw. suchego zarobu, z uwagi na mozliwg segregacje kruszywa.

Mieszank¢ wyprodukowang po ustabilizowaniu si¢ pracy otaczarki nalezy gromadzi¢ w silosie lub zatadowa¢ na
samochadd. Probki do badan nalezy pobierac ze skrzyni samochodu zgodnie z metoda okreslong w PN-EN 12697-27.
Na podstawie uzyskanych wynikéw Inspektor podejmuje decyzje o wykonaniu odcinka probnego.

Odcinek probny o dtugosci 50 m powinien byé wykonany przez wykonawce w warunkach zblizonych do warunkow
budowy w celu sprawdzenia sprze¢tu i uzyskiwanych parametréw technicznych robot.

Wykonawca moze przystapi¢ do realizacji robdt po zaakceptowaniu przez Inspektora wynikéw z odcinka

probnego i ustalonej technologii zaggszczania. Odchyltki zawartosci sktadnikow mieszanki mineralno-

asfaltowej wzgledem zaprojektowanego sktadu muszg spelnia¢ wymagania zawarte w STWiORB.

Konieczne jest wykonanie odcinka probnego, co najmniej na 3 dni przed rozpoczgciem robot, w celu:

* stwierdzenia czy uzyty sprzet jest wlasciwy,

*  okreslenia grubosci warstwy mieszanki mineralno-asfaltowej przed zaggszczeniem, koniecznej
do uzyskania wymaganej w dokumentacji projektowej gruboséci warstwy,

* okre$lenia potrzebnej ilosci przejs¢ walcow dla uzyskania prawidtowego zageszczenia
warstwy. Do takiej proby Wykonawca uzyje takich materiatbw oraz sprzgtu, jakie beda
stosowane do wykonania warstwy nawierzchni.

Odcinek probny powinien by¢ zlokalizowany w miejscu uzgodnionym z Inspektorem.
Wykonawca moze przystapi¢ do wykonywania warstwy nawierzchni po zaakceptowaniu odcinka probnego przez

Inspektora.

5.7. Wbudowywanie i zageszczanie warstwy Scieralnej z betonu asfaltowego
Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna by¢ wbudowywana rozktadarka wyposazong w uktad automatycznego
sterowania grubo$cig warstwy i utrzymywania niwelety zgodnie z Dokumentacja Projektowa, elementy wibrujace



do wstepnego zaggszczenia, urzadzenia do podgrzewania elementow roboczych rozktadarki. W miejscach
niedostepnych dla sprzgtu dopuszcza sie¢ wbudowywanie reczne.

Rozktadarka powinna porusza¢ si¢ ze stala predkoscia i bez zbe¢dnych zatrzymywan (np. w oczekiwaniu na kolejny
samochod z goracg mieszanka).

Grubo$¢ wykonywanej warstwy powinna by¢ sprawdzana, co 25 m, w co najmniej trzech miejscach (w osi i przy
brzegach warstwy).

Warstwy walowane powinny by¢ rownomiernie zaggszczone walcami drogowymi. Nalezy stosowaé walce drogowe
stalowe gladkie z mozliwosciag wibracji, oscylacji lub walce ogumione.

Temperatura wbudowywanej mieszanki nie powinna by¢ nizsza od temperatury minimalnej podanej w pkt. 5.3.

W przypadku warstwy $cieralnej rozkladanej przy urzadzeniach ograniczajacych nawierzchnie, ktorych gérna
powierzchnia ma by¢é w jednym poziomie z powierzchnia tej nawierzchni (np. $ciek uliczny, korytka
odwadniajace) oraz gdy spadek jezdni jest w strone tych urzadzen, to powierzchnia warstwy $cieralnej powinna
by¢ wyzsza o 0,5+1,0 cm. W przypadku warstw nawierzchni z mieszanki walowanej bez urzadzen
ograniczajacych (np. kraweznikdéw, $ciekow, itp), krawedziom nalezy nadaé spadki o nachyleniu nie wigkszym
niz 2:1, przy pomocy rolki dociskowej mocowanej do walca lub elementu mocowanego do rozktadarki tzw.
,,buta” (,,na goraco”).

Jezeli krawedzie nie zostaly uformowane na goraco krawedz nalezy wyfrezowac na zimno.

Po wykonaniu nawierzchni asfaltowej o jednostronnym nachyleniu jezdni nalezy uszczelni¢ wyzej potozong krawedz
boczng. Nizej potozona krawedz boczna powinna pozosta¢ nieuszczelniona.

Krawedzie zewnetrzne oraz powierzchnie odsadzek poziomych nalezy uszczelnié przez pokrycie goracym asfaltem w
ilosci:

— powierzchnie odsadzek - 1,5 kg/m2, — krawedzie zewngtrzne - 4 kg/m2.
Goracy asfalt moze by¢ nanoszony w kilku przejsciach roboczych.

Wiasciwosci warstwy z mieszanki mineralno-asfaltowej powinny spelnia¢ wymagania tabeli 10.

Tabela 10. Wiasciwosci warstwy z mieszanki mineralno-bitumicznej

Typl V\.Iymlar . Wskaznik zageszczenia Zawartost . wolnyc.h
mieszanki, [9%] przestrzeni w warstwie
przeznaczenie [% (VIV)]

AC 11 SKR1 >98 1,0-4,5

5.8. Polaczenia technologiczne
Wymagania ogdlne
— zlacza w warstwach nawierzchni powinny by¢ wykonane w linii prostej,
— zlacza podtuznego nie mozna lokalizowaé w §ladach kol, a takze w obszarze poziomego oznakowania jezdni,
— zlgcza podluzne w konstrukcji wielowarstwowej nalezy przesung¢ wzgledem siebie w kolejnych warstwach
technologicznych o co najmniej 30 cm w kierunku poprzecznym do osi jezdni,
— zlacza muszg by¢ calkowicie zwigzane a powierzchnie przylegajacych warstw powinny by¢ w jednym
poziomie.
— zlacza poprzeczne migdzy dziatkami roboczymi uktadanych pasow kolejnych warstw technologicznych nalezy
przesuna¢ wzgledem siebie, o co najmniej 3 m w kierunku podtuznym do osi jezdni.

5.8.1. Sposob i warunki aplikacji materialow

Krawedz boczna ztacza podtuznego winna by¢ uformowana za pomoca rolki dociskowej lub poprzez obcigcie nozem
talerzowym .

Krawedz boczna zlacza poprzecznego powinna by¢ uformowana w taki sposéb i za pomoca urzadzen
umozliwiajgcych uzyskanie nieregularnej powierzchni.

Powierzchnie krawedzi powinny by¢ czyste i suche.

Wymagania wobec wbudowania tamy bitumicznej
Przed przyklejeniem tasmy w metodzie ,,gorace przy zimnym”, krawedzie ,,zimnej” warstwy na catkowitej grubosci,
nalezy zagruntowac zgodnie z zaleceniami producenta tasmy.




Tasma bitumiczna o grubosci 10 mm powinna by¢ wstgpnie przyklejona do zimnej krawedzi ztacza na calej jego
wysoko$ci oraz wystawa¢ ponad powierzchni¢ warstwy do 5 mm lub wg zalecen producenta.

Wymagania wobec wbudowania past bitumicznych
Pasta powinna by¢ nanoszona mechanicznie z zapewnieniem réwnomiernego jej rozprowadzenia na bocznej
krawedzi w ilosci 3 - 4 kg/m2 (warstwa o grubosci 3 - 4 mm przy gestosci okoto 1,0 g/cm3). Dopuszcza si¢
rgczne nanoszenie past w miejscach niedostepnych.

5.8.2. Sposob wykonania zlaczy
Dobér metody rozktadania materiatow do wykonania ztaczy oraz sposéb wykonania ztagczy powinien by¢ zgodny z
wymaganiami podanymi w WT-2 cze$¢ 2: Wykonanie warstw nawierzchni asfaltowych, 2016.

5.8.3. Sposob wykonania spoin
Grubo$¢ elastycznej tasmy bitumicznej do spoin powinna
wynosi¢: — nie mniej niz 10 mm w warstwie $cieralne;j.
Pasta powinna by¢ nanoszona mechanicznie z zapewnieniem réwnomiernego jej rozprowadzenia na bocznej
krawedzi w ilosci 3 - 4 kg/m? (warstwa o grubosci 3 - 4 mm przy gestosci okoto 1,0 g/cm?).

6. Kontrola jakosci roboét

6.1.0goélne zasady kontroli jakoSci robot
Ogolne zasady kontroli jako$ci rob6t podano w STWiORB DM 00.00.00 "Wymagania ogélne".

6.2.Badania przed przystapieniem do robét
Przed przystapieniem do rob6ét Wykonawca powinien:

* uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby budowlane do odbioru i powszechnego stosowania
(np. stwierdzenie o oznakowaniu materialu znakiem CE lub znakiem budowlanym B, certyfikat
zgodno$ci, deklaracje zgodno$ci, aprobat¢ techniczna, ew. badania materiatbw wykonane przez
dostawcow itp.), * ew. wykona¢ wlasne badania wlasciwosci materiatdw przeznaczonych do wykonania
robot, okreslone przez Inspektora,

*  sprawdzi¢ cechy zewngtrzne gotowych materiatdw z tworzyw.
Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inspektorowi do akceptacji.

6.3.Badania w czasie robét

Badania Wykonawcy sa wykonywane w celu sprawdzenia czy jako$¢ materiatlow budowlanych (mieszanek
mineralno- asfaltowych i ich sktadnikow, lepiszczy i materiatdw do uszczelnien itp.) oraz gotowej warstwy
(wbudowana mieszanka, polaczenia itp.) spetniajag wymagania okreslone w STWiORB.

Wykonawca powinien wykona¢ te badania w czasie realizacji robdt z niezbedng staranno$cia i w wymaganym
zakresie. Wyniki nalezy zapisywa¢ w protokotach. W razie stwierdzenia uchybiefn w stosunku do wymagan ich
przyczyny nalezy niezwlocznie usungc.

Wyniki badan nalezy przekazywac¢ Inspektorowi.

Zakres badan Wykonawcy zwiagzany z wykonaniem mieszanki mineralno-bitumicznej:
e  badanie zawartoSci asfaltu,
*  badanie uziarnienia mieszanki,
*  badanie zawartosci wolnych przestrzeni.
Zakres badan Wykonawcy zwiazany z wykonywaniem warstwy:
e pomiar temperatury powietrza,
*  pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej podczas wykonywania warstwy,
»  ocena wizualna mieszanki mineralno-asfaltowej,
*  wykaz ilosci materiatow,
*  pomiar grubosci wykonanej warstwy,



*  pomiar spadku poprzecznego warstwy asfaltowej,

*  pomiar zaggszczenia warstwy i1 zawartosci wolnych przestrzeni,
*  pomiar réwnosci warstwy asfaltowej,

*  ocena wizualna jednorodno$ci powierzchni warstwy,

*  ocena wizualna jakosci wykonania potaczen technologicznych.
*  Polaczenia migdzywarstwowe

6.3.1. Czestotliwo$é oraz zakres badan i pomiaréw
Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiardw w czasie wytwarzania mieszanki mineralno-asfaltowej podano w tablicy
11.

Tablica 11. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw podczas wytwarzania mieszanki mineralno-asfaltowej

Lp.| Wyszczegolnienie badan Czgstotliwos¢ badan

BADANIA MATERIALOW

1. | Uziarnienie kruszywa Jedno badanie na 1000 ton dostarczonej frakcji

2. | Wiasciwosci wypetniacza Jedno badanie na 100 ton dostarczonego wypelniacza
3. | Wiasciwosci asfaltu (badanie w zakresie PiK i | Jedno badanie dla kazdej cysterny

penetracji)

4. | Wlasciwosci kruszywa Przy kazdej zmianie

BADANIA MIESZANKI MINERALNO -ASFALTOWEJ

5. | Temperatura sktadnikow Dozor ciagly

6. | Temperatura mieszanki Kazdy samochod przy zatadunku i w czasie
wbudowywania

7. | Zawartosc¢ asfaltu i uziarnienie mieszanki 1 probka przy produkcji do 500 Mg,
2 probki przy produkcji ponad 500 Mg

8. | Zawarto$¢ wolnych przestrzeni jw.

BADANIA PO ZAGESZCZENIU WARSTWY SCIERALNEJ WYKONANEJ Z BETONU
ASFALTOWEGO

9. [ Grubos¢ 1 wskaznik zageszczenia warstwy,| 2 probki z kazdego pasa ruchu o powierzchni do 3000
wolna przestrzen w warstwie m?, za wyjatkiem obiektow mostowych

10 | Potaczenia migdzywarstwowe 1 badanie na 15000 m?

6.3.2. Badanie wlasciwosci kruszywa
Z czestotliwos$cig podang w tablicy 11 nalezy kontrolowaé kazdy rodzaj dostarczanego kruszywa drobnego i kazda
frakcje grysow. Wyniki powinny by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w pkt. 2.2.

6.3.3. Badanie wlasciwosci wypelniacza Z czestotliwoscia podang w tablicy 11 nalezy kontrolowaé dostarczany
wypetniacz. Wyniki powinny by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w punkcie 2.4.

6.3.4. Badanie wlasciwosci asfaltu
Z czestotliwoscia podang w tablicy 11 nalezy kontrolowaé dostarczany asfalt. Wyniki powinny by¢ zgodne z
wymaganiami podanymi w punkcie 2.3.

6.3.5. Pomiar temperatury skladnikow mieszanki

Z czestotliwoscig podang w tablicy 11 nalezy kontrolowaé temperature sktadnikow mieszanki. Pomiar polega na
odczytaniu wskazan odpowiednich termometrow zamontowanych w otaczarce. Wyniki powinny by¢ zgodne z
wymaganiami podanymi w punkcie 5.3.

6.3.6. Pomiar temperatury mieszanki

Temperatur¢ mieszanki betonu asfaltowego nalezy mierzy¢ i rejestrowaé przy zatadunku i w czasie
wbudowywania w nawierzchni¢. Zaleca si¢ stosowanie termometrow cyfrowych z sondg wglebng. Wyniki
powinny by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w punkcie 5.3.

6.3.7. Temperatura mieknienia lepiszcza odzyskanego



Temperatura migknienia lepiszcza wyekstrahowanego z mieszanki mineralno-asfaltowej nie powinna przekroczyé
wartos$ci dopuszczalnych:

« dlaasfaltu 50/70 64°C,

6.3.8. Zawarto$¢ asfaltu

Odchylka w zakresie zawartosci lepiszcza jest to wielko$¢ bezwzgledna réznicy pomigdzy procentowa
zawartoscig lepiszcza rozpuszczalnego uzyskang z badan laboratoryjnych a procentowa zawartoscia lepiszcza
rozpuszczalnego podang w badaniu typu.

Jako$¢ wbudowanej mieszanki mineralno-asfaltowej nalezy oceni¢ na podstawie:

» wielko$ci odchylki obliczonej dla warto$ci $redniej (Srednia arytmetyczna wszystkich wynikow z calej
drogi dla danego badania typu i danej warstwy asfaltowej) z doktadnoscia do 0,01%,
» wielkosci odchylki obliczonej dla pojedynczego wyniku (probki) z doktadnoscia do 0,1%

Dopuszczalna odchytka zawartosci rozpuszczalnego lepiszcza dla pojedynczego wyniku (probki) pobranej z
mieszanki mineralno-asfaltowej wynosi £0,3% od warto$ci projektowane;j.

Dopuszczalna odchytka zawarto$ci rozpuszczalnego lepiszcza dla wartosci $redniej policzonej z doktadnoscia do
0,01% dla KR1 wynosi:

» zawartos¢ lepiszcza rozpuszcezalnego niedomiar 0,20%,

» zawarto$¢ lepiszcza rozpuszczalnego nadmiar 0,20%

6.3.9. Uziarnienie mieszanki mineralnej

Odchyltka w zakresie uziarnienia jest to wielko$¢ bezwzgledna roéznicy pomiedzy procentowa zawartoscia ziaren
w wyekstrahowanej mieszance mineralnej uzyskana z badan laboratoryjnych a procentowa zawarto$cia ziaren w
mieszance mineralnej podang w badaniu typu.

Jakos¢ wbudowanej mieszanki mineralno-asfaltowej nalezy oceni¢ na podstawie:

» wielkosci odchyltki obliczonej dla wartos$ci $redniej (Srednia arytmetyczna wszystkich wynikéw z catej drogi dla
danego badania typu i danej warstwy asfaltowej) z doktadnoscia do 0,1%.

* wielkosci odchylki obliczonej dla pojedynczego wyniku (probki) z doktadnoscia do 0,1% dla sita 0,063 mm i
z doktadnos$cia do 1% dla pozostatych sit.

Dopuszczalne odchyltki dotyczace zawartosci ziaren kruszywa dla pojedynczego wyniku dla KR1:
Przechodzi przez sito: # 0,063 mm - 3,0%
#0,125 mm - 5%

#2mm - 6%
D/2 lub sito charakterystyczne — 7%
D - 8%

Dopuszczalne odchylki dotyczace zawartosci ziaren kruszywa dla wartosci sredniej dla KR1:

Przechodzi przez sito: # 0,063 mm -1,5%
#0,125 mm - 2%
#2mm - 3%
D/2 lub sito charakterystyczne — < 4%
D - 5%

6.3.10. Zawarto$¢ wolnych przestrzeni

Zawarto$¢ wolnych przestrzeni w probce Marshalla pobranej z mieszanki mineralno-asfaltowej nie powinna
wykracza¢ poza dopuszczalne warto$ci podane w tablicy 8 i 8a.

Z czestotliwoscia podang w tablicy 11 nalezy okresla¢ wolna przestrzen w probkach Marshalla.

6.3.11. Pomiar grubosci warstwy

Grubos$ci wykonanej warstwy nalezy okresla¢ z czestotliwoscig podang w tablicy 11.

Wymagana $rednia grubos$¢ dla poszczegélnych warstw asfaltowych oraz wymagana $rednig grubos¢ dla catego
pakietu tych warstw powinna by¢ zgodna z gruboscia przyjeta w projekcie konstrukeji nawierzchni.



Jedynie w przypadku pojedynczych wynikoéw pomiarow grubosci wbudowanej warstwy, dopuszcza si¢ roznice w
stosunku do grubosci przyjetej w projekcie konstrukcji nawierzchni nie wigcej niz o 5% w przypadku warstwy
Scieralne;.

Maksymalne warto$ci roznicy grubosci §redniej i grubosci dla pojedynczych pomiarow przedstawia tabela 12.

Tabela 12. Maksymalne warto$ci roznicy grubosci

Pakiet: warstwa $cieralna +
wiazaca + wyrdwnawczo- Warstwa $cieralna
profilujaca razem

Dla  warto$ci  $redniej  grubosci

wbudowanej warstwy z catego odcinka Nie dopuszcza si¢ zanizenia grubosci
budowy

Dla warto$ci pojedynczych wynikow | 0+ 10%, ale nie wigcej niz 1,0 0= 5%
pomiardéw grubosci wbudowane;j cm

Zwickszone grubosci poszczegdlnych warstw beda zaliczane jako wyrdwnanie ewentualnych niedoborow nizej
lezacej warstwy.

6.3.12. Wskaznik zageszczenia warstwy i zawarto$¢ wolnych przestrzeni
Zaggeszezenie wykonanej warstwy, wyrazone wskaznikiem zaggszczenia oraz zawarto$cig wolnych przestrzeni, nie
moze przekroczy¢ wartosci dopuszczalnych podanych w tablicy 10.
Dotyczy to kazdego pojedynczego oznaczenia danej wlasciwosci.
Okreslenie gestosci objetosciowej nalezy wykona¢ wedtug PN-EN 12697-6.
Zawarto$¢ wolnych przestrzeni i wskaznik zageszczenia kazdej probki pobranej z zageszczonej warstwy mineralno-
asfaltowej nawierzchni powinny spelnia¢ wymagania okre$lone w tabeli 10.
Dla wykonanej warstwy $cieranej na catym zadaniu w zakresie wskaznika zageszczenia wymaga sie, aby:
a) dla odcinka reprezentowanego przez 6 probek i wiecej, minimum 90% uzyskanych wynikow wskaznika
zageszczenia byta nie mniejsza niz 97,0%
b) dla odcinka reprezentowanego przez mniej niz 6 probek, minimum 60% uzyskanych wynikow wskaznika
zageszczenia byta nie mniejsza niz 97.0%.

6.3.13. Sprawdzenie wygladu mieszanki mineralno-asfaltowej
Sprawdzenie wygladu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na ocenie wizualnej jej wygladu w czasie produkcji,
zatadunku, roztadunku i wbudowywania.

6.4. Badania dotyczace cech geometrycznych i wlasciwosci warstwy $cieralnej z betonu asfaltowego
6.4.1. Czestotliwo$é oraz zakres badan i pomiarow

Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw wykonanych warstw nawierzchni z betonu asfaltowego podaje tablica
13.

Tablica 13 Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiarow wykonanej warstwy z betonu asfaltowego AC

Lp. | Wyszczegolnienie badan Czestotliwos¢ badan i pomiarow

1 Szeroko$¢ warstwy co 100 m

2 Rownos¢ podtuzna W sposob ciagly

3 Rownos$¢e poprzeczna Profilografem z krokiem co 1m, Latg nie rzadziej niz co 5 m na
kazdej jezdni

4 Spadki poprzeczne co 20 m” na kazdej jezdni

5 Rzedne wysokosciowe na kazdej jezdni na osi i krawedziach jezdni: co 10 m na prostych i

6 Uksztaltowanie osi w planie | CO
10 m na tukach

7 ZYacza podtuzne i poprzeczne | kazde zlacze




8 | Wyglad zewngtrzny cata powierzchnia wykonanego odcinka

“) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztaltowania osi w planie nalezy wykonaé¢ w gléwnych
punktach tukéw poziomych

6.4.2. Szerokos$¢ warstwy

Szerokos¢ warstwy Scieralnej z betonu asfaltowego powinna by¢ zgodna z Dokumentacja Projektowa, z
tolerancja +5 cm -0 cm. Szeroko$¢ warstwy asfaltowej nizej polozonej, nieograniczonej krawegznikiem lub
opornikiem w nowej konstrukcji nawierzchni, powinna by¢ szersza z kazdej strony, co najmniej o grubos¢
warstwy na niej potozonej, nie mniej jednak niz 5 cm.

6.4.3. Rownos¢ podluzna warstwy
Pomiary rownosci podtuznej nalezy wykonaé¢ w srodku kazdego ocenianego pasa.

Do oceny rownosci podtuznej drog klasy L nalezy stosowa¢ metod¢ pomiaru cigglego rownowazng uzyciu taty i
klina z wykorzystaniem planografu, umozliwiajacego wyznaczanie odchylen réwnosci podiuznej jako
najwickszej odleglosci (przes§witu) pomigdzy teoretyczng linig taczaca spody kotek jezdnych urzadzenia a
mierzong powierzchniag warstwy [mm]. W miejscach niedostepnych dla planografu pomiar rownosci podtuzne;j
warstw nawierzchni nalezy wykonaé w sposob ciagly z uzyciem faty i klina.

Wartoséci dopuszczalne odchylen rownosci podtuznej przy odbiorze warstwy planografem (tatg i klinem) okresla
tabela: Tabela 14.

Klasa Element nawierzchni Dopuszczalne
drogi odbiorcze warto$ci
odchylen roéwnosci

podtuznej warstwy [mm]

L, zjazdy | Wszystkie pasy ruchu i powierzchnie przeznaczone do ruchu i
postoju pojazdow 9

6.4.4. Rownos¢ poprzeczna

Do oceny rownosci poprzecznej nalezy stosowa¢ metode pomiaru profilometrycznego rownowazng uzyciu taty i
klina, umozliwiajagca wyznaczenie odchylenia rownosci w przekroju poprzecznym pasa ruchu/elementu drogi.
Odchylenie to jest obliczane jako najwicksza odleglos¢ (przeswit) pomiedzy teoretyczng tata (o dtugosci 2m) a
zarejestrowanym profilem poprzecznym warstwy. Efektywna szeroko$§¢ pomiarowa jest rowna szerokosci
mierzonego pasa ruchu (elementu nawierzchni) z tolerancja + 15%. Warto$¢ odchylenia réwnosci poprzecznej
nalezy wyznacza¢ z krokiem co 1m.

W miejscach niedostgpnych dla profilografu pomiar réwnos$ci poprzecznej warstw nawierzchni nalezy wykonac z
uzyciem laty i klina. Dlugo$¢ taty w pomiarze rownos$ci poprzecznej powinna wynosi¢ 2m. Pomiar powinien by¢
wykonywany nie rzadziej niz co 5 m.

Tabela 15.
Klasa Element nawierzchni Dopuszczalne
drogi odbiorcze warto$ci

odchylen réwnosci
podtuznej warstwy [mm]|

L, zjazdy, | Wszystkie pasy ruchu i powierzchnie przeznaczone do ruchu i
zatoki postoju pojazdow 9
autobusowe

6.4.5. Spadki poprzeczne warstwy
Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltowego na odcinkach prostych i na tukach powinny byé zgodne z
Dokumentacja Projektowa, z tolerancja -0,5%.

6.4.6. Rzedne wysokoS$ciowe



Rzedne wysokosciowe warstwy powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa, z tolerancjg +1 c¢cm, -0 cm, przy
czym co najmniej 95% wykonanych pomiaréw nie moze przekraczaé przedziatu dopuszczalnych odchylen.

6.4.7. Uksztaltowanie osi w planie
Os$ warstwy w planie powinna by¢ usytuowana zgodnie z dokumentacja projektowa, z tolerancja 5 cm.

6.4.8. Zlacza poprzeczne i podluzne Z czestotliwoscia podang w tablicy 13 nalezy sprawdza¢ prawidlowosé
wykonania ztacza podluznego i poprzecznego. Ztacza w nawierzchni powinny by¢ wykonane w linii proste;j,
prostopadle do osi drogi. Ztacza powinny by¢ calkowicie zwigzane, a przylegajace warstwy powinny by¢é w
jednym poziomie.

6.4.9. Wyglad warstwy
Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien mie¢ jednolita teksture, bez miejsc przeasfaltowanych, porowatych,
huszczacych sie i spekanych.

6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami
W przypadku wystapienia nieprawidtowosci wykonania robot, Wykonawca ma obowiazek usunaé wady na wiasny
koszt. Sposdb, zakres i termin wykonania robot poprawkowych nalezy uzgodni¢ z Inspektorem.

6.6. Roboty niespelniajace wymagan
Postgpowanie z robotami niespetniajacymi wymagan okreslono w STWiORB DM.00.00.00.

7. Obmiar robot

7.1.Wymagania ogoélne dotyczace obmiaru roboét
Ogolne wymagania dotyczace obmiaru Robdt podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

7.2.Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowsa jest metr kwadratowy (m?) wykonanej warstwy $cieralnej z betonu asfaltowego z wszystkimi
robotami towarzyszacymi zgodnie z Dokumentacjg Projektowa.

Obmiar nie powinien obejmowaé¢ dodatkowych powierzchni niewykazanych w Dokumentacji Projektowej z
wyjatkiem powierzchni zaakceptowanych przez Inspektora na pi$mie.

Nadmierna grubos$¢ lub nadmierna powierzchnia warstwy w stosunku do Dokumentacji Projektowej wykonana bez
pisemnego upowaznienia Inspektora nie moze stanowi¢ podstawy do roszczen o dodatkowa zaptate.

8. Odbior robot

8.1.0goélne zasady odbioru robot Roboty podlegajgce odbiorowi wedlug zasad okreslonych w STWIORB
DM.00.00.00 ,,Wymagania Ogoélne” pkt. 8.

Roboty uznaje sie¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowg i STWIORB, jezeli wszystkie badania i

pomiary z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 niniejszej STWiORB daty wyniki pozytywne. W razie

niedotrzymania warto$ci dopuszczalnych nalezy postepowaé wedtug zasad okre$lonych w Instrukcji DP-T14

Ocena jakosci na drogach krajowych — Czgé¢ I Roboty drogowe z 2017 roku.

8.2.Dokumenty do odbioru robét
Do odbioru czgsciowego lub koncowego robdt nalezy przedtozyé odbierajacemu dokumenty zgodne z STWiORB
DM.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

9. Podstawa platnosci

9.1.0gélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.



9.2.Cena jednostki obmiarowej
Placi sic za jeden metr kwadratowy (m?) wykonanej i odebranej warstwy $cieralnej z betonu asfaltowego po
dokonaniu odbioru wg punktu 8.
Cena jednostkowa jest ceng usredniong dla podanego sposobu wykonania i obejmuje:
« opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Robot oraz Programu Zapewnienia Jakosci,
* prace pomiarowe i przygotowawcze,
» zakup i dostarczenie materialéw przeznaczonych do produkcji mieszanki,
» zakup, dostarczenie i zastosowanie materiatdw pomocniczych koniecznych do prawidtowego wykonania
robdt lub wynikajacych z przyjetej technologii robot,
» opracowanie recepty laboratoryjnej wraz z badaniami,
* wykonanie zarobu probnego i odcinka probnego,
* wytworzenie mieszanki,
» transport mieszanki do miejsca whudowania,
* mechaniczne roztozenie mieszanki,

* zageszczenie 1 obcigcie krawedzi,
» uszczelnienie ztaczy poprzecznych i podhuznych,

» obciecie krawedzi i posmarowanie lepiszczem,

* pokrycie tasmg asfaltowa krawedzi urzadzen obcych i kraweznikow,
* uzyskanie wskazan odpowiedniego organu dla trasy i miejsca zdeponowania odpadow zgodnie z Ustawa
zawartg w Dz.U. nr 62 z 20.06.2001r,

* wykonanie wszystkich niezb¢dnych pomiardéw, badan i sprawdzen,

* oznakowanie miejsca robot i jego utrzymanie.

10. Przepisy zwiazane

10.1. Normy
PN-EN 932-3

PN-EN 933-1

PN-EN 933-3

PN-EN 933-4

PN-EN 933-5

PN-EN 933-6

PN-EN 933-9

PN-EN 933-10

PN-EN 1097-2

PN-EN 1097-4

PN-EN 1097-5

PN-EN 1097-6

PN-EN 1097-7

Badania podstawowych wlasciwosci kruszyw — Procedura i terminologia uproszczonego
opisu petrograficznego

Badania geometrycznych wlasciwosci kruszyw — Oznaczanie skladu ziarnowego —
Metoda przesiewania

Badania geometrycznych wlasciwosci kruszyw — Oznaczanie ksztaltu ziaren za pomoca
wskaznika ptaskosci

Badania geometrycznych whasciwosci kruszyw — Cze$¢ 4: Oznaczanie ksztattu ziaren —
Wskaznik ksztattu

Badania geometrycznych wiasciwosci kruszyw — Oznaczanie procentowej zawarto$ci
ziaren o powierzchniach powstalych w wyniku przekruszenia lub tamania kruszyw
grubych

Badania geometrycznych wiasciwosci kruszyw — Cze$¢ 6: Ocena wlhasciwosci
powierzchni — Wskaznik przeptywu kruszywa

Badania geometrycznych wiasciwos$ci kruszyw — Ocena zawarto$ci drobnych czgstek —
Badania biekitem metylenowym

Badania geometrycznych wtasciwosci kruszyw — Czgs¢ 10: Ocena zawarto$ci drobnych
czastek — Uziarnienie wypelniaczy (przesiewanie w strumieniu powietrza)

Badania mechanicznych i fizycznych wtasciwosci kruszyw — Metody oznaczania
odpornosci na rozdrabnianie

Badania mechanicznych i fizycznych wiasciwosci kruszyw — Cze$¢ 4: Oznaczanie
pustych przestrzeni suchego, zageszczonego wypetniacza

Badania mechanicznych i fizycznych wiasciwosci kruszyw — Cze$¢ 5: Oznaczanie
zawarto$ci wody przez suszenie w suszarce z wentylacja

Badania mechanicznych i fizycznych wtasciwosci kruszyw —Czes¢ 6: Oznaczanie
gestosci ziaren i nasigkliwosci

Badania mechanicznych i fizycznych wlasciwosci kruszyw — Cze$¢ 7: Oznaczanie
gestosci wypeltniacza — Metoda piknometryczna



PN-EN 1097-8

PN-EN 1367-1

PN-EN 1367-3

PN-EN 1426
PN-EN 1427

PN-EN 1744-1
PN-EN 1744-4

PN-EN 12591

PN-EN 12592

PN-EN 12593

PN-EN 12606-1

PN-EN 12607-1

PN-EN 12607-3

PN-EN 12697-6

PN-EN 12697-8

PN-EN 12697-11

PN-EN 12697-12

PN-EN 12697-13

PN-EN 12697-22

PN-EN 12697-27

PN-EN 12697-36

PN-EN 13043

PN-EN 13075-1

PN-EN 13108-20
PN-EN 13179-1

PN-EN 13179-2

PN-EN 13587

PN-EN 13588

PN-EN 13614

PN-EN 13703

Badania mechanicznych i fizycznych wlasciwosci kruszyw — Cze$¢ 8: Oznaczanie
polerowalnosci kamienia

Badania wlasciwosci cieplnych i odpornosci kruszyw na dziatanie czynnikdéw
atmosferycznych — Cze¢s¢ 1: Oznaczanie mrozoodpornosci

Badania wtasciwosci cieplnych i odpornosci kruszyw na dziatanie czynnikow
atmosferycznych — Cze$¢ 3: Badanie bazaltowej zgorzeli stonecznej metodg gotowania
Asfalty i produkty asfaltowe — Oznaczanie penetracji igta

Asfalty i produkty asfaltowe — Oznaczanie temperatury migknienia — Metoda Pierscien i
Kula

Badania chemicznych whasciwosci kruszyw — Analiza chemiczna

Badania chemicznych wlasciwosci kruszyw — Czgs¢ 4: Oznaczanie podatnosci
wypelniaczy do mieszanek mineralno-asfaltowych na dziatanie wody

Asfalty i produkty asfaltowe — Wymagania dla asfaltow drogowych

Asfalty i produkty asfaltowe — Oznaczanie rozpuszczalnosci

Asfalty i produkty asfaltowe — Oznaczanie temperatury famliwos$ci Fraassa

Asfalty i produkty asfaltowe — Oznaczanie zawarto$ci parafiny — Czes¢ 1: Metoda
destylacyjna

Asfalty i produkty asfaltowe — Oznaczanie odporno$ci na twardnienie pod wplywem
ciepla i powietrza — Cze$¢ 1: Metoda RTFOT

Asfalty i produkty asfaltowe — Oznaczanie odpornosci na twardnienie pod wplywem
ciepla i powietrza — Cze$¢ 3: Metoda RFT

Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badan mieszanek mineralno-asfaltowych na
goraco — Czes$¢ 6: Oznaczanie gestosci objetosciowej metoda hydrostatyczna
Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badan mieszanek mineralno-asfaltowych na
goraco — Czes$¢ 8: Oznaczanie zawartosci wolnej przestrzeni

Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badan mieszanek mineralno-asfaltowych na
gorgco — Czes¢ 11: Okreslenie powigzania pomi¢dzy kruszywem i asfaltem

Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badan mieszanek mineralno-asfaltowych na
goraco — Czes$¢ 12: Okreslanie wrazliwosci na wode

Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badan mieszanek mineralno-asfaltowych na
goragco — Cze$¢ 13: Pomiar temperatury

Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badan mieszanek mineralno-asfaltowych na
gorgco — Czes¢ 22: Koleinowanie

Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badan mieszanek mineralno-asfaltowych na
gorgco — Cze$¢ 27: Pobieranie probek

Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badan mieszanek mineralno-asfaltowych na
goragco — Cze$¢ 36: Oznaczanie grubosci nawierzchni asfaltowych

Kruszywa do mieszanek bitumicznych i powierzchniowych utrwalen stosowanych na
drogach, lotniskach i innych powierzchniach przeznaczonych do ruchu

Asfalty i lepiszcza asfaltowe — Badanie rozpadu — Czgs¢ 1: Oznaczanie indeksu rozpadu
kationowych emulsji asfaltowych, metoda z wypetniaczem mineralnym

Mieszanki mineralno-asfaltowe — Wymagania — Cze$¢ 20: Badanie typu

Badania kruszyw wypelniajacych stosowanych do mieszanek bitumicznych — Czgs¢ 1:
Badanie metodg Pierscienia i Kuli

Badania kruszyw wypetniajacych stosowanych do mieszanek bitumicznych — Czgs¢ 2:
Liczba bitumiczna

Asfalty i lepiszcza asfaltowe — Oznaczanie ciagliwosci lepiszczy asfaltowych metoda
pomiaru ciggliwosci

Asfalty i lepiszcza asfaltowe — Oznaczanie kohezji lepiszczy asfaltowych metodg testu
wahadlowego

Asfalty i lepiszcza asfaltowe — Oznaczanie przyczepno$ci emulsji bitumicznych przez
zanurzenie w wodzie — Metoda z kruszywem

Asfalty i lepiszcza asfaltowe — Oznaczanie energii deformacji



PN-EN 13808 Asfalty i lepiszcza asfaltowe — Zasady specyfikacji kationowych emulsji asfaltowych

PN-EN 14188-1 Wypelniacze ztaczy i zalewy — Cze¢$¢ 1: Specyfikacja zalew na gorgco

PN-EN 22592 Przetwory naftowe — Oznaczanie temperatury zaptonu i palenia — Pomiar metodg
otwartego tygla Clevelanda

PN-EN ISO 2592  Oznaczanie temperatury zaptonu i palenia — Metoda otwartego tygla Clevelanda

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i tata

PN-EN 13036-6 Whasciwoscei nawierzchni drogowych i lotniskowych. Metody badan. Czgs¢ 6: Pomiary
poprzecznych i podtuznych profili w zakresie dlugosci fali rownosci i megatekstury

10.2. Inne dokumenty

1. Wymagania techniczne. WT-1 Kruszywa 2014. Kruszywa do mieszanek mineralno-asfaltowych i
powierzchniowych utrwalen na drogach krajowych.

2. Wymagania techniczne WT-2 cze¢$¢ 1: Mieszanki mineralno - asfaltowe 2014. Nawierzchnie asfaltowe na drogach
krajowych.

3. Wymagania techniczne WT-2. Czg¢é¢ 2 Wykonanie warstw nawierzchni asfaltowych 2016. Nawierzchnie
asfaltowe na drogach publicznych.

4. Dz. U. 2016 poz. 124 Obwieszczenie Ministra Infrastruktury i Budownictwa z dnia 23 grudnia 2015 r. w sprawie
ogloszenia jednolitego tekstu rozporzadzenia Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich usytuowanie.

5. Instrukcja DP-T 14 Ocena jakosci na drogach krajowych. Czg¢s¢ 1 — Roboty drogowe (Warszawa 2017)

6. Ustawa o wyrobach budowlanych z dn. 16 kwietnia 2004 r. (Dz.U.2004 Nr 92 poz. 881) z pdzniejszymi zmianami
— ostatni tekst jednolity opublikowany w Dz.U z dnia 28 wrzesnia 2016 r. poz. 1570.

ZALACZNIK A

Tablica 1. Wymagania dotyczace uziarnienia dodanego
wypetniacza

Wymiar sita Procent przechodzacej masy

Ogolny zakres dla Maksymalny zakres
poszczegélnych uziarnienia
wynikéw deklarowany przez
producenta

2 100 -
0,125 od 85 do 100 10

0,063 od 70 do 100 10

mm

a) Zakres uziarnienia deklarowany na podstawie ostatnich 20 warto$ci (minimalna
czestotliwo$¢ badania — 1 raz na tydzien). 90% wynikow deklarowanych
powinno znalez¢ si¢ w tym zakresie, ale wszystkie wyniki powinny miescic€ si¢
W 0golnym zakresie uziarnienia (patrz kolumna 2 wyzej).




D.05.03.11 Frezowanie nawierzchni asfaltowych na zimno

1. Wstep

1.1.Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru Robot budowlanych w ramach realizacji zadania: ,,Budowa drogi wewnetrznej w
miejscowosci Adelina wraz z budowa zjazdu z drogi wojewodzkiej Nr 850”Zakres stosowania STWIORB

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako Dokument Przetargowy i Kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.2.Zakres Robét objetych STWiORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem frezowania
nawierzchni zgodnie z Dokumentacja Projektows.

1.3.0Kreslenia podstawowe
1.3.1. Frezowanie nawierzchni asfaltowej na zimno - kontrolowany proces skrawania gornej warstwy
nawierzchni asfaltowej, bez jej ogrzania, na okreslong gtebokosc.
1.3.2.  Frezarka drogowa - maszyna do frezowania nawierzchni na zimno.
1.3.3. Pozostate okreslenia podstawowe podane w niniejszej STWiORB sa zgodne z zamieszczonymi w
STWiORB DM 00.00.00 "Wymagania ogo6lne".

1.4.0goélne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania Ogdlne”.
Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa,
STWiORB i poleceniami Inzyniera.
Niezbedne dane istotne z punktu widzenia:

* organizacji robot budowlanych;

» zabezpieczenia interesu o0sob trzecich;

» ochrony $rodowiska;

* warunkow bezpieczenstwa pracy;

 zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;

* warunkow organizacji ruchu;
podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania Ogoélne”.

1.5.Wspélny Slownik Zaméwien (CPV)
Kody grup, klas i kategorii robot Wspdlnego Stownika Zamowien (CPV) dotyczacych przedmiotu zamdéwienia
podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania Og6lne”.

2. Materialy

2.1.0gélne wymagania dotyczace materialow

Ogo6lne wymagania dotyczace materiatlow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w STWiORB DM 00.00.00
,»,Wymagania og6lne”.

3. Sprzet

3.1.0goélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiORB DM 00.00.00 "Wymagania og6lne".

3.2.5przet do wykonania robét
Do frezowania nawierzchni na zimno nalezy stosowaé frezarki drogowe umozliwiajace frezowanie nawierzchni
asfaltowej na zimno na okreslong glebokos¢ z doktadnoscia okreslong w pkt. 5 niniejszej STWiORB.



Frezarka powinna by¢ sterowana elektronicznie i zapewnia¢ zachowanie wymaganej rownosci oraz pochylen
poprzecznych i podluznych powierzchni po frezowaniu. Wymagang rowno$é okreslono w pkt. 5 niniejszej
STWiORB. Do matych robot (naprawy) Inzynier moze dopusci¢ frezarki sterowane mechanicznie.

Szeroko$¢ bebna frezujacego powinna by¢ dobrana zaleznie od zakresu robdt. Przy lokalnych naprawach
szeroko$¢ bgbna moze by¢ dostosowana do szerokosci skrawanych elementéw nawierzchni. Przy frezowaniu
calej jezdni szeroko$¢ bebna skrawajacego powinna by¢, co najmniej réwna 1200 mm. Przy duzych robotach
frezarki musza by¢ wyposazone w przeno$nik sfrezowanego materiatu, podajacego go z jezdni na samochody.
Przy pracach prowadzonych na terenie zabudowanym frezarki muszg by¢ zaopatrzone w systemy odpylania. W
terenie niezabudowanym frezarki powinny by¢ zaopatrzone w systemy odpylania. Sprzet uzyty do frezowania
nawierzchni powinien odpowiada¢ pod wzgledem typu i iloSci wymaganiom zawartym w PZJ i by¢
zaakceptowany przez Inzyniera.

Wydajnos¢ frezarek powinna zapewni¢ wykonanie robot przy jak najmniejszych zakloceniach ruchu.

4. Transport

4.1.0gélne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB DM 00.00.00 "Wymagania og6lne".

4.2. Transport materialow

Transport powinien by¢ tak zorganizowany, aby zapewni¢ prace frezarek bez postoju. Material moze by¢ wywozony
dowolnymi §rodkami transportowymi.

Materiat z frezowania jest wlasnoScig Zamawiajacego i nalezy go odwiez¢ na miejsce sktadowania wskazane przez
Inzyniera.

5. Wykonanie Robot

5.1.0go6lne warunki wykonywania Robét

Ogolne zasady wykonywania robot podano w STWiORB DM 00.00.00 "Wymagania ogdlne".

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Organizacji Robot oraz Program
Zapewnienia Jako$ci uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane roboty.

5.2.Wykonanie frezowania

Przed przystapieniem do wykonania rob6t Wykonawca zobowiazany jest do sporzadzenia we wlasnym zakresie i na

wlasny koszt projektu roboczego zawierajacego:

* plan rzednych powierzchni istniejacej warstwy gornej w przekrojach prostopadtych do osi drogi i
odleglych od siebie o nie wiecej niz 10 m,

* naniesienie na plan rzednych, w oparciu o dane Dokumentacji Projektowej, grubosci warstw
nawierzchni, ktore podlega¢ beda frezowaniu.

Wykonawca jest zobowigzany do wykonania inwentaryzacji geodezyjnej przed i po wykonaniu frezowania.

Nawierzchnia powinna by¢ frezowana do glgbokosci, szerokosci i pochylen zgodnych z Dokumentacja Projektowa z

doktadnosciag £ 5 mm.

Nieréwnosci sfrezowanej powierzchni mierzone tata 4-metrowa zgodnie z BN-68/8931-04, przy uzyciu klina

pomiarowego o szerokosci 40 mm, nie powinny wynosi¢ wigcej niz 8§ mm.

Jezeli ruch drogowy ma by¢ dopuszczony po sfrezowanej czesci jezdni, to wowcezas, ze wzgledow bezpieczenstwa

nalezy spetni¢ nastepujace warunki:

a) nalezy usung¢ Sciety materiat i oczy$ci¢ nawierzchnie,

b) przy frezowaniu poszczegdlnych pasdéw ruchu, wysoko$¢ podtuznych pionowych krawedzi nie moze przekraczaé
40 mm,

c) przy lokalnych naprawach polegajacych na sfrezowaniu nawierzchni przy linii kraweznika ($cieku) dopuszcza sie
wickszy uskok niz okreslono w pkt b), ale przy glebokosci wigkszej od 75 mm wymaga on specjalnego
oznakowania,

d) krawedzie poprzeczne na zakonczenie dnia roboczego powinny by¢ klinowo $cigte.

6. Kontrola jakosci Robot

6.1.0goélne zasady kontroli jakosci robét



Ogolne zasady dotyczace kontroli jako$ci robot podano w STWiORB DM 00.00.00 "Wymagania ogolne".

6.2.Badania przed przystapieniem do roboét
Kontrola jakos$ci rob6t podczas frezowania nawierzchni na zimno powinna obejmowac¢ pomiary okreslone w tablicy
1.

Tablica 1. Zakres czgstotliwo$ci badan kontrolnych przy frezowaniu nawierzchni na zimno.

Lp. Wiasciwos¢ Czestotliwos¢ badan kontrolnych
1. Roéwnosé podtuzna atg 4-metrowa co 20 m

2. Rownos$e poprzeczna tatg 4-metrowa co 20 m

3. Spadki poprzeczne co50m

4. Szeroko$¢ frezowania co50m

5. Glebokos¢ frezowania na biezaco

6.3.Dopuszczalne tolerancje
Sfrezowana powierzchnia nawierzchni powinna by¢ zgodna z Dokumentacja Projektows, z nastgpujacymi
tolerancjami:

*  rownos¢ podluzna i poprzeczna jak w pkt. 5.2.

*  spadek poprzeczny +0,5%,

»  szeroko$¢ frezowania - pelna,

*  glebokos¢ frezowania +5mm.

6.4.Roboty nie spelniajace wymagan
Postgpowanie z robotami niespetniajagcymi wymagan okreslono w STWiORB DM.00.00.00 pkt. 6.6.3.

7. Obmiar robét

7.1.Wymagania ogoélne dotyczace obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

7.2.Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarows jest jeden metr kwadratowy (m?) sfrezowanej powierzchni o okre$lonej grubosci zgodnie z
Dokumentacja Projektowa.

8. Odbior Robot

8.1.0golne zasady odbioru robét
Roboty podlegajace odbiorowi wedtug zasad okreslonych w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania Ogdlne” pkt. 8.

8.2.Dokumenty do odbioru robét
Do odbioru czgsciowego lub koncowego robot nalezy przedtozy¢ odbierajacemu dokumenty zgodne z STWiORB
DM.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”, pkt. 8.3.1.

9. Podstawa platnosci

9.1.0gélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

9.2.Cena jednostki obmiarowej
Placi sie za jeden metr kwadratowy (m?) frezowanej nawierzchni po dokonaniu odbioru wg punktu 8.
Cena jednostkowa jest cenag usredniong dla podanego sposobu wykonania i obejmuje:
»  opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Robot oraz Programu Zapewnienia Jakosci, prace
pomiarowe,
»  zakup i transport wszystkich niezbednych materiatow,




*  zastosowanie materialdow pomocniczych koniecznych do prawidlowego wykonania robot lub wynikajacych
z przyjetej technologii robot,

e oznakowanie robot,

e oczyszczenie nawierzchni,

* rezowanie na okreslong glebokos¢,

*  wywiezienie sfrezowanego materialu na miejsce okreslone przez Inzyniera,

*  uporzadkowanie terenu robot,

*  przeprowadzenie pomiar6w nawierzchni po frezowaniu,

¢ wykonanie pomiaru inwentaryzacji geodezyjnej stanu istniejacego i po frezowaniu w celu okreslenia ilosci
pozyskanego destruktu,

*  oznakowanie robot i jego utrzymanie.

10. Przepisy zwiazane

10.1. Normy
BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i tata.

10.2. Inne dokumenty Nie wystepuja.



D.07.02.01. Oznakowanie pionowe
1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robé6t Budowlanych
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru Robét budowlanych w ramach realizacji zadania:
»Budowa drogi wewnetrznej w miejscowosci Adelina wraz z budowa zjazdu z drogi wojewoddzkiej Nr
850”Zakres stosowania STWIORB
STWiORB stanowia cz¢s¢ Dokumentéw Przetargowych i Kontraktowych i nalezy je stosowa¢ w zlecaniu i wykonaniu
robot opisanych w podpunkcie 1.1.

1.2. Zakres robot objetych STWiIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB dotycza zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z wykonywaniem i odbiorem
oznakowania pionowego wg Dokumentacji Projektowej. Zakres rzeczowy obejmuje:

— tarcze znakow male,

— stupki znakow,

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Znak pionowy - znak wykonany w postaci tarczy lub tablicy z napisami albo symbolami, zwykle umieszczony
na konstrukcji wsporczej.

1.4.2. Tarcza znaku - element konstrukcyjny, na powierzchni, ktérego umieszczana jest tre$¢ znaku. Tarcza moze by¢
wykonana z réznych materiatow (stal, aluminium, tworzywa syntetyczne itp.) - jako jednolita lub sktadana.

1.4.3. Lico znaku - przednia czgs¢ znaku, stuzaca do podania tresci znaku. Lico znaku moze by¢é wykonane jako
malowane lub oklejane (folia odblaskowa lub nie odblaskowa). W przypadkach szczegdlnych (znak z przejrzystych
tworzyw syntetycznych) lico znaku moze by¢ zatopione w tarczy znaku.

1.4.4. Znak drogowy nie odblaskowy - znak, ktorego lico wykonane jest z materiatow zwyktych (lico nie wykazuje
wlasciwosci odblaskowych).

1.4.5. Znak drogowy odblaskowy - znak, ktorego lico wykazuje wlasciwosci odblaskowe (wykonane jest z materiatu o
odbiciu powrotnym - wspotdroznym).

1.4.6. Konstrukcja wsporcza znaku - stup (stupy), wysiegnik, wspornik itp., na ktéorym zamocowana jest tarcza
znaku, wraz z elementami stuzacymi do przymocowania tarczy ($ruby, zaciski itp.).

1.4.7. Znak nowy - znak uzytkowany (ustawiony na drodze) lub magazynowany w okresie do 3 miesiecy od daty
produkcji.

1.4.8. Znak uzytkowany - znak ustawiony na drodze lub magazynowany przez okres dluzszy niz 3 miesigce od daty
produkcji.

1.4.9. Pozostate okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi Polskimi Normami i z definicjami
podanymi w STWiORB DM 00.00.00 "Wymagania Ogo6lne".

1.5. Ogo6lne wymagania dotyczace robot
Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania Ogélne”. Niezbedne
dane istotne z punktu widzenia:
*  organizacji rob6t budowlanych;
»  zabezpieczenia interesu 0sob trzecich;
*  ochrony $rodowiska;
*  warunkow bezpieczenstwa pracy;
»  zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;
*  warunkow organizacji ruchu;
w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania Ogolne”.

1.6. Wspolny Slownik Zamowien (CPV)

Kody grup, Klas i kategorii robot Wspolnego Stownika Zamowien (CPV) dotyczacych przedmiotu zamowienia podano
w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania Ogdlne”.

2. Materialy



2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow
Ogoblne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w STWiORB DM 00.00.00.
"Wymagania Ogodlne".

2.2. Dopuszczenie do stosowania

Producent znakéw drogowych powinien posiada¢ dla swojego wyrobu aprobate techniczna, certyfikat zgodnos$ci nadany
mu przez uprawniona jednostke certyfikujaca, znak budowlany ,,B” i wystawiona przez siebie deklaracj¢ zgodnosci,
zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury. Folie odblaskowe stosowane na lica znakéw drogowych powinny
posiada¢ aprobatg techniczng wydana przez uprawniona jednostke oraz deklaracje zgodnosci wystawiona przez
producenta. Stupki, blachy i inne elementy konstrukcyjne powinny mie¢ deklaracje zgodnosci z odpowiednimi
normami. W zataczniku nr 1 do rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 w sprawie szczegotowych
warunkow technicznych dla znakéw i1 sygnatéw drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i
warunkow ich umieszczania na drogach, podano szczegotowe informacje odnosnie wymagan dla znakéw pionowych.

2.3. Materialy stosowane do fundamentéw znakow
Fundamenty dla zamocowania konstrukcji wsporczych znakéw moga by¢ wykonywane jako:

* prefabrykaty betonowe,

* z betonu wykonywanego ,,na mokro”,

* z betonu zbrojonego,

* inne rozwigzania zaakceptowane przez Inzyniera.
Dla fundamentéw nalezy opracowac dokumentacje techniczng zgodng z obowigzujacymi przepisami.
Fundamenty pod konstrukcje wsporcze oznakowania kierunkowego nalezy wykona¢ z betonu lub betonu zbrojonego
klasy, co najmniej C30/37 wg PN-EN 206. Zbrojenia stalowe nalezy wykona¢ zgodnie z norma PN-B-03264.
Wykonanie i osadzenie kotew fundamentowych nalezy wykona¢ zgodnie z normg PN-B-03215. Posadowienie
fundamentow nalezy wykonac¢ na glgbokos¢ ponizej przemarzania gruntu.

2.4. Konstrukcje wsporcze

2.4.1. Ogolne charakterystyki konstrukcji
Konstrukcje wsporcze znakow pionowych nalezy wykona¢ zgodnie z Dokumentacja Projektowa uwzgledniajaca
wymagania postawione w PN-EN 12899-1 i STWIORB, a w przypadku braku wystarczajacych ustalen, zgodnie z
propozycja Wykonawcy zaakceptowang przez Inzyniera.
Konstrukcje wsporcze do znakéw i tablic nalezy wykonaé w sposob gwarantujacy stabilne i prawidlowe ustawienie w
pasie drogowym.
Dla wszystkich znakow (w tym stlupkdéw znakdéw) nalezy stosowaé konstrukcje zabezpieczajace bierne bezpieczenstwo
kategorii HE, zgodne z PN-EN 12767.
Wyrdznia si¢ trzy kategorie biernego bezpieczenstwa dla konstrukcji wsporczych:
- pochtaniajaca energi¢ w wysokim stopniu (HE), - pochtaniajaca energic w

niskim stopniu (LE),
- nie pochtaniajaca energii (NE).

2.4.2. Rury
Rury powinny odpowiada¢ wymaganiom PN-H-74200, PN-84/H-74220 lub innej normy zaakceptowanej przez
Inzyniera. Powierzchnia zewnetrzna i wewnetrzna rur nie powinna wykazywaé wad w postaci tusek, peknigc,
zwalcowan 1 naderwan. Dopuszczalne sg nieznaczne nierdwnosci, pojedyncze rysy wynikajgce z procesu wytwarzania,
mieszczace si¢ w granicach dopuszczalnych odchytek wymiarowych.
Konce rur powinny by¢ obciete réwno i prostopadle do osi rury. Pozadane
jest, aby rury byly dostarczane o dtugosciach:

« doktadnych, zgodnych z zamowieniem; z dopuszczalng odchytkg 10 mm,

* wielokrotnych w stosunku do zamoéwionych dlugosci doktadnych ponizej 3 m z naddatkiem 5 mm na kazde

ciecie i z dopuszczalng odchyltka dla catej dlugosci wielokrotnej, jak dla dlugos$ci doktadnych.

Rury powinny by¢ proste. Dopuszczalna miejscowa krzywizna nie powinna przekracza¢ 1,5 mm na 1 m dlugosci rury.
Rury powinny by¢ wykonane ze stali w gatunkach dopuszczonych przez PN-H-84023.07, lub inne normy.
Rury powinny by¢ dostarczone bez opakowania w wiazkach lub luzem wzglednie w opakowaniu uzgodnionym z
Zamawiajacym. Rury powinny by¢ cechowane indywidualnie lub na przywieszkach metalowych.



Stupki nalezy wykona¢ z rur stalowych ocynkowanych lub ksztattownikéw profilowanych (spetniajacych wymagania
jak dla stupkéw do znakéw drogowych) malowanych farbg poliwinylowa, modyfikowana w kolorze jasnoszarym.

2.4.3. Ksztattowniki

Ksztaltowniki powinny odpowiada¢ wymaganiom PN-91/H-93010. Powierzchnia ksztaltownika powinna by¢
charakterystyczna dla procesu walcowania i wolna od wad jak widoczne tuski, pekniecia, zwalcowania i naderwania.
Dopuszczalne sa usuni¢te wady przez szlifowanie lub dlutowanie z tym, ze obrobiona powierzchnia powinna mieé¢
tagodne wyciecia i zaokraglone brzegi, a grubo$¢ ksztaltownika nie moze zmniejszy¢ si¢ poza dopuszczalng dolng
odchytke wymiarowa dla ksztattownika.

Ksztattowniki powinny by¢ obciete prostopadle do osi wzdtuznej ksztaltownika. Powierzchnia koncow ksztaltownika
nie powinna wykazywaé rzadzizn, rozwarstwien, peknig¢ i $ladow jamy skurczowej widocznych nie uzbrojonym
okiem. Ksztattowniki powinny by¢ ze stali St3W lub St4W oraz mie¢ wlasnosci mechaniczne wedtug aktualnej normy
uzgodnionej pomigdzy Zamawiajacym i wytworca.

2.4.4. Powloki metalizacyjne cynkowe

W przypadku zastosowania powloki metalizacyjnej cynkowej na konstrukcjach stalowych, powinna ona spetniaé
wymagania PN-EN 1SO 1461 i PN-EN 10240. Minimalna grubo$¢ powtoki cynkowej powinna wynosi¢ 60 m.
Powierzchnia powloki powinna by¢ ciagla i jednorodna pod wzgledem ziarnistosci. Nie moze ona wykazywac
widocznych wad jak rysy, pekniecia, pecherze lub odstawanie powtoki od podtoza.

2.45. Gwarancja producenta lub dostawcy na konstrukcje wsporczg Producent lub dostawca kazdej konstrukcji
wsporczej, a w przypadku znakéw umieszczanych na innych obiektach lub konstrukcjach (wiadukty nad droga, ktadki
dla pieszych, stupy latarn itp.), takze elementéw stuzagcych do zamocowania znakéw na tym obiekcie lub konstrukcji,
obowiazany jest do wydania gwarancji na okres trwalosci znaku uzgodniony z odbiorca. Przedmiotem gwarancji sa
wlasciwosci  techniczne konstrukcji  wsporczej lub elementdow mocujacych oraz trwalo$¢ zabezpieczenia
przeciwkorozyjnego.

W przypadku stupkow znakow pionowych ostrzegawczych, zakazu, nakazu i informacyjnych o standardowych
wymiarach oraz w przypadku elementéw, stuzacych do zamocowania znakdéw do innych obiektow lub konstrukcji -
gwarancja moze by¢ wydana dla partii dostawy. W przypadku konstrukcji wsporczej dla znakéw drogowych
bramowych gwarancja jest wystawiana indywidualnie dla kazdej konstrukcji wsporczej. Minimalny okres trwatosci
konstrukeji wsporczej powinien wynosic 10 lat.

2.5. Tarcza znaku

2.5.1. Trwato$¢ materialow na wptywy zewngtrzne

Materiaty uzyte na lico i tarcze znaku oraz potaczenie lica znaku z tarcza znaku, a takze sposob wykonczenia znaku,
muszg wykazywac petng odporno$¢ na oddziatywanie §wiatta, zmian temperatury, wptywy atmosferyczne i wystepujace
w normalnych warunkach oddziatywania chemiczne (w tym korozj¢ elektrochemiczng) - przez caly czas trwatosci
znaku, okreslony przez wytworce lub dostawce.

2.5.2. Warunki gwarancyjne producenta lub dostawcy znaku

Producent lub dostawca znaku obowigzany jest przy dostawie okresli¢, uzgodniong z odbiorca, trwato$¢ znaku oraz
warunki gwarancyjne dla znaku, a takze udostepni¢ na zyczenie odbiorcy: a) instrukcje montazu znaku,

b) dane szczegotowe o ewentualnych ograniczeniach w stosowaniu znaku,

c) instrukcje utrzymania znaku.

Trwatos¢ znaku powinna by¢, co najmniej rowna trwato$ci zastosowanej folii. Minimalne okresy gwarancyjne powinny
wynosi¢ dla znakow z folig typu 1 — 7 lat, z folig typu 2 — 10 lat.

2.5.3. Materialty do wykonania tarczy znaku
Tarcza znaku powinna by¢ wykonana z:
* blachy ocynkowanej ogniowo o grubosci min. 1,25 mm wg PN-EN 10327:2005(U) Ilub PN-EN
10292:2003/A1:2004/A1:2005(V),
Tarcza tablicy o powierzchni > 1 m? powinna by¢ wykonana z:
* blachy ocynkowanej ogniowo o grubosci min. 1,5 mm wg PN-EN 10327:2005 (U) lub PN-EN 10292:2003/
A1:2004/A1:2005(V).
Gruboé¢ warstwy powloki cynkowej na blasze stalowej ocynkowanej ogniowo nie moze by¢ mniejsza niz 28 m (200 g
Zn/m?).



Znaki i tablice powinny spelnia¢ nastgpujace wymagania podane w tablicy 1.

Tablica 1.Wymagania dla znakéw i tarcz znakow drogowych

. Klasa wg PN-
Parametr Jednostka Wymaganie EN 12899-1

Wytrzymato$é na L.0,60

obcigzenie silg naporu kKN m2 WL2

wiatru

Wytrzymatos¢ na KN L 0,50 PL2

obcigzenie skupione

Ch.wﬂowe odksztatcenie mm/m L 25 TDB4

zginajace

stopief - L 0,02 TDT1
Chwilowe odksztatcenie m L 0,11 TDT3
skretne . 0,57 TDT5
11,15 TDT6*
Odksztalcenie trwate mm{m, Iub 20 % odksztalcenia chwilowego -
stopiten M
Zabezpieczona, krawedz ttoczona,

Rodzaj krawedzi znaku - zaginana, prasowana lub E2
zabezpieczona profilem
krawedziowym

Przewiercanie lica znaku - Lico . znaku e moze by¢ P3
przewiercone z zadnego powodu

* klase TDT3 stosuje si¢ dla tablic na 2 lub wigcej podporach, klase TDT 5 dla tablic na jednej

podporze, klase

TDT]1 dla tablic na konstrukcjach bramowych, klasg TDT6 dla tablic na konstrukcjach

wysiegnikowych

Przyjeto zgodnie z tablica 1, ze przy sile naporu wiatru rownej 0,6 kN (klasa WL2), chwilowe odksztalcenie zginajace,
zardwno znak, jak i samg tarczg¢ znaku nie moze by¢ wigksze niz 25 mm/m (klasa TDB4).

2.5.4. Warunki wykonania tarczy znaku
Tarcze znakow powinny spetniaé takze nastepujace wymagania:

* krawedzie tarczy znaku powinny by¢ usztywnione na calym obwodzie poprzez ich podwojne giecie o promieniu
giecia nie wickszym niz 10 mm wiacznie z naroznikami,

» krawedzie tarczy znaku z plyt o konstrukcji warstwowej powinny by¢ zabezpieczone na catlym obwodzie
profilem metalowym lub z tworzywa sztucznego

* powierzchnia czolowa tarczy znaku powinna by¢ rowna — bez wgieé, pofaldowan i otworéw montazowych.

Dopuszczalna nieréwno$¢ wynosi 1 mm/m,

* odpowiednia sztywno$¢ tarczy znaku z ptyt warstwowych powinna by¢ uzyskana dzigki wlasciwosciom ptyty
warstwowej, a mocowanie jej do konstrukcji wsporczej nalezy zapewni¢ poprzez zamontowane profile
montazowe, * podwojna gicta krawedZ powinna usztywnic tarcz¢ znaku w taki sposob, aby wymagania podane
w tablicy 1 byty spelnione, a zarazem stanowily element konstrukcyjny do montazu do konstrukcji wsporczej.
Dopuszcza si¢ maksymalne odksztalcenie trwate do 20 % odksztatlcenia odpowiedniej klasy na zginanie i
skrecanie,

* tylna powierzchnia tarczy powinna by¢ zabezpieczona przed procesami korozji ochronnymi powlokami
chemicznymi oraz powloka lakiernicza o grubosci min. 60 um z proszkowych farb poliestrowych
ciemnoszarych matowych lub pétmatowych w kolorze RAL 7037; badania nalezy wykonywa¢ zgodnie z PN-
88/C-81523 oraz PN- 76/C-81521 w zakresie odpornosci na dziatanie mgly solnej oraz wody,

* tylna powierzchnia tarczy o konstrukcji warstwowej powinna by¢ zabezpieczona ochronng powtokg lakierniczg.
Tarcze znakéw i tablic o powierzchni > 1 m? powinny spehia¢ dodatkowo nastepujace wymagania:



* narozniki znaku i tablicy powinny by¢ zaokraglone, o promieniu zgodnym z wymaganiami okre§lonymi w
zataczniku nr 1 do rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. nie mniejszym jednak niz
30 mm, gdy wielkosci tego promienia nie wskazano,

* laczenie poszczegbdlnych segmentow tarczy (dla znakoéw wielkogabarytowych) wzdtuz poziomej Iub pionowe;j
krawedzi powinno by¢ wykonane w taki sposob, aby nie wystgpowaly przesunigcia i przeswity w miejscach
ich taczenia.

Dla zapewnienia wlasciwej czytelnos$ci tablic w réznych warunkach pogodowych nalezy zaaplikowaé¢ na powierzchni
lica dodatkows foli¢ bezbarwna przeciwdzialajacg powstawaniu rosy na tablicy (folia antyroszeniowa) — dotyczy
znakow E wykonanych na podktadzie stalowym

2.6. Znaki odblaskowe

2.6.1. Wymagania dotyczace powierzchni odblaskowej

Znaki drogowe odblaskowe wykonuje si¢ przez naklejenie na tarcz¢ znaku lica wykonanego z samoprzylepnej,
aktywowanej przez docisk, folii odblaskowej. Znaki drogowe klasy A, B, C, D, E, F, G, T i urzadzenia bezpieczenstwa
ruchu drogowego klasy U nie odblaskowe, nie sg dopuszczone do stosowania na drogach publicznych. Folia
odblaskowa (odbijajaca powrotnie) powinna spetnia¢ wymagania okreslone w aprobacie technicznej. Lico znaku
powinno by¢ wykonane z:

» samoprzylepnej folii odblaskowej o wiasciwosciach fotometrycznych i kolorymetrycznych typu 2 (folia z
kulkami szklanymi lub pryzmatyczna) lub typu 3 (folia pryzmatyczna) potwierdzonych uzyskanymi
aprobatami technicznymi dla poszczegolnych typow folii,

* do nanoszenia barw innych niz biala mozna stosowaé: farby transparentne do sitodruku, zalecane przez
producenta danej folii, transparentne folie ploterowe posiadajace aprobaty techniczne,

* dopuszcza si¢ wycinanie ksztaltow z folii 2 i 3 typu pod warunkiem zabezpieczenia ich krawedzi lakierem
zalecanym przez producenta folii,

* nie dopuszcza sie stosowania folii o okresie trwatosci ponizej 7 lat do znakow statych, folie o 2-letnim i 3-letnim
okresie trwato$ci mogg by¢ wykorzystywane do znakdéw tymczasowych stosowanych do oznakowania robot
drogowych, pod warunkiem posiadania aprobaty technicznej i zachowania zgodnosci z zatacznikiem nr 1 do
rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 w sprawie szczegdtowych warunkow technicznych
dla znakow 1 sygnalow drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkow ich
umieszczania na drogach.

Minimalna poczatkowa wartoéé wspotczynnika odblasku R’(cd-1x*m2) znakéw odblaskowych, zmierzona zgodnie z
procedurg zawartg w CIE No.54, uzywajac standardowego iluminanta A, powinna spemia¢ odpowiednio wymagania
podane w tablicy 2. Wspotczynnik odblasku R’ dla wszystkich kolorow drukowanych, z wyjatkiem biatego, nie
powinien by¢ mniejszy niz 70% wartosci podanych w tablicy 2 dla znakéw z folig typu 2, zgodnie z publikacjg CIE No
39.2. Folie odblaskowe pryzmatyczne (typ 3) powinny spetnia¢ minimalne wymagania dla folii typu 2 lub zwigkszone
wymagania postawione w aprobacie technicznej dla danej folii.

W przypadku os$wietlenia standardowym iluminantem D 65 i pomiaru w geometrii 45/0 wspotrzedne chromatycznosci i
wspdtczynnik luminancji- powinny by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w tablicach 2 i 3.

Tablica 2. Wymagania dla wspotczynnika luminancji 4 wspotrzgdnych chromatycznosci X, y oraz wspotczynnika

odblasku R’

Lp. | Wiasciwosci Jednostki | Wymagania

1 Wspdtczynnik odblasku R’ cd/m?Ix typ 1 typ 2
(kat oswietlenia 5°, kat
obserwacji 0,33°) dla folii:
- biatej L 180
- ihej . 120
- CZerwonej - 50 35| ¢« 451
- Zielonej 10 21
- niebieskiej 7 ! 14
- brazowe;j U2 L8
- pomaranczowej L0,6 L 65
- szarej L 20 L 90




2 Wspolczynnik luminancji - | - typ 1 typ 2
1 wspohrzgdne
chromatycznosci x, y *) dla

folii: LLO,35 LLO,27
- biatej t kLa,27 t ij,le
- CZerwonej L 9’04 L 9,03
- zielonej 001 0.01
- ebieskdd 009 1003 | 00911003
owe) 10,17 L 10,14

- pomaranCzowe] 0,18 0,12 | 0,181 10,12
- szarej

*) wspotrzedne chromatycznos$ci x, y w polu barw wedlug

tablicy 3

ablica 3. Wspoétrzedne punktow naroznych wyznaczajacych pola barw

Wspolrzgdne  chromatyczno$ci  punktow
Barwa folii naroznych wyznaczajacych pole barwy
(zrodto swiatta Dgs, geometria pomiaru 45/0 ©)
1 2 3 4
Biata X 0,355 0,305 0,285 0,335
y 0,355 0,305 0,325 0,375
Zoétta typ 1 folii X 0,522 0,470 0,427 0,465
y 0,477 0,440 0,483 0,534
Zotta typ 2 folii X 0,545 0,487 0,427 0,465
y 0,454 0,423 0,483 0,534
Czerwona X 0,735 0,674 0,569 0,655
y 0,265 0,236 0,341 0,345
Niebieska X 0,078 0,150 0,210 0,137
y 0,171 0,220 0,160 0,038
Zielona X 0,007 0,248 0,177 0,026
y 0,703 0,409 0,362 0,399
Brazowa X 0,455 0,523 0,479 0,558
y 0,397 0,429 0,373 0,394
Pomaranczowa X 0,610 0,535 0,506 0,570
y 0,390 0,375 0,404 0,429
Szara X 0,350 0,300 0,285 0,335
y 0,360 0,310 0,325 0,375

2.6.2. Wymagania jakosciowe Powierzchnia licowa znaku powinna by¢ réwna, gtadka, bez rozwarstwief,, pgcherzy i
odklejen na krawedziach. Na powierzchni moga wystgpowaé w obrebie jednego pola $rednio nie wigeej niz 0,7 bledow
na powierzchni (kurz, pgcherze) o wielkosci najwyzej 1 mm. Rysy nie majg prawa wystapic.



Sposob potaczenia folii z powierzchnig tarczy znaku powinien uniemozliwia¢ jej odlaczenie od tarczy bez jej
zniszczenia.

Doktadno$¢ rysunku znaku powinna by¢ taka, aby wady konturéw znaku, ktore moga powsta¢ przy nanoszeniu farby na
odblaskowsg powierzchni¢ znaku, nie byty wigksze niz podane w p. 2.6.3. Lica znakéw wykonane drukiem sitowym
powinny by¢ wolne od smug i cieni.

Krawedzie lica znaku z folii typu 2 i folii pryzmatycznej powinny by¢ odpowiednio zabezpieczone np. przez lakierowanie
lub ramq z profilu ceowego.

Powtloka lakiernicza w kolorze RAL 7037 na tylnej stronie znaku powinna by¢ rowna, gtadka bez smug i zaciekow.
Sprawdzenie polega na ocenie wizualnej.

2.6.3. Tolerancje wymiarowe znakéw drogowych

2.6.3.1 Tolerancje wymiarowe dla grubosci blach
Sprawdzenie $rubg mikrometryczna:

« dla blachy stalowej ocynkowanej ogniowo o gr. 1,25 - 1,5 mm wynosi - 0,14 mm.

2.6.3.2 Tolerancje wymiarowe dla grubosci powlok malarskich

Dla powtoki lakierniczej na tylnej powierzchni tarczy znaku o gruboéci 60 pm wynosi-15 um. Sprawdzenie wg PN-EN
ISO 2808.

2.6.3.3 Tolerancje wymiarowe dla plaskosci powierzchni
Odchylenia od poziomu nie moga wynies¢ wigcej niz 0,2 %, wyjatkowo do 0,5 %. Sprawdzenie szczelinomierzem.

2.6.34 Tolerancje wymiarowe dla tarcz znakow
Sprawdzenie przymiarem liniowym:
« wymiary dla tarcz znakéw o powierzchni < 1m? podane w opisach szczegbtowych zatgcznika nr 1 nalezy
powickszy¢ o 10 mm i wykona¢ w tolerancji wymiarowej + 5 mm,

» wymiary dla tarcz znakéw i tablic o powierzchni > 1m? podane w opisach szczegdtowych zatacznika nr 1 oraz
wymiary wynikowe dla tablic grupy E nalezy powigkszy¢ o 15 mm i wykona¢ w tolerancji wymiarowej £ 10
mm.

2.6.3.5. Tolerancje wymiarowe dla lica znaku
Sprawdzenie przymiarem liniowym:

* tolerancje wymiarowe rysunku lica wykonanego drukiem sitowym wynosza + 1,5 mm,

* tolerancje wymiarowe rysunku lica wykonanego metoda wyklejania wynosza + 2 mm,

» kontury rysunku znaku (obwddka i symbol) muszg by¢ rowne z doktadno$cig w kazdym kierunku do 1,0 mm. W
znakach nowych na kazdym z fragmentéw powierzchni znaku o wymiarach 4 x 4 cm nie moze wystgpowac
wiecej niz 0,7 lokalnych usterek (zatamania, pgcherzyki) o wymiarach nie wigkszych niz 1 mm w kazdym
kierunku.

Niedopuszczalne jest wystgpowanie jakichkolwiek zarysowan powierzchni znaku.

Na znakach w okresie gwarancji, na kazdym z fragmentéw powierzchni znaku o wymiarach 4 x 4 cm dopuszcza si¢ do
2 usterek jak wyzej, o wymiarach nie wigkszych niz 1 mm w kazdym kierunku. Na powierzchni tej dopuszcza si¢ do 3
zarysowan o szerokosci nie wiekszej niz 0,8 mm i catkowitej dtugosci nie wiekszej niz 10 cm. Na catkowitej dlugosci
znaku dopuszcza si¢ nie wigcej niz 5 rys szerokosci nie wigkszej niz 0,8 mm i dtugosci przekraczajacej 10 cm - pod
warunkiem, ze zarysowania te nie znieksztalcajg tresci znaku.

Na znakach w okresie gwarancji dopuszcza si¢ rowniez lokalne uszkodzenie folii o powierzchni nie przekraczajacej

6 mm? kazde - w liczbie nie wiekszej niz pie¢ na powierzchni znaku matego lub $redniego, oraz o powierzchni nie
przekraczajacej 8 mm? kazde - w liczbie nie wiekszej niz 8 na kazdym z fragmentow powierzchni znaku duzego lub
wielkiego (wlaczajac znaki informacyjne) o wymiarach 1200 x 1200 mm.

Uszkodzenia folii nie moga znieksztatcaé tresci znaku - w przypadku wystgpowania takiego znieksztalcenia znak musi
by¢ bezzwlocznie wymieniony.

W znakach nowych niedopuszczalne jest wystgpowanie jakichkolwiek rys, siegajacych przez warstwe folii do
powierzchni tarczy znaku. W znakach eksploatowanych istnienie takich rys jest dopuszczalne pod warunkiem, ze
wystepujace w ich otoczeniu ogniska korozyjne nie przekrocza wielko$ci okreslonych ponize;j.



W znakach eksploatowanych dopuszczalne jest wystepowanie, co najwyzej dwoch lokalnych ognisk korozji o
wymiarach nie przekraczajacych 2,0 mm w kazdym kierunku na powierzchni kazdego z fragmentow znaku o
wymiarach 4 x 4 cm. W znakach nowych oraz w znakach znajdujacych si¢ w okresie wymaganej gwarancji zadna
korozja tarczy znaku nie moze wystgpowac.

Wymagana jest taka wytrzymato$¢ potaczenia folii odblaskowej z tarcza znaku, by po zgigciu tarczy o 90° przy
promieniu tuku zgiecia do 10 mm w zadnym miejscu nie ulegto ono zniszczeniu.

2.6.4. Obowiazujacy system oceny zgodnoS$ci

Zgodnie z art. 4, art. 5 ust. 1 oraz art. 8, ust. 1 ustawy z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych wyréb, ktory
posiada aprobate techniczng moze by¢é wprowadzony do obrotu i stosowania przy wykonywaniu robot budowlanych w
zakresie odpowiadajacym jego wiasciwosciom uzytkowym i przeznaczeniu, jezeli producent dokonatl oceny zgodnosci,
wydat krajowg deklaracj¢ zgodnosci z aprobatg techniczng i oznakowat wyréb budowlany zgodnie z obowigzujacymi
przepisami.

Zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. oceny zgodnos$ci wyrobu z aprobata
techniczng dokonuje producent, stosujac system 1.

2.7. Materialy do montazu znakow

Wszystkie taczniki metalowe przewidywane do mocowania migdzy soba elementow konstrukcji wsporczych znakoéw
jak $ruby, listwy, wkrety, nakretki itp. powinny by¢ czyste, gladkie, bez pekni¢¢, naderwan, rozwarstwien i wypuktych
karbow.

Laczniki mogg by¢ dostarczane w pudetkach tekturowych, pojemnikach blaszanych lub paletach, w zalezno$ci od ich
wielkosci. Laczniki powinny by¢ ocynkowane ogniowo.

2.8. Przechowywanie i skladowanie materialéw

Prefabrykaty betonowe powinny by¢ skladowane na wyréwnanym, utwardzonym i odwodnionym podiozu.
Prefabrykaty nalezy uktada¢ na podkladach z zachowaniem przeswitu minimum 10 cm migdzy podlozem a
prefabrykatem.

Znaki powinny by¢ przechowywane w pomieszczeniach suchych, z dala od materialow dziatajacych korodujaco i w
warunkach zabezpieczajacych przed uszkodzeniami.

3. Sprzet

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzg¢tu podano w STWiORB DM.00.00.00. "Wymagania Ogdlne".

3.2. Sprzet do wykonania oznakowania pionowego
Wykonawca przystepujacy do wykonania oznakowania pionowego powinien wykaza¢ sie mozliwo$cig korzystania z
nastepujacego sprzetu:
* koparek kotowych, np. 0,15 m® lub koparek gasienicowych, np. 0,25 m?,
» zurawi samochodowych o udzwigu do 4 t,
* wiertnic do wykonywania dotéw pod stupki w gruncie spoistym,
* betoniarek przewoznych do wykonywania fundamentéw betonowych ,,na mokro”,
* §rodkow transportowych do przewozu materialow,
* przewoznych zbiornikoéw na wode,
* sprze¢tu spawalniczego,
* innego sprzgtu zaakceptowanego przez Inzyniera.

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB DM 00.00.00. "Wymagania Ogdlne".

4.2. Transport materialow do pionowego oznakowania drég
Transport cementu powinien odbywaé si¢ zgodnie z BN-88/6731-08. Transport kruszywa powinien odbywaé sie
zgodnie z PN-B-06712.



Prefabrykaty betonowe - do zamocowania konstrukcji wsporczych znakdéw, powinny by¢ przewozone $rodkami
transportowymi w warunkach zabezpieczajacych je przed uszkodzeniami. Rozmieszczenie prefabrykatéw na $rodkach
transportu powinno by¢ symetryczne.

Transport znakow, konstrukcji wsporczych i sprzgtu (uchwyty, $ruby, nakretki itp.) powinien si¢ odbywaé §rodkami
transportowymi oplandekowanymi w sposob uniemozliwiajacy ich przesuwanie si¢ w czasie transportu i uszkadzanie.

5. Wykonanie roboét

5.1. Ogoélne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w STWiORB DM 00.00.00. ,,Wymagania Ogdlne”.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Organizacji Robdt oraz Program Zapewnienia
Jakosci uwzglegdniajacy wszystkie warunki, w jakich bgda wykonywane Roboty.

Wykonawca jest zobowigzany do wykonania Projektoéw wykonawczych oraz warsztatowych fundamentoéw, konstrukcji
wsporczych dla znakow drogowych (w zaleznosci od przyjgtego systemu oraz producenta i dostawcy).

5.2. Roboty przygotowawcze
Przed przystapieniem do robdt nalezy wyznaczyé:
* lokalizacje znaku, tj. jego pikietaz oraz odleglo$¢ od krawedzi jezdni, krawedzi pobocza umocnionego lub pasa
awaryjnego postoju,
* wysoko$¢ zamocowania znaku na konstrukcji wsporczej.
Punkty stabilizujgce miejsca ustawienia znakdw nalezy zabezpieczy¢ w taki sposdb, aby w czasie trwania i odbioru
robot istniata mozliwo$¢ sprawdzenia lokalizacji znakow.
Lokalizacja i wysoko$¢ zamocowania znaku powinny by¢ zgodne z Dokumentacjg Projektowa.
Miejsce wykonywania prac nalezy oznakowac, w celu zabezpieczenia pracownikéw i kierujgcych pojazdami na drodze.

5.3. Wykonanie wykopow i fundamentéw dla konstrukcji wsporczych znakow

Sposéb wykonania wykopu pod fundament znaku pionowego powinien by¢ dostosowany do glebokosci wykopu,
rodzaju gruntu i posiadanego sprzetu. Wymiary wykopu powinny by¢ zgodne z Dokumentacjg Projektowa lub
wskazaniami

Inzyniera.

Wykopy fundamentowe powinny by¢ wykonane w takim okresie, aby po ich zakonczeniu mozna byto przystapié
natychmiast do wykonania w nich robét fundamentowych.

5.3.1. Prefabrykaty betonowe

Dno wykopu przed utozeniem prefabrykatu nalezy wyroéwnac i zages$cic. Wolne przestrzenie miedzy §cianami gruntu i
prefabrykatem nalezy wypetni¢ materialem kamiennym, np. klincem i doktadnie zaggséci¢ ubijakami rgcznymi. Jezeli
znak jest zlokalizowany na poboczu drogi, to gorna powierzchnia prefabrykatu powinna by¢ réwna z powierzchnia
pobocza lub by¢ wyniesiona nad t¢ powierzchni¢ nie wigcej niz 0,03 m.

5.3.2. Fundamenty z betonu i betonu zbrojonego

Wykopy pod fundamenty konstrukcji wsporczych dla zamocowania znakéw wielkowymiarowych (znak kierunku i
miejscowosci), wykonywane z betonu ,,na mokro” lub z betonu zbrojonego nalezy wykona¢ zgodnie z PN-S-02205.
Posadowienie fundamentow w wykopach otwartych badZz rozpartych nalezy wykonywaé zgodnie z dokumentacja
projektowa, STWiORB lub wskazaniami Inzyniera. Wykopy nalezy zabezpieczy¢ przed naptywem wod opadowych
przez wyprofilowanie terenu ze spadkiem umozliyiajagcym tatwy odptyw wody poza teren przylegajacy do wykopu.
Dno wykopu powinno by¢ wyréwnane z doktadnoscia 2 cm.

Przy naruszonej strukturze gruntu rodzimego, grunt nalezy usung¢ i miejsce wypetnic do spodu fundamentu betonem.
Plaszczyzny boczne fundamentow stykajace si¢ z gruntem nalezy zabezpieczy¢ izolacja, np. emulsja asfaltowa. Po
wykonaniu fundamentu wykop nalezy zasypa¢ warstwami grubosci 20 cm z doktadnym zageszczeniem gruntu.

5.4. Tolerancje ustawienia znaku pionowego
Konstrukcje wsporcze znakow - stupki, stupy, wysiggniki, konstrukcje dla tablic wielkowymiarowych, powinny by¢
wykonane zgodnie z dokumentacjg i STWiORB. Dopuszczalne tolerancje ustawienia znaku:

* odchylka od pionu, nie wigcej niz +1 %,

* odchytka w wysokos$ci umieszczenia znaku, nie wigcej niz + 2 cm,



* odchytka w odleglosci ustawienia znaku od krawedzi jezdni utwardzonego pobocza lub pasa awaryjnego postoju,
nie wigcej niz £ 5 cm, przy zachowaniu minimalnej odleglosci umieszczenia znaku zgodnie z zalacznikiem nr
1 do rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegdétowych warunkow
technicznych dla znakéw i sygnatow drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkow
ich umieszczania na drogach.

5.5. Konstrukcje wsporcze

5.5.1. Zabezpieczenie konstrukcji wsporczej przed najechaniem

Konstrukcje wsporcze znakow drogowych bramowych, jak réwniez konstrukcje wsporcze znakéw tablicowych
bocznych o powierzchni wickszej od 4,5 m?, gdy wystepuje mozliwoéé bezposredniego najechania na nie przez pojazd -
musza by¢ zabezpieczone odpowiednio umieszczonymi barierami ochronnymi lub innego rodzaju urzadzeniami
ochronnymi lub przeciwdestrukcyjnymi, zgodnie z dokumentacja projektowa, STWiORB lub wskazaniami Inzyniera.
Podobne zabezpieczenie nalezy stosowaé w przypadku innych konstrukcji wsporczych, gdy najechanie na nie w
wigkszym stopniu zagraza bezpieczenstwu uzytkownikdéw pojazddw, niz najechanie pojazdu na bariere, jesli przewiduje
to Dokumentacja Projektowa, STWIORB lub Inzynier.

5.5.2. Latwo zrywalne ztgcza konstrukeji wsporczej

W przypadku konstrukcji wsporczych, nie ostonigtych barierami ochronnymi - zaleca si¢ stosowanie tatwo zrywalnych
lub tatwo roztgczalnych przekrojow, ztaczy lub przegubdéw o odpowiednio bezpiecznej konstrukcji, umieszczonych na
wysokos$ci od 0,15 do 0,20 m nad powierzchnig terenu.

W szczegdlnosci - zaleca sie stosowanie takich przekrojow, ztgczy lub przegubdéw w konstrukcjach wsporczych nie
ostonigtych barierami ochronnymi, ktore znajduja si¢ na obszarach zwigkszonego zagrozenia kolizyjnego (ostrza
rozgatezien drog tacznikowych, zewnetrzna strona tukoéw drogi itp.).

Latwo zrywalne lub tatwo rozlaczalne zlacza, przekroje lub przeguby powinny by¢ tak skonstruowane i umieszczone,
by znak wraz z konstrukcjag wsporcza po zerwaniu nie przewracat si¢ na jezdni¢. Wysoko$¢ czeéci konstrukeji
wsporczej, pozostalej po odlaczeniu gornej jej czgsci od fundamentu, nie moze by¢ wigksza od 0,25 m.

5.5.3. Zapobieganie zagrozeniu uzytkownikow drogi i terenu przyleglego - przez konstrukcj¢ wsporcza

Konstrukcja wsporcza znaku musi by¢ wykonana w sposob ograniczajacy zagrozenie uzytkownikoéw pojazdow
samochodowych oraz innych uzytkownikow drogi i terenu do niej przylegtego przy najechaniu przez pojazd na znak.
Konstrukcja wsporcza znaku musi zapewni¢ mozliwos$¢ tatwej naprawy po najechaniu przez pojazdy lub innego rodzaju
uszkodzenia znaku.

5.5.4. Tablicowe znaki drogowe na dwoch stupach lub podporach

Przy stosowaniu tablicowych znakow drogowych (drogowskazow tablicowych, tablic przeddrogowskazowych, tablic
szlaku drogowego, tablic objazdow itp.) umieszczanych na dwoch stupach lub podporach - odleglos¢ miedzy tymi
stupami lub podporami, mierzona prostopadle do przewidywanego kierunku najechania przez pojazd, nie moze by¢
mniejsza od 1,75 m. Przy stosowaniu wigkszej liczby stupéw niz dwa - odleglo$¢ miedzy nimi moze by¢ mniejsza.
Tablicowe znaki drogowe ustawione po bokach drogi powinny by¢ obrocone w kierunku jezdni o 5 - 10°. Jezeli znaki
umieszczone sa na tukach poziomych, odchylenie tarczy znaku nalezy skorygowac zaleznie od wielkosci promienia
oraz jego kierunku.

5.5.5. Poziom gornej powierzchni fundamentu

Przy zamocowaniu konstrukcji wsporczej znaku w fundamencie betonowym lub innym podobnym - pozadane jest, by
gorna czegs¢ fundamentu pokrywala sie¢ z powierzchnig pobocza, pasa dzielacego itp. lub byla nad te powierzchnig
wyniesiona nie wigcej niz 0,03 m. W przypadku konstrukeji wsporczych, znajdujacych si¢ poza korona drogi, gorna
cze$¢ fundamentu powinna by¢ wyniesiona nad powierzchni¢ terenu nie wiecej niz 0,15 m.

5.5.6. Barwa konstrukcji wsporczej Konstrukcje wsporcze znakéw drogowych pionowych musza mie¢ barwe szarg
neutralng. Zabrania si¢ stosowania pokry¢ konstrukcji wsporczych o jaskrawej barwie - z wyjatkiem przypadkow, gdy
jest to wymagane odrgbnymi przepisami, wytycznymi lub warunkami technicznymi.

5.6. Polaczenie tarczy znaku z konstrukcjga wsporcza



Tarcza znaku musi by¢ zamocowana do konstrukcji wsporczej w sposob uniemozliwiajacy jej przesunigcie 1ub
obrot. Materiat i sposob wykonania potgczenia tarczy znaku z konstrukcjg wsporczg musi umozliwiaé, przy uzyciu
odpowiednich narzedzi, odtaczenie tarczy znaku od tej konstrukcji przez caly okres uzytkowania znaku.

Na drogach i obszarach, na ktérych wystepuja czeste przypadki dewastacji znakdw, zaleca si¢ stosowanie elementow
ztacznych o konstrukceji uniemozliwiajacej lub znacznie utrudniajacej ich roztaczenie przez osoby niepowotane. Nie
dopuszcza si¢ zamocowania znaku do konstrukcji wsporczej w spos6b wymagajacy bezposredniego przeprowadzenia
$rub mocujacych przez lico znaku.

5.7. Oznakowanie znaku
Kazdy wykonany znak drogowy musi mie¢ naklejona na rewersie naklejk¢ zawierajacg nastepujace informacje:

a) numer i dat¢ normy tj. PN-EN 12899-1,

b) klasy istotnych wlasciwosci wyrobu,

) miesigc i dwie ostatnie cyfry roku produkcji

d) nazwg, znak handlowy i inne oznaczenia identyfikujace producenta lub dostawce jesli nie jest producentem, e)

znak budowlany ,,B”,

f) numer aprobaty technicznej IBDiM,

g) numer certyfikatu zgodnos$ci i numer jednostki certyfikujace;.
Oznakowania powinny by¢ wykonane w sposob trwaty i wyrazny, czytelny z normalnej odleglosci widzenia.
Producent znakéw drogowych pionowych, sygnalizatoréw i urzadzen brd ma obowigzek i prawo umiesci¢ na swoim
produkcie tylko jedng informacj¢ zawierajacg dane identyfikujace producenta, typ folii odblaskowej uzytej do
wykonania lica znaku, miesigc i rok produkcji znaku, ktéra ma by¢ umieszczana wylacznie na tylnej powierzchni tak,
aby byta jak najmniej widoczna dla jadgcych kierowcow, o kolorystyce zblizonej do szarego tla znaku lub urzadzenia i
ma by¢ wykonana w sposob gwarantujacy trwale zwigzanie ze znakiem czy urzadzeniem oraz mie¢ mozliwo$¢ ich
odczytania przez okres nie krotszy niz okres gwarancji na znak czy urzadzenie, np.: w postaci wybicia, wytloczenia,
wytrawienia ew. nadruku, malowania czy ewentualnie naklejki lub etykiety wykonanej z co najwyzej 1 typu folii, o
powierzchni nie wigkszej niz 75 cm?,

6. Kontrola jakosci robét

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét
Ogodlne zasady kontroli jako$ci robot podano w STWiORB DM 00.00.00. "Wymagania Ogolne".

6.2. Badania materialow do wykonania fundamentow betonowych

Wykonawca powinien przeprowadzi¢ badania materialtdw do wykonania fundamentéw betonowych ,na mokro”.
Uwzgledniajac nieskomplikowany charakter robot fundamentowych, na wniosek Wykonawcy, Inzynier moze zwolnié
g0 z potrzeby wykonania badan materiatéw dla tych robot.

6.3. Badania w czasie wykonywania robot

6.3.1. Badania materialdow w czasie wykonywania robot

Wszystkie materialy dostarczone na budowe powinny by¢ sprawdzone w zakresie powierzchni wyrobu i jego
wymiarow.

Czestotliwo$¢ badan i ocena ich wynikoéw powinna by¢ zgodna z ustaleniami zawartymi w tablicy 7.

Tablica 7. Czestotliwo$¢ badan przy sprawdzeniu powierzchni i wymiaréw wyroboéw dostarczonych przez producentow

Lp. | Rodzaj badania Liczba badan Opis badan Ocena wynikow
badan
od 5 do 10 badan| Powierzchnig zbadac
Sprawdzenie z wybranych| nieuzbrojonym okiem. Do ew. | Wyniki badan

1 | powierzchni losowo sprawdzenia  glgbokosci  wad | powinny byé zgodne
elementow W |uzy¢ dostgpnych narzedzi (np. |z wymaganiami
kazdej liniatow z czujnikiem, | punktu 2
dostarczonej partii | suywmiarek, mikrometrow itp.
wyrobow liczacej
do




1000 elementow | Przeprowadzi¢ uniwersalnymi
2 Sprawdzenie przyrzadami pomiarowymi lub
wymiarow sprawdzianami (np. liniatami,
przymiarami itp.)

W przypadkach budzacych watpliwosci mozna zleci¢ uprawnionej jednostce zbadanie wilasciwosci dostarczonych
wyrobow i materiatdow w zakresie wymagan podanych w punkcie 2.

6.3.2. Kontrola w czasie wykonywania robot

W czasie wykonywania rob6t nalezy sprawdzaé: -

Projektowa (lokalizacja, wymiary znakdw, wysoko$¢
zamocowania znakow),

zgodno$¢ wykonania znakéw pionowych z Dokumentacja

J zachowanie dopuszczalnych odchytek wymiaréw, zgodnie z punktem 2 i 5,

4 prawidtowo$¢ wykonania wykopow pod konstrukcje wsporcze, zgodnie z punktem
53, poprawno$¢ wykonania fundamentéw pod stupki zgodnie z punktem 5.3,

- poprawnos¢ ustawienia stupkow i konstrukcji wsporczych, zgodnie z punktem 5.4 i
155, zgodno$¢ rodzaju i grubosci blachy ze specyfikacja.

6.4. Roboty nie spelniajace wymagan
Postgpowanie z robotami niespetniajacymi wymagan okreslono w STWiORB DM.00.00.00 pkt. 6.6.3.

7. Obmiar robot

7.1. Wymagania ogélne dotyczace obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogo6lne”.

7.2. Jednostka obmiarowa Jednostkg obmiarowg jest sztuka (szt.) montazu tarcz znakow matych z wszystkimi
robotami towarzyszacymi zgodnie z Dokumentacja Projektowa.

Jednostka obmiarows jest sztuka (szt.) montazu tarcz znakow Srednich z wszystkimi robotami towarzyszacymi zgodnie

z Dokumentacja Projektowa.

Jednostka obmiarowa jest sztuka (szt.) montazu tablic wraz z konstrukcja wsporcza z wszystkimi robotami

towarzyszacymi zgodnie z Dokumentacja Projektowa.

Jednostka obmiarowg jest sztuka (szt.) montazu stupkow znakdéw z wszystkimi robotami towarzyszacymi zgodnie z

Dokumentacja Projektowa.

Jednostka obmiarowa jest sztuka (szt.) montazu stupkow blokujacych z wszystkimi robotami towarzyszacymi zgodnie z

Dokumentacja Projektowa.

8. Odbior Robot

8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Roboty podlegajace odbiorowi wedlug zasad okreslonych w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania Ogdlne” pkt. 8.

8.2. Dokumenty do odbioru robot
Do odbioru czesciowego lub koncowego robot nalezy przedtozyé odbierajgcemu dokumenty zgodne z STWiORB
DM.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”, pkt. 8.3.1.

9. Podstawa platnosci

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne zasady dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogdlne”

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Placi si¢ za jednostke obmiarowa wykonanego i odebranego oznakowania pionowego po dokonaniu odbioru wg punktu
8.



Cena jednostkowa jest ceng usredniong dla podanego sposobu wykonania i obejmuje:

opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Robdt oraz Programu Zapewnienia Jakosci,

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

zakup i dostarczenie wszystkich niezb¢dnych materiatow,

zastosowanie materialow pomocniczych koniecznych do prawidlowego wykonania robdt lub wynikajacych z
przyjetej technologii robot;

wykonanie fundamentow,

dostarczenie i ustawienie konstrukcji wsporczych,

zamocowanie tarcz znakow drogowych, tablic,

uporzadkowanie terenu robdt; wywoz odpadow na wysypisko wraz z kosztami utylizacji lub na miejsce
przystosowane do sktadowania poza terenem budowy,

przeprowadzenie wszystkich niezbgednych pomiaréw, prob i sprawdzen, ¢ oznakowanie miejsca robot i jego
utrzymanie.

10. Przepisy zwiazane

10.1. Normy

PN-76/C-81521 Wyroby lakierowane - badanie odpornosci powtoki lakierowanej na dziatanie wody
oraz oznaczanie nasigkliwosci

PN-83/B-03010 Sciany oporowe - Obliczenia statyczne i projektowanie

PN-84/H-74220 Rury stalowe bez szwu ciggnione i walcowane na zimno ogdlnego zastosowania

PN-88/C-81523 Wyroby lakierowane - Oznaczanie odpornosci powtoki na dziatanie mgty solnej

PN-89/H-84023.07 Stal okre$lonego zastosowania. Stal na rury. Gatunki

PN-B-03215 Konstrukcje stalowe - Potaczenia z fundamentami - Projektowanie i wykonanie

PN-B-03264 Konstrukcje betonowe, zelbetowe i sprezone - Obliczenia statyczne i projektowanie

PN-EN 40-5 Stupy os$wietleniowe. Cz¢$¢ 5. Stupy oswietleniowe stalowe. Wymagania.

PN-EN 206 Beton. Wymagania, wtasciwosci, produkcja i zgodno$¢

PN-EN 485-4 Aluminium i stopy aluminium - Blachy, tasmy i ptyty - Tolerancje ksztattu i
wymiarow wyrobow walcowanych na zimno

PN-EN I1SO 1461 Powloki cynkowe nanoszone na stal metoda =zanurzeniowa (cynkowanie
jednostkowe) — Wymaganie i badanie

PN-EN 10240 Wewnetrzne i/lub zewnetrzne powloki ochronne rur stalowych. Wymagania

dotyczace
powlok wykonanych przez cynkowanie ogniowe w ocynkowniach zautomatyzowanych

PN-EN 10292:2003/ A1:2004/A1:2005(U) Tasmy i blachy ze stali o podwyzszonej granicy plastycznosci powlekane

ogniowo w sposob ciagly do obrobki plastycznej na zimno. Warunki techniczne dostawy

PN-EN 10327:2005(U) Tasmy i blachy ze stali niskoweglowych powlekane ogniowo w sposéb ciagly do

obrobki plastycznej na zimno. Warunki techniczne dostawy

PN-EN 12767 Bierne bezpieczenstwo konstrukcji wsporczych dla urzadzen drogowych.
Wymagania i metody badan

PN-EN 12899-1 State, pionowe znaki drogowe - Czg$¢ 1: Znaki state

PN-EN 12899-5 State, pionowe znaki drogowe - Cze¢s¢ 5 Badanie wstepne typu

PN-EN 60529 Stopnie ochrony zapewnianej przez obudowy (Kod IP)

PN-EN 60598-1 Oprawy oswietleniowe. Wymagania ogolne i badania

PN-EN 60598-2:2003(U) Oprawy o$wietleniowe - Wymagania szczegdtowe - Oprawy oswietleniowe
drogowe

PN-H-74200 Rury stalowe ze szwem, gwintowane

PN-EN ISO 2808 Farby i lakiery - oznaczanie grubosci powtoki

PN-91/H-93010 Stal. Ksztaltowniki walcowane na goraco

PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

10.2 Przepisy zwigzane



. Zatgczniki nr 1 i 4 do rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 w sprawie szczegétowych
warunkow technicznych dla znakéw i sygnatéw drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i
warunkow ich umieszczania na drogach (Dz. U. nr 220, poz. 2181)

. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 11 sierpnia 2004 r. w sprawie sposobow deklarowania zgodnosci
wyrobow budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem budowlanym (Dz. U. nr 198, poz. 2041)

. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 08 listopada 2004 r. w sprawie aprobat technicznych oraz jednostek
organizacyjnych upowaznionych do ich wydawania (Dz. U. nr 249, poz. 2497)

.CIE No. 39.2 1983 Recommendations for surface colours for visual signalling (Zalecenia dla barw
powierzchniowych sygnalizacji wizualnej)

. CIE No. 54 Retroreflection definition and measurement (Powierzchniowy wspétczynnik odblasku definicja i
pomiary)

. Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych ( Dz. U. nr 92, poz. 881)

. State odblaskowe znaki drogowe i urzadzenia bezpieczenstwa ruchu drogowego. Zalecenia IBDIM do udzielania
aprobat technicznych nr Z/2005-03-009.



D.07.05.01. BARIERY OCHRONNE DROGOWE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWIORB
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (STWIORB) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwiagzanych z realizacja na

drogach barier ochronnych drogowe, przy inwestycji pn.: ,Budowa drogi wewnetrznej w miejscowosci Adelina wraz z

budowg zjazdu z drogi wojewddzkiej Nr 850”

1.2. Zakres stosowania STWIORB

STWIORB jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB maja zastosowanie przy wykonywaniu robot zwigzanych z montazem drogowych barier ochronnych
stalowych - przektadkowych barier stalowych, barieroporgczy z pochwytem o nastepujacych parametrach:

* minimalny poziom powstrzymywania — N2

« klasa poziomu szerokosci pracujacej — W 5 » poziom intensywnosci zderzenia— A.

wraz z wszystkimi niezbednymi robotami towarzyszacymi.

1.4. Okreslenia podstawowe

Dla celow niniejszej STWIORB przyjmuje si¢ nastepujace okreslenia podstawowe:

1.4.1. Bariera ochronna - urzadzenie bezpieczenstwa ruchu drogowego, stosowane w celu fizycznego zapobiezenia zjechaniu pojazdu z drogi w
miejscach, gdzie to jest niebezpieczne, wyjechaniu pojazdu poza korone drogi, przejechaniu pojazdu na jezdni¢ przeznaczong dla przeciwnego
kierunku ruchu lub niedopuszczenia do powstania kolizji pojazdu z obiektami lub przeszkodami statymi znajdujacymi si¢ w poblizu jezdni.
1.4.2. Bariera ochronna stalowa - bariera ochronna, ktorej podstawowym elementem jest prowadnica wykonana z profilowanej tasmy stalowej.
1.4.3. Bariera przektadkowa - bariera, w ktorej prowadnica zamocowana jest do stupkow za posrednictwem przektadek zapewniajacych odstep
miedzy prowadnica a stupkiem od 100 mm do 180 mm.

1.4.4. Prowadnica bariery - podstawowy element bariery wykonany z profilowanej tadmy stalowej, majacy za zadanie umozliwienie ptynnego
wzdhuznego przemieszczenia pojazdu w czasie kolizji, w czasie ktdrego prowadnica powinna odksztatcaé si¢ stopniowo i w sposob plastyczny.
Odroznia si¢ dwa typy profilowanej tasmy stalowej: typ A i typ B, rozniace si¢ ksztattem przettoczen.

1.4.5. Przekladka - element bariery, wykonany zwykle z rury (okraglej, prostokatnej) lub ksztaltownika stalowego (np. z ceownika,
dwuteownika) o szerokosci od 100 do 140 mm, umieszczony pomig¢dzy prowadnica a stupkiem, ktorego zadaniem jest nadanie barierze
korzystniejszych wiasciwosci kolizyjnych (niz w barierze bezprzektadkowej), powodujacych, ze prowadnica bariery w pierwszej fazie
odksztalcania lub przemieszczania stupkow nie jest odginana do dotu, lecz unoszona ku gorze.

1.4.6. Pozostale okreslenia podstawowe sg zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w STWIORB
D.00.00.00. ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STWIORB D.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialéw Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w STWIORB
D.00.00.00. ,,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania barier ochronnych stalowych

Nalezy stosowac¢ bariery ochronne stalowe jednostronne przektadkowe o parametrach: H2/W5/A wg PN-EN 1317.

Dopuszcza sie do stosowania tylko takie konstrukcje drogowych barier ochronnych, na ktére spetniaja wymagania normy PN-EN 1317-1 [4], PN-

EN 1317-2 [5] oraz PN-EN 1317-3 [6].

2.3. Elementy do wykonania barier ochronnych stalowych

2.3.1. Prowadnica

Typ prowadnicy z profilowanej tasmy stalowej powinien by¢ okreslony w dokumentacji Projektowej, przy czym typ B powinien odpowiada¢ PN-H-

93461-15 [3].

Otwory w prowadnicy i zakonczenia odcinkéw montazowych prowadnicy powinny byé zgodne z oferta producenta.

Powierzchnia prowadnicy powinna by¢ gladka i wolna od widocznych wad, bez ubytkow powtoki antykorozyjnej. Prowadnice

moga by¢ dostarczane luzem lub w wigzkach.

2.3.2. Stupki

Stupki bariery powinny by¢ zgodne z ustaleniami dokumentacji Projektowe;.

Stupki wykonuje si¢ zwykle z ksztaltownikow stalowych o przekroju poprzecznym: dwuteowym, ceowym, zetowym lub sigma. Wysokosé

$rodnika ksztattownika wynosi zwykle od 100 do 140 mm.

Ksztattowniki powinny odpowiada¢ wymaganiom PN-H-93010 [2]. Powierzchnia ksztattownika walcowanego powinna by¢ charakterystyczna

dla procesu walcowania i wolna od wad, jak widoczne tuski, peknigcia, zawalcowania i naderwania. Dopuszczalne sa usunigte wady przez

szlifowanie lub dtutowanie z tym, ze obrobiona powierzchnia powinna mie¢ tagodne wycigcia i zaokraglone brzegi, a grubos¢ ksztattownika nie

moze zmniejszy¢ si¢ poza dopuszczalng dolng odchytk¢ wymiarowa dla ksztattownika.

Ksztattowniki powinny by¢ obcigte prostopadle do osi wzdtuznej ksztattownika. Powierzchnia koncow ksztattownika nie powinna wykazywac

rzadzizn, rozwarstwien, peknie¢ i $ladéw jamy skurczowej widocznych nie uzbrojonym okiem.

Ksztattowniki powinny by¢ ze stali St3W lub St4W oraz mie¢ whasno$ci mechaniczne wedlug PN-H-84020 [1]- tablica 1 lub innej uzgodnionej

stali i normy.

Tablica 1. Podstawowe wlasnosci ksztattownikow, wedtug PN-H-84020 [1]



Wytrzymatos¢ na rozciaganie dla stupkow, MPa
Stal Granica plastyczno$ci, minimum dla stupkéw, MPa
St3w 195 od 340 do 490
St4w 225 od 400 do 550

Ksztattowniki moga by¢ dostarczone luzem lub w wigzkach.

2.3.3. Inne elementy bariery
Pas profilowy powinien odpowiada¢ PN-H-93461-28 [4]w zakresie wymiarow, masy, wielkosci statycznych i odchytek wymiarow przekroju
poprzecznego. Inne elementy bariery, jak wysiegniki, taczniki ukosne, obejmy stupka, wsporniki, podktadki, przektadki, $ruby, $wiatta
odblaskowe itp. powinny odpowiada¢ wymaganiom Dokumentacji Projektowej i by¢ zgodne z oferta producenta barier w zakresie wymiarow,
odchytek wymiardw, rozmieszczenia otwordw, rodzaju materiatu, ew. zabezpieczenia antykorozyjnego itp.
Wszystkie ocynkowane elementy i taczniki przewidziane do mocowania migedzy soba elementoéw bariery powinny by¢ czyste, gladkie, bez
peknie¢, naderwan, rozwarstwien i wypuktych karbow.
Dostawa wigkszych wymiarowo elementéw bariery moze by¢ dokonana luzem lub w wigzkach. Sruby, podkiadki i drobniejsze elementy
tacznikowe moga by¢ dostarczone w pudetkach tekturowych, pojemnikach blaszanych lub paletach, w zaleznosci od wielkosci i masy wyrobow.
Elementy bariery powinny by¢ przechowywane w pomieszczeniach suchych, z dala od materialow dziatajacych korodujaco i w warunkach
zabezpieczajacych przed uszkodzeniem.
2.3.4. Zabezpieczenie metalowych elementow bariery przed korozja
Sposob zabezpieczenia antykorozyjnego elementow bariery ustala producent w taki sposob, aby zapewni¢ trwato§¢é powtoki antykorozyjnej przez
okres 5 do 10 lat w warunkach normalnych, do co najmniej 3 do 5 lat w $rodowisku o zwigkszonej korozyjnosci. Grubos¢ powloki zalezy od
grubosci poszczegodlnych elementow bariery. W zakresie wymagan grubosci cynkowania ogniowo obowiazuje norma PN-EN ISO 1461 [7].
2.3.5. Elementy odblaskowe
Elementy odblaskowe mocowane na drogowych barierach ochronnych powinny posiada¢ Aprobate Techniczng Instytutu Badawczego Drog i
Mostéw — odpowiadajaca POD-97 [6]. Barwa powierzchni lica elementow odblaskowych: — czerwona po prawej stronie jezdni, —

biata po lewej stronie jezdni.
2.4. Skladowanie materialéw
Elementy dtuzsze barier moga by¢ sktadowane pod zadaszeniem lub na otwartej przestrzeni, na podtozu wyréwnanym i odwodnionym, przy
czym elementy poszczegdlnych typéw nalezy uklada¢ oddzielnie z ewentualnym zastosowaniem podkfadek. Elementy montazowe i
potaczeniowe mozna sktadowa¢ w pojemnikach handlowych producenta.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWIORB D.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania barier

Wykonawca przystepujacy do wykonania barier ochronnych stalowych powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania z nastgpujacego
sprzetu:

- zestawu sprzgtu specjalistycznego do montazu barier,

- zurawi samochodowych o udzwigu do 4 t,

—  wiertnic do wykonywania otwor6éw pod stupki,

—  urzadzen wbijajacych lub wibromlotow do pograzania stupkow w

grunt,

- ladowarki, itp.
4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWIORB D.00.00.00. ,,Wymagania ogélne” pkt 4.
4.2. Transport elementéw barier stalowych
Transport elementow barier i porgczy moze odbywac si¢ dowolnym $rodkiem transportu. Elementy konstrukcyjne barier nie powinny wystawac
poza gabaryt srodka transportu. Elementy duzsze (profilowana tasme stalowa, pasy profilowe) nalezy przewozi¢ w opakowaniach producenta.
Elementy montazowe i potaczeniowe zaleca si¢ przewozi¢ w pojemnikach handlowych producenta.
Zatadunek i wyladunek elementow konstrukcji barier mozna dokonywaé za pomoca zurawi lub rgeznie. Przy zatadunku i wyladunku, nalezy
zabezpieczy¢ elementy konstrukcji przed pomieszaniem. Elementy barier nalezy przewozi¢ w warunkach zabezpieczajacych wyroby przed
korozjg i uszkodzeniami mechanicznymi.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robot podano w STWIORB D.00.00.00. ,,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Roboty przygotowawcze
Przed wykonaniem wilasciwych robot nalezy, na podstawie dokumentacji projektowej lub wskazan Inspektora Nadzoru:
- Wytyczy¢ trasg bariery,
—  ustali¢ lokalizacje¢ stupkow,
—  okresli¢ wysoko$¢ prowadnicy bariery,
—  okresli¢ miejsca odcinkéw poczatkowych 1 koncowych
bariery,



- ustali¢ miejsca przerw, przejs¢ i przejazdow w barierze, itp.

5.3. Osadzenie stupkow

5.3.1. Stupki wbijane lub wwibrowywane bezposrednio w grunt Wykonawca

przedstawi do akceptacji Inspektora Nadzoru:

-  sposOb wykonania, zapewniajacy zachowanie osi stupka w pionie i nie powodujacy odksztalcen lub uszkodzen stupka,

- rodzaj sprzg¢tu, wraz z jego charakterystyka techniczng, dotyczacy urzadzen wbijajacych (ew. miotow, bab, kafarow) recznych lub
mechanicznych wzglgdnie wibromiotow pograzajacych stupki w gruncie poprzez wibracje i dziatanie udarowe. 5.3.2. Tolerancje osadzenia
shupkow
Dopuszczalna technologicznie odchytka odleglosci miedzy stupkami, wynikajaca z wymiaréw wydtuzonych otworéw w prowadnicy, stuzacych
do zamocowania stupkéw, wynosi %1 mm.

Dopuszczalna roznica wysokosci stupkow, decydujaca czy prowadnica bedzie zamocowana rownolegle do nawierzchni jezdni, jest wyznaczona

ksztattem i wymiarami otworéw w stupkach do mocowania wysiggnikow lub przektadek i wynosi ' mm.

5.4. Montaz bariery stalowej

Sposob montazu bariery zaproponuje Wykonawca i przedstawi do akceptacji Inspektora Nadzoru. Bariera powinna by¢ montowana zgodnie z

instrukcja montazowa lub zgodnie z zasadami konstrukcyjnymi ustalonymi przez producenta bariery.

Montaz bariery, w ramach dopuszczalnych odchylek umozliwionych wielkoscia otworow w elementach bariery, powinien doprowadzi¢ do

zapewnienia rownej i ptynnej linii prowadnic bariery w planie i profilu.

Przy montazu bariery niedopuszczalne jest wykonywanie jakichkolwiek otworow lub cigé, naruszajacych powtoke cynkowa poszczegdlnych

elementow bariery.

Przy montazu prowadnicy typu B nalezy taczy¢ sasiednie odcinki tasmy profilowej, naktadajac nastgpny odcinek na wytloczenie odcinka

poprzedniego, zgodnie z kierunkiem ruchu pojazdow, tak aby konce odcinkow tasmy przylegaty ptasko do siebie i pojazd przesuwajacy si¢ po

barierze, nie zaczepiat o krawedzie ztaczy. Sasiednie odcinki tasmy sa faczone ze soba zwykle przy uzyciu $rub noskowych specjalnych, zwykle
po sze$¢ na kazde potaczenie.

Montaz wysiggnikow i przektadek ze stupkami i prowadnicg powinien by¢ wykonany $ci$le wedtug zalecen producenta bariery z zastosowaniem

przewidzianych do tego celu elementéw (obejm, wspornikow itp.) oraz wiasciwych $rub i podktadek.

Przy montazu barier nalezy zwraca¢ uwage na poprawne wykonanie, zgodne z Dokumentacja Projektowsg i wytycznymi producenta barier:

— odcinkow poczatkowych i koncowych bariery, o wiasciwej dtugosci odcinka (np. 4 m, 8 m, 12 m, 16 m), z zastosowaniem tacznikow
uko$nych w miejscach niezbednych przy potaczeniu poziomego odcinka prowadnicy z odcinkiem nachylonym, z odchyleniem odcinka w
planie w miejscach przewidzianych dla barier skrajnych, z ewentualng kotwa betonowa w przypadkach przewidzianych w dokumentacji
projektowej,

-~ odcinkéw barier ostonowych o wlasciwej dtugosci odcinka bariery: a) przyleglego do obiektu lub przeszkody, b) przed i za obiektem, c)
ukosnego poczatkowego, d) ukosnego koncowego, €) wzmocnionego,

— odcinkow przejsciowych pomiedzy réznymi typami i odmianami barier, w tym m.in. na dojazdach do mostu z zastosowaniem wiasciwej
dhugosci odcinka uko$nego w planie, jak rowniez potaczenia z barierami betonowymi petnymi i ew. porgczami betonowymi,

—  przerw, przejs$é¢ i przejazdow w barierze w celu np. dojécia do kolumn alarmowych lub innych urzadzen, przejécia pieszych z pobocza drogi
za barier¢ w tym na chodnik mostu, na skrzyzowaniu z drogami, przejscia przez pas dzielacy, przejazdu poprzecznego przez pas dzielacy,

— dodatkowych urzadzen, jak np. dodatkowej prowadnicy bariery, ostony stupkow bariery, itp. Na

barierze powinny by¢ umieszczone elementy odblaskowe:

czerwone - po prawej stronie jezdni, biale - po lewej

stronie jezdni.

Odlegtosci pomigdzy kolejnymi elementami odblaskowymi powinny by¢ zgodne z ustaleniami WSDBO [5].

Elementy odblaskowe nalezy umocowa¢ do bariery w sposob trwaty — wandaloodporny, zgodny z wytycznymi producenta barier.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w STWIORB D.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien:

— uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stosowania (aprobaty techniczne, certyfikaty
zgodnosci, deklaracje zgodnosci, ew. badania materialtdow wykonane przez dostawcow itp.), — ew. wykona¢ badania wlasciwosci materiatow
przeznaczonych do wykonania robot, okreslone w pkcie 2,

- sprawdzi¢ cechy zewngtrzne gotowych materiatow.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia do Inspektora Nadzoru do akceptacji.

6.3. Badania w czasie robot

Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiarow, ktore nalezy wykona¢ w czasie robot podaje tablica 2. Tablica 2.

Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiardw w czasie robot

Lp. L . L Czestotliwos¢ badan Wartosci dopuszczalne
Wyszczegodlnienie badan i pomiarow
1 | Roboty przygotowawcze Biezaco Wg pktu 5.2
2 | Osadzenie stupkow bariery Jw. Wg pktu 5.3

3 | Montaz bariery stalowej Jw. Wg pktu 5.4




W czasie wykonywania rob6t nalezy zbada¢ w szczegolnoscei:

zgodno$¢ wykonania bariery z dokumentacja projektowa w zakresie lokalizacji, wymiaréw, odlegtosci od krawedzi jezdni,
wysokosci lin nad terenem,
zachowanie dopuszczalnych odchylek wymiaréw, zgodnie z ustaleniami producenta barier,

prawidtowosci montazu bariery, zgodnie z wymaganiami instrukcji montazowej producenta,
poprawnos$¢ wykonania robot betonowych,

poprawnosci umieszczania elementow odblaskowych na barierze.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w STWIORB D.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa Jednostka obmiarowa jest

— m (metr) wykonanej bariery ochronnej stalowej,
— m (metr) wykonanej barieroporeczy z pochytem,,
— kpl (komplet) odcinka poczatkowego lub konicowego bariery stalowe;.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru robot podano w STWIORB D.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, STWIORB i wymaganiami Inspektor Nadzora, jezeli wszystkie pomiary i

badania z zachowaniem tolerancji wedlug pktu 6 daty wyniki pozytywne.
8.2. Zasady postepowania w przypadku wystapienia wad i usterek

W przypadku wystapienia wad i usterek Wykonawca zobowiazany jest do ich usunigcia na whasny koszt. Odbior jest mozliwy po spehieniu

wymagan okreslonych w punkcie 6. STWIORB.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1.

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWIORB D.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m bariery ochronnej stalowej, barieroporgczy z pochytem obejmuje:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

oznakowanie robot,

zakup i dostarczenie materiatow,

koszt zapewnienia niezbgdnych czynnikow produkeji,

osadzenie stupkow bariery przez bezpo$rednie wbicie, wzgl. wwibrowanie w grunt,

montaz bariery (prowadnicy, przekladek, obejm, pochwytu itp. za pomoca wiasciwych $rub i podktadek) z wykonaniem
niezbednych odcinkow poczatkowych i koncowych,

montaz elementow odblaskowych,

przeprowadzenie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej,

uporzadkowanie terenu,

pomiar inwentaryzacji geodezyjnej,

wszystkie inne czynnosci nieujete a konieczne do wykonania w ramach niniejszej specyfikacji.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-EN 10025 Wyroby walcowane na goraco z niestopowych stali konstrukcyjnych. Warunki techniczne dostawy

2. PN-H-93010 Stal. Ksztattowniki walcowane na goraco

3. PN-H-93461-15 Ksztaltowniki stalowe wykonane na zimno. Warunki techniczne dostawy. Tolerancje wymiaréw i przekroju
poprzecznego

4. PN-EN 1317-1 Systemy ograniczajace droge. Czes¢ 1: Terminologia i ogblne kryteria metod badan

5. PN-EN 1317-2 Systemy ograniczajace droge. Cze¢s¢ 2: Klasy dziatania, kryteria przyjecia badan zderzeniowych i metody badan
ochronnych

6. PN-EN 1317-3 Systemy ograniczajace droge. Cze¢s¢ 3: Klasy dziatania, kryteria przyjecia badan zderzeniowych i metody badan
poduszek zderzeniowych

7. PN-EN ISO 1461 Powtoki cynkowe nanoszone na stal metoda zanurzeniowsa (cynkowanie jednostkowe) - wymagania i badania

8. PN-EN 1SO 2178 Powloki niemagnetyczne na podtozu magnetycznym. Pomiar grubosci powtok. Metoda magnetyczna

10.2. Inne dokumenty

9.

POD-97 - Warunki Techniczne. Poziome znakowanie drog. POD-97. Seria ,,I” - Informacje, Instrukcje. Zeszyt nr 55. IBDiM, Warszawa,
1997 10. Zatgcznik nr 4: ,,Szczegétowe warunki techniczne dla urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunki ich umieszczania
na drogach” do rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegdtowych warunkow technicznych dla
znakow i sygnatlow drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania na drogach
(Dz.U.2003.220.2181 z pdzniejszymi zmianami).



11.

12.

13.

14,

Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999r. w sprawie warunkow technicznych, jakim powinny
odpowiada¢ drogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U. nr 43, poz.430).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 1 kwietnia 2010 r. zmieniajace rozporzadzenie w sprawie warunkow technicznych, jakim
powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U. nr 65, poz.407).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 1 kwietnia 2010 r. zmieniajace rozporzadzenie w sprawie warunkow technicznych, jakim
powinny odpowiada¢ drogowe obiekty Inspektor Nadzoruskie i ich usytuowanie (Dz.U. nr 65, poz.408).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2010 r. zmieniajace rozporzadzenie w sprawie szczegétowych warunkow
technicznych dla znakoéw i sygnalow drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkow ich umieszczania na drogach
(Dz.U. nr 65, poz.411).



D.07.06.02. Ustawienie urzadzen zabezpieczajacych ruch pieszych
1. Wstep

1.1.Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6t budowlanych w ramach realizacji zadania: ,,Budowa drogi wewnetrznej w miejscowosci
Adelina wraz z budowg zjazdu z drogi wojewodzkiej Nr 850

1.2. Zakres stosowania STWiIORB

STWIiORB jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w
pkt.1.1.

1.3.Zakres robot objetych STWiORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB dotycza zasad prowadzenia robét zwigzanych z urzadzeniami
zabezpieczajacymi ruch zgodnie z Dokumentacjg Projektows. Zakres rzeczowy obejmuje:

+ ustawienie balustrady typu U-11a.

1.4.0Kkreslenia podstawowe
1.4.1. Balustrada — element zabezpieczajacy przed upadkiem z wysokosci, je§li powierzchnia po ktorej
odbywa si¢ ruch pieszy lub rowerzystéw, potozona jest powyzej 0,5m od poziomu terenu. Sktada si¢ z
poreczy, stupkoéw i wyltacznie elementéw pionowych (szczeblin) o rozstawie nie wickszym niz 0,14m.
1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe - zgodnie z obowigzujacymi odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

1.5.0gélne wymagania
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania og6lne”. Niezbedne
dane istotne z punktu widzenia:

* organizacji robot budowlanych;

 zabezpieczenia interesu osob trzecich;

* ochrony $rodowiska;

* warunkow bezpieczenstwa pracy;

« zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;

* warunkow organizacji ruchu,

1.6.Wspélny Stlownik Zamoéwien (CPV)
Kody grup, klas i kategorii robot Wspolnego Stownika Zaméwien (CPV) dotyczacych przedmiotu zamowienia podano
w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

2. Materialy

2.1.0golne wymagania dotyczace materialow
Ogoblne wymagania dotyczace materiatlow, sposobow ich pozyskiwania, transportu i sktadowania podano w STWiORB
DM 00.00.00 ,,Wymagania ogodlne” oraz w Projekcie Organizacji Ruchu.

2.2.Rodzaje materialéw
Materialami stosowanymi przy wykonywaniu urzadzen zabezpieczajacych ruch pieszych, objetych niniejsza STWiORB,
sq:

* shupki metalowe i elementy potaczeniowe,

* beton i jego sktadniki,

* materialty do malowania i renowacji powlok malarskich, ¢ segmenty.
Wszystkie materiaty uzyte do budowy powinny pochodzi¢ tylko ze zrédet uzgodnionych i zatwierdzonych przez
Inzyniera.
Zrédha materiatéw powinny byé wybrane przez Wykonawce z wyprzedzeniem przed rozpoczeciem robét. Materialy z
zaproponowanego przez Wykonawce zrodla beda zaakceptowane do wbudowania przez Inzyniera, jezeli wykaza
zgodno$¢ cech materiatowych z wymaganiami.



Zatwierdzenie zrodta materiatdw nie oznacza, ze wszystkie materiaty z tego zrodta beda przez Inzyniera dopuszczone do
wbudowania. Materialy, ktore nie spelniajg wymagan zostang odrzucone.

2.3.Elementy balustrady i elementy potaczeniowe

2.3.1. Najwazniejsze charakterystyki balustrady
Balustrady metalowe wykonane sa z ksztattownikow stalowych ze stali St3SX.
Ksztaltowniki powinny odpowiada¢ wymaganiom PN-H-93010. Powierzchnia ksztaltownika powinna byc¢
charakterystyczna dla procesu walcowania i wolna od wad, jak widoczne tuski, peknigcia, zawalcowania i naderwania.
Dopuszczalne sa usunigte wady przez szlifowanie lub dtutowanie z tym, Zze obrobiona powierzchnia powinna mieé
lagodne wycigcia i zaokraglone brzegi, a grubo$¢ ksztattownika nie moze zmniejszy¢ si¢ poza dopuszczalng dolng
odchytke wymiarows dla ksztattownika.
Ksztaltowniki powinny by¢ obcigte prostopadle do osi wzdtuznej ksztattownika. Powierzchnia koncow ksztattownika
nie powinna wykazywac rzadzizn, rozwarstwien, peknig¢ i §ladow jamy skurczowej widocznych nie uzbrojonym okiem.
Balustrady powinny sktada¢ si¢ wylacznie z elementow pionowych (szczeblin) o rozstawie nie wigkszym niz 0,14 m.
Dolny poziomy element konstrukcji balustrady taczacy szczebliny nie moze znajdowaé si¢ powyzej 0,12 m od poziomu
chodnika.

2.3.2. Wymagania dla elementow potaczeniowych do mocowania elementoéw balustrady.

Wszystkie drobne metalowe elementy polaczeniowe przewidziane do mocowania miedzy soba balustrady jak: $ruby,
nakretki, itp. Powinny by¢ czyste, gladkie, bez peknig¢, naderwan, rozwarstwien i wypuktych karbow. Wtlasnosci
mechaniczne elementow potaczeniowych powinny odpowiada¢ wymaganiom PN-M-82054, PN-M-82054-03 lub innej
normy uzgodnionej. Sruby, wkrety, nakretki itp. Powinny by¢ przechowywane w pomieszczeniach suchych, z dala, od
materiatéw dziatajacych korodujaco i w warunkach zabezpieczajacych przed uszkodzeniem.

2.4. Beton i jego skladniki

Deskowanie powinno zapewni¢ sztywno$¢ i niezmienno$¢ ukladu oraz bezpieczenstwo konstrukcji. Deskowanie
powinno by¢ skonstruowane w sposob umozliwiajacy latwy jego montaz i demontaz. Przed wypelnieniem masg
betonowa, deskowanie powinno by¢ sprawdzone, aby wykluczato wyciek zaprawy z masy betonowej, mozliwosé
znieksztatcen lub odchylen w betonowanej konstrukcji.

Klasa betonu — C 16/20. Beton powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-EN 206. Sktadnikami betonu sg: cement,
kruszywo, woda i domieszkKi.

Cement stosowany do betonu powinien by¢ cementem portlandzkim klasy, co najmniej ,,32,5”, odpowiadajacym
wymaganiom PN-EN-197-1. Transport i przechowywanie cementu powinny by¢ zgodne z postanowieniami BN-
88/B6731-08.

Kruszywo do betonu (piasek, zwir, grys, mieszanka z kruszywa naturalnego sortowanego, kruszywa tamanego i
otoczakow) powinno odpowiada¢ wymaganiom PN-EN 12620.

Woda powinna odpowiada¢ wymaganiom PN-EN 1008. Bez badan laboratoryjnych mozna stosowa¢ wodg¢ pitna.
Domieszki chemiczne do betonu powinny by¢ stosowane, jesli przewiduja to Dokumentacja Projektowa, STWiORB lub
wskazania Inzyniera, przy czym w przypadku braku danych dotyczacych rodzaju domieszek, ich dobor powinien by¢
dokonany zgodnie z zaleceniami PN-EN 934-2. Domieszki powinny odpowiada¢ PN-EN 934-2.

Prety zbrojenia moga by¢ stosowane, jesli przewiduje to Dokumentacja Projektowa lub STWiORB. Prety zbrojenia
powinny odpowiada¢ PN-B-06251. Wtasciwosci mechaniczne stali uzywanej do zbrojenia betonu powinny odpowiadad
PN-B-03264.

2.5. Materialy do zabezpieczenia antykorozyjnego

W przypadku zastosowania powloki metalizacyjnej cynkowej na konstrukcjach stalowych, powinna ona by¢ z cynku o
czystosci nie mniejszej niz 99,5% i odpowiada¢ wymaganiom BN-89/1076-02 Minimalna grubo$¢ powtoki cynkowe;j
powinna by¢ zgodna z wymaganiami tablicy 1.

Do ocynkowania rur stosuje si¢ gatunek cynku Raf wg PN-H-82200.

Tablica 1. Minimalna grubo$¢ powloki metalizacyjnej cynkowej narazonej na dziatanie korozji atmosferycznej wg
BN89/1076-02.

Minimalna grubos¢ powtoki, um,
przy wymaganej trwatosci w
latach

Agresywnos¢ korozyjna
atmosfery wg PN-H-04651
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Powierzchnia powtoki powinna by¢ jednorodna pod wzgledem ziarnistosci. Nie moze ona wykazywa¢ widocznych wad
jak rysy, peknigcia, pecherze lub odstawanie powtoki od podtoza.

Dodatkowo wygrodzenia nalezy pomalowaé zestawem malarskim na powierzchnie ocynkowane.

Minimalna grubo$¢ takiego zestawu malarskiego nie moze by¢ mniejsza od 160 pm.

Przedtozony przez Wykonawce dobdr zestawu malarskiego oraz zaproponowana kolorystyka podlegaja akceptacji przez
Inzyniera.

Za zgoda Inzyniera wygrodzenia mozna pokry¢ folig odblaskowa 3M.

3. Sprzet

3.1.0gélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

3.2.Sprzet do montazu wygrodzen chodnikowych
Sprzet budowlany powinien odpowiadaé pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w STWiORB, PZJ lub
Projekcie Organizacji Robot zaakceptowanym przez Inzyniera.
Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narz¢dzia niegwarantujgce zachowania wymagan jakosciowych zostang przez
Inzyniera zdyskwalifikowane i niedopuszczone do ruchu.
Sprzet powinien by¢ stale utrzymywany w dobrym stanie technicznym. Wykonawca powinien rowniez dysponowac
sprawnym sprzetem rezerwowym, umozliwiajacym prowadzenie robot w przypadku awarii sprzetu podstawowego.
Przewiduje si¢ uzycie nast¢pujacego sprzetu:

o szpadli,

*  miotkow,

*  kluczy do montazu elementéw barier,

*  $rodkéw transportu materiatow.

3.3.Sprzet do czyszczenia konstrukcji

Czyszczenie konstrukcji nalezy przeprowadzi¢ mechanicznie, urzadzeniami o dziataniu strumieniowo-$ciernym
dowolnego typu, zaakceptowanymi przez Inzyniera. Sprzet do czyszczenia oraz przedmuchiwania lub odkurzania
oczyszczonych powierzchni musi zapewnia¢ strumien odoliwionego i suchego powietrza.

3.4.Sprzet do malowania

Nanoszenie farb nalezy wykonywaé zgodnie z kartami technicznymi produktow, instrukcjami naktadania farb
dostarczonymi przez producenta farb. Wymaganie to odnosi si¢ przede wszystkim do metod aplikacji i parametrow
technologicznych nanoszenia. Podane w kartach technicznych typy pistoletow i pomp nie majg charakteru
obligatoryjnego i moga by¢ zastapione sprzetem, o zblizonych wilasciwosciach technicznych, dostepnym w kraju.
Rodzaj uzytego sprz¢tu powinien by¢ zaakceptowany przez Inzyniera. Prawidlowe ustalenie parametréw malowania
nalezy przeprowadzi¢ na probnych powierzchniach i uzyska¢ akceptacj¢ Inzyniera.

4. Transport

4.1.0go6lne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

4.2. Transport materialow

Elementy balustrady moga by¢ przewozone dowolnymi $srodkami transportu.

Elementy powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczaniem si¢ w czasie transportu.

Transport farb i rozcienczalnikdéw winien odbywaé si¢ z zachowaniem obowigzujacych przepisow o przewozie
materiatéw niebezpiecznych okreslonych w PN-89/C-81400.

5. Wykonanie robét

5.1.0golne warunki wykonywania Robét
0Ogolne warunki dotyczace wykonania robot podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.



Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Organizacji Robot oraz Program Zapewnienia
Jako$ci uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane roboty.

Wykonawca jest zobowigzany do wykonania Projektu warsztatowego i montazowego wygrodzen. Projekt podlega
akceptacji przez Inzyniera.

5.2.Zasady wykonania urzadzen zabezpieczajacych ruch pieszych
W zaleznosci od wielkosci robot Wykonawca przedstawi do akceptacji Inzyniera zakres wykonywanych robot
bezposrednio na placu budowy oraz rob6t przygotowawczych na zapleczu. Przed wykonywaniem robot nalezy wytyczy¢
lokalizacje barier zabezpieczajacych ruch pieszych na podstawie Dokumentacji Projektowe;.
Do podstawowych czynnosci objetych niniejsza STWiORB przy wykonywaniu ww. rob6t naleza:

*  wykonanie dotow pod stupki,

*  wykonanie fundamentéw pod stupki,

*  ustawienie stupkow,

* zamontowanie elementow z rur.

5.3. Wykonanie dotéw pod stupki
Doty pod stupki powinny mie¢ wymiary 40x40cm i gtebokosci 1,2 m.

5.4. Ustawienie stupkéw wraz z wykonaniem fundamentéw betonowych pod stupki Nalezy

wykona¢ dotki pod fundamenty.

Fundament pod stupki nalezy wykona¢ z mieszanki betonowej klasy C30/37 z osadzonymi markami stalowymi zgodnie
z Dokumentacjg Projektowa.

Montaz stupkéw nalezy wykona¢ poprzez mocowanie do marek stalowych osadzonych w betonie za pomoca $rub
zgodnie z wytycznymi producenta. Do czasu stwardnienia betonu shupek nalezy podeprze¢. Rozwigzaniem
alternatywnym jest montaz kotew w fundamencie i mocowanie stupkéw za pomoca $rub zgodnie z wytycznymi
producenta.

5.5. Wykonanie wygrodzenia
Balustrady chronigce ruch pieszych oprocz porgezy i stupkéw powinny sktadaé sie wytacznie z elementéw pionowych
(szczeblin) o rozstawie nie wigkszym niz 0,14 m. Dolny poziomy element konstrukcji balustrady aczacy szczebliny nie
moze znajdowac si¢ powyzej 0,12 m od poziomu nawierzchni. Minimalna wysoko$¢ balustrady powinna wynosi¢ 1,1 m.
Ramy z rur do wygrodzenia o wymiarach @ 50 mm umieszcza si¢ miedzy stupkami i przymocowuje do stupkow za
pomoca srub z tbem okraglym.

5.6. Zabezpieczenie antykorozyjne metalowych urzadzen zabezpieczajacych ruch pieszych Zabezpieczenie
poprzez ocynkowanie ogniowe elementoéw stalowych wygrodzen zgodnie z pkt 2.5.

Za jakos¢ zastosowanych materiatdw i wykonywanych robot ich  zgodno$¢ z wymaganiami postawionymi w
Dokumentacji Projektowej niniejszych STWiORB odpowiedzialny jest Wykonawca robot.

6. Kontrola jakosci robot

6.1.0golne zasady kontroli jakoSci robot
Ogolne zasady dotyczace kontroli jakosci robdt podano w STWiORB DM 00.00.00 "Wymagania ogdlne".

6.2.Badania przed przystapieniem do robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos$¢ zastosowanych materialow i wykonywanych robot, ich zgodnos¢ z
Dokumentacjg Projektowa i wymaganiami postawionymi w STWiORB jest zobowigzany do wykonywania na wlasny
koszt badan i kontroli robot.

Pomiary, badania i kontrole Wykonawca powinien wykonywa¢ w zakresie i z czgstotliwo$cig gwarantujacg zachowanie
wymaganej jako$ci robot, lecz nie rzadziej niz wskazano to w STWiORB lub nie poleci tego inaczej Inzynier.
Uwzgledniajac nieskomplikowany charakter rob6t fundamentowych, na wniosek Wykonawcy, Inzynier moze zwolni¢
go z potrzeby wykonania badan materiatow dla tych robot.

6.3.Badania w czasie wykonywania robot
Sprawdzeniu podlegaja prawidlowo$¢ usytuowania, wykonania i zamocowania porgczy zgodnie z Dokumentacja
Projektowa i Projektem Warsztatowym.



Nalezy przeprowadzi¢ wizualng kontrolg stanu ochrony korozyjnej. Calos¢ powierzchni profili powinna by¢ jednolita
bez rys, uszkodzen i odpryskow.

6.4.Sprawdzenie jako$ci materialéw malarskich

Ocena materialdéw malarskich winna by¢ oparta na Deklaracjach Zgodnosci Producenta i Aprobatach IBDiM. Producent
jest zobowiazany przedstawi¢ Odbiorcy orzeczenie kontroli o jakosci wyrobu, a na zyczenie Odbiorcy farb do
gruntowania zaswiadczenie o wynikach ostatnio przeprowadzonych badan pelnych danego materiatu.

6.5.Kontrola w czasie robét
W czasie wykonywania urzadzen zabezpieczajacych ruch pieszych nalezy zbadac:
*  zgodnos¢ wykonania urzadzen z Dokumentacja Projektowa (lokalizacja, wymiary),
»  zachowanie dopuszczalnych odchytek wymiarow,
»  prawidtowos¢ wykonania dotéw pod stupki,
*  poprawno$¢ wykonania fundamentéw pod stupki,
*  poprawno$¢ ustawienia stupkow,
*  poprawno$¢ wykonania wygrodzenia,
*  poprawno$¢ wykonania balustrady,
*  poprawno$¢ wykonania powtok antykorozyjnych,

6.6. Roboty nie spelniajace wymagan
Postepowanie z robotami niespetniajacymi wymagan okreslono w STWiORB DM.00.00.00.

7. Obmiar robét

7.1.Wymagania ogdlne dotyczace obmiaru roboét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

7.2.Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowsa jest metr biezgcy (mb) wykonanych i odebranych wygrodzen chodnikowych z wszystkimi
robotami towarzyszacymi zgodnie z Dokumentacja Projektowa.

8. Odbior Robét

8.1.0gélne zasady odbioru robét
Roboty podlegajace odbiorowi wedtug zasad okreslonych w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania Ogolne”.

8.2.Dokumenty do odbioru robét
Do odbioru czgsciowego lub koncowego robdt nalezy przedlozy¢ odbierajacemu dokumenty zgodne z STWiORB
DM.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

9. Podstawa platnosci

9.1.0golne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Wymagania ogélne dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB DM 00.00.00. ,,Wymagania ogo6lne”.

9.2.Cena jednostki obmiarowej
Ptaci si¢ za jeden metr biezacy (mb) wykonanych i odebranych wygrodzen chodnikowych po dokonaniu odbioru wg
punktu 8.
Cena jednostkowa jest ceng usredniong dla podanego sposobu wykonania i obejmuje:
*  opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Robot oraz Programu Zapewnienia Jako$ci,
*  prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
*  oznakowanie robot,
*  zakup i dostarczenie wszystkich niezbednych materiatow,
»  zastosowanie materiatdéw pomocniczych koniecznych do prawidlowego wykonania robot lub wynikajgcych z
przyjetej technologii robot,
* osadzenie stupkéw,
*  montaz wygrodzen,



*  montaz balustrad,

* nalozenie folii odblaskowej,

*  wykonanie materialdéw do inwentaryzacji powykonawczej,

*  wykonanie zabezpieczen antykorozyjnych,

*  przeprowadzenie wszystkich niezb¢dnych pomiardéw, prob i sprawdzen,
*  uporzadkowanie terenu robot,

*  0znakowanie miejsca robot i jego utrzymanie.

10. Przepisy zwiazane

10.1. Normy
PN-B-04651 Ochrona przed korozja. Klasyfikacja i okreslenie agresywnosci
korozyjnej srodowisk.
PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane.
PN-B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe.
PN-EN 12620 Kruszywa do betonu.
PN-EN 1008 Woda zarobowa do betonu.
PN-EN 206 Beton. Wymagania, wlasciwosci, produkcja i zgodnos¢.
PN-EN 934-1  Domieszki do betonu, zaprawy i zaczynu. Wymagania podstawowe.
PN-EN 934-2  Domieszki do betonu, zaprawy, i zaczynu. Domieszki do betonu. Definicje,
wymagania, zgodno$¢, znakowanie i etykietowanie.
PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody pomiaru cech geometrycznych.
PN-EN-197-1 Cement - Cze$¢ 1: Sklad, wymagania i kryteria zgodno$ci dotyczace
cementow powszechnego uzytku.
PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane na goraco ogdlnego zastosowania.
PN-H-74220 Rury stalowe bez szwu ciggnione i walcowane na zimno ogdlnego
przeznaczenia.
PN-H-97051 Ochrona przed korozja. Przygotowanie powierzchni stali, staliwa i zeliwa do
malowania. Ogdlne wytyczne.
PN-H-97052 Ochrona przed korozja. Ocena przygotowania powierzchni stali, staliwa i
zeliwa domalowania.
PN-M-82054  Sruby, wkrety i nakretki stalowe. Ogolne wymagania i badania.
PN-M-82054-03 Sruby, wkrety i nakretki stalowe. Wiasciwosci mechaniczne $rub i wkretow.
BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie.

10.2. Inne dokumenty

1. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury i Rozwoju z dnia 03 lipca 2015r. zmieniajace rozporzadzenie w sprawie
szczegdlowych warunkéw technicznych dla znakéw i sygnatéw drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu
drogowego i warunk6éw ich umieszczania na drogach.

2. Zalacznik nr 2 do rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. Szczegbétowe warunki techniczne dla
znakéw drogowych poziomych 1 warunki ich umieszczania na drogach (Dz. U. nr 220, poz. 2181)



D.09.07.01. Zakladanie trawnika na powierzchniach plaskich z wylgczeniem rowéw i skarp

1. Wstep

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru Robot budowlanych w ramach realizacji zadania: ,,Budowa drogi wewnetrznej w miejscowosci
Adelina wraz z budowg zjazdu z drogi wojewodzkiej Nr 850Zakres stosowania STWiIORB

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Obioru Robot Budowlanych jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zleceniu i realizacji Rob6t wymienionych w pkt.1.1.

1.2 Zakres Robot objetych STWiORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem trawnikow
zgodnie z Dokumentacja Projektows. Zakres rzeczowy obejmuje:

e wykonanie trawnikow

1.3 Okreslenia podstawowe
Okreslenia sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi Polskimi Normami i z definicjami podanymi w STWiIORB DM
00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”

1.4 Ogoélne wymagania dotyczace Robét
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania Ogdlne”.
Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa,
STWiORB i poleceniami Inzyniera.
Niezbedne dane istotne z punktu widzenia:

* organizacji rob6t budowlanych;

* zabezpieczenia interesu 0sob trzecich;

* ochrony $rodowiska;

» warunkow bezpieczenstwa pracy;

» zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;

» warunkow organizacji ruchu;

1.5 Wspdlny Stlownik Zamoéwien (CPV)
Kody grup, klas i kategorii robot Wspolnego stownika Zamowien (CPV) dotyczacych przedmiotu zamdwienia podano w
STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania Ogolne”.

2. Materialy

2.1 Ogolne wymagania dotyczace materialow
Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w STWiORB DM 00.00.00
»Wymagania Ogolne”.

2.2 Nasiona traw

Nasiona traw najczgsciej w postaci gotowych mieszanek z nasion r6znych gatunkow.

Gotowa mieszanka traw powinna mie¢ oznaczony procentowy sktad gatunkowy, klasg, numer normy wg, ktorej zostala
wyprodukowana, zdolnos¢ kietkowania.

2.3 Nawozy mineralne
Nawozy mineralne powinny by¢ w opakowaniu, z podanym sktadem chemicznym (zawarto$¢ azotu, fosforu, potasu -
N.P.K). Nawozy nalezy zabezpieczy¢ przed zawilgoceniem i zbryleniem w czasie transportu i przechowywania.

2.4 Pielegnacja trawnikow

Do pielggnacji trawnikoéw nalezy zastosowac nastgpujace materiaty:
* mieszanka nasion traw zgodne z pkt. 2.2;
* woda ze zrodet nie budzacych watpliwosci;



e azofoska.

2.5 Humus
Przewiduje si¢ wykorzystanie humusu zdjetego z trasy i sktadowanego wedtug STWiORB D.01.02.02. Humus
powinien by¢ bez kamieni i zanieczyszczen.

3. Sprzet

3.1 Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania Ogolne”.

3.2 Sprzet do zakladania trawnika
Roboty wykonane przy uzyciu sprzg¢tu mechanicznego:
ciggnik kotowy;
*  phlug do orki,
* glebogryzarka bez ciggnika;
*  Dbrona;
* walec statyczny ciagniony gladki;
*  inny sprzet zaakceptowany przez Inzyniera.
Wykonawca jest odpowiedzialny za wybrang technologie roboét i sprzet.

3.Transport

4.1.0golne wymagania dotyczace transportu
Ogolne zasady dotyczace transportu podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania Ogodlne”.

4.2. Transport materialow
Materiaty moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu zaakceptowanymi przez Inzyniera.

4. Wykonanie Robét

5.1. Ogélne zasady wykonywania Robot

Ogodlne zasad wykonania Robo6t podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania Ogolne”.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Organizacji Robdt oraz Program Zapewnienia
Jakos$ci uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich bg¢da wykonywane roboty.

W przypadku prowadzenia prac w terminie po 15 wrze$nia nawozenie nalezy przetozy¢ na termin wiosenny zaraz po
rozpoczgciu wegetacji.

5.2. Wykonanie trawnikow
Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji harmonogram robot uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich
bedzie wykonane obsianie trawg poszczegodlnych powierzchni terenu.
Roboty majg na celu wykonanie trawnika na powierzchniach ptaskich z wylgczeniem rowéw i skarp. Zakres
wykonywanych robot:
* wykonanie humusowania (grubo$¢ pokrycia ziemig roslinng powinna wynosi¢ 15 cm),
* wykonanie orki ptugiem z podwdjnym bronowaniem, wymieszaniem z nawozami mineralnymi,
* wykonanie pelnego obsiania trawa, przykrycie nasion przez zagrabienie lub kolczatka i zawatowanie po
obsianiu watem gladkim. Zaleca si¢ siew w dni bezwietrzne w okresie wiosennym oraz jesiennym
najpozniej do 15 wrzesnia.

5. Kontrola jako$ci Robét

6.1.0golne zasady kontroli jakosci Robét
Ogolne zasady kontroli jakosci Robot podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

6.2.Sprawdzenie jako$ci wykonania robot



Kontrola polega na sprawdzeniu, czy roboty zostaly wykonane wedtug punktu 5, oraz czy odpowiadajg wymaganiom
zatozonym w Dokumentacji Projektowej i STWIORB.

6.3.Roboty nie spelniajace wymagan
Postepowanie z robotami niespetniajacymi wymagan okreslono w STWiORB DM.00.00.00 pkt. 6.6.3.

6. Obmiar robot

7.1.0golne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania Ogolne”.

7.2.Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowsg jest metr kwadratowy (m?) zakladanego trawnika wraz z pielegnacja z wszystkimi robotami
towarzyszacymi zgodnie z Dokumentacja Projektowa.

7. Odbi6r Robét

8.1.0golne zasady odbioru robét
Roboty podlegajace odbiorowi wedtug zasad okreslonych w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania Og6lne” pkt. 8.

8.2.Dokumenty do odbioru robét
Do odbioru cze$ciowego lub koncowego robot nalezy przedlozy¢ odbierajacemu dokumenty zgodne z STWiORB
DM.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”, pkt. 8.3.1.

8. Podstawa platnosci

9.1.0golne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania Ogolne”.

9.2.Cena jednostki obmiarowej Placi si¢ za metr kwadratowy (m?) wykonanego trawnika zgodnie z
okresleniem podanym w p.7. Cena jednostkowa jest ceng usredniong dla podanego sposobu wykonania
i obejmuje:

» opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Robot oraz Programu zapewnienia Jakosci,

+ zakup i dostarczenie wszystkich niezbednych materiatow,

» zastosowanie materialtdw pomocniczych koniecznych do prawidlowego wykonania robdt lub wynikajacych
z przyjetej technologii robot,

» wykonanie humusowania,

» orka plugiem z dwukrotnym bronowaniem,

* wysiew nawozow mineralnych z zahakowaniem,

* wysiew nasion, zabronowanie i ubicie walem,

* uporzadkowanie terenu robot,

* przeprowadzenie pomiarow i badan wymaganych w STWiORB.

9. Przepisy Zwiazane

10.1. Normy
Nie wystepuja

10.2. Inne dokumenty
Nie wystepuja



